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1. Informacje ogdlne

Odbiornik radiowy FLEX868 nalezy do grupy urzadzen zdalnego sterowania radiowego, w ktorej do komunikacji
wykorzystany jest autorski protokét z kodowaniem IRS 104 bitowym. W serii urzadzen oznaczonej nazwg DTM868MHz,
dodatkowo zastosowano czestotliwos¢ sygnatu radiowego 868MHz, co zwieksza pewnos¢ zasiegu w miejscach o duzym
natezeniu zaktdcen oraz w wiekszych skupiskach urzadzen pracujgcych w powszechnie uzywanym pasmie 433MHz.
Zastosowana modulacja FSK wraz z inteligentnym algorytmem adaptacji obwodéw radiowych nadajnika i odbiornika,
zapewnia jeszcze lepsza odpornos¢ na zaktdcenia. Uzyte rozwigzania sg gwarantem braku zauwazalnego pogorszenia
parametrow radiowych zwigzanych z zaktéceniami z telefonéw komoérkowych oraz stacji przekaznikowych GSM.

Odbiornik FLEX868 (rys.1) to 2/4 kanatowe urzadzenie przeznaczone do wspétpracy z elementami automatyki
bramowej, budynkowej itp. Dzieki odbiornikowi FLEX868 w prosty sposob mozna poszerzy¢ funkcjonalnos¢ instalacji
automatyki bramowej i innych, o funkcje zdalnego sterownia. Rozne mozliwe tryby pracy kanatéw wyjsciowych daja
ogromna elastycznos¢ i pozwalaja na dopasowanie do warunkow wiekszosci instalacji. Odbiornik wspotpracuje z pilotami
serii DTM868MHz, a po wyposazeniu w opcjonalny modut SHR-F433 réwniez z pilotami serii DTM433MHz.

Odbiornik ten to udoskonalona wersja odbiornika MAX. Potozono duzy nacisk na udoskonalenie funkcjonalnosci
miedzy innymi poprzez:

zdalne zarzadzanie poprzez integracje w tzw. Chmurze — konieczny opcjonalny modut WL;

mozliwosc rejestracji zdarzen w trybie off-line;

powiekszenie pamieci pilotow;

dodanie funkcji Galactic, umozliwiajgcej dopisanie pilotow zaprogramowanych poza instalacja;

dodanie wejscia sterowania recznego z mozliwoscia przypisania go do dowolnych kanatéw wyjsciowych;
dodanie wejscia informacyjnego umozliwiajgcego kontrole zamkniecia bramy;

powiekszenie wyswietlacza do 4 cyfr - dla tatwiejszego poruszania sie po menu;

mozliwosc rozszerzenia o dodatkowe 2 kanaty, dzieki opcjonalnym modutom, o obcigzalnosci do 1A lub do 5A;
mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania odbiornika — konieczny opcjonalny modut WL;

zastosowanie dedykowanej obudowy oraz mozliwosci montazu za pomocy kotkdw dystansowych np.
w obudowie centrali alarmowej.

VVVYVYVYVVYVY

Dzieki tym zmianom jest to obecnie najbardziej zaawansowany i rozbudowany odbiornik w ofercie firmy DTM System.

karta WiFi typu WL

modut dodatkowych 2 kanatow
REL-2

Rys. 1 Widok odbiornika FLEX868 wraz z opcjonalnymi modutami REL-2 i WL.
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2. Parametry techniczne
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zasilanie: 12...24V AC/DC +10%;

pobdr pradu 50mA;

temperatura pracy: -20°C do +55°C;

pojemnosc¢ pamieci: 9 999 pilotéw, kazdy o indywidualnym numerze;

pojemnos¢ pamieci zdarzen: 50 000 pozycji;

wejscie INPUT: tryb sterowania recznego lub sygnalizacji; programowany typ (NO/NC), czas naruszenia wejscia
(0...9s), mozliwosc przypisania dowolnej kombinacji wyjs¢;

wejscie informacyjne

wyjscia przekaznikowe na ptytce bazowej odbiornika (typ / ilos¢ / maksymalne obcigzenie): NO lub NC /2 / 1A
24V AClub DG;

opcjonalnie dodatkowe 2 wyjscia — modut REL-2 lub REL-2-PWR;

opcjonalny modut karty Wi-Fi o nazwie WL;

opcjonalny modut radiowy SHR-F433 umozliwiajgcy wspotprace z pilotami serii DTM433MHz;

tryby pracy wyjs¢: monostabilny, bistabilny lub chwilowy;

regulacja czasu podtrzymania wyjscia w trybie monostabilnym: 0,1s do 6553,5s z rozdzielczoscia 0, 1s;

modut radiowy: nowoczesny, cyfrowy, superheterodynowy z inteligentna adaptacja do zewnetrznych warunkéw
radiowych, zapewniajacy wysoka niezawodnos¢, powtarzalnos¢ i optymalng czutos¢;

zabezpieczenie transmisji radiowej: 104-bit IRS;

rodzaj modulacji / czestotliwosé: FSK/868MHz;

impedancja wejsciowa anteny: 50Q

antena: przewodowa, zaciski do podfgczenia anteny zewnetrznej, w opcji antena pretowa na obudowe;
bryzgoszczelna (IP-54), natynkowa obudowa plastikowa;

otwory w ptytce odbiornika dostosowane do montazu w obudowach zasilaczy buforowych;

pamiec odbiornika: na podstawce;

interfejs uzytkownika: przyciski i wyswietlacz LED;

mozliwosc¢ zabezpieczenia dostepu do menu odbiornika kodem PIN;

zegar czasu rzeczywistego z podtrzymaniem bateryjnym dla rejestracji zdarzen;

funkcja szybkiego programowania przycisku pilota do kanatu odbiornika;

mozliwos¢ przypisania dowolnego przycisku pilota do dowolnego kanatu odbiornika;

edycja i usuniecie pilota bez jego fizycznego posiadania, na podstawie numeru porzadkowego;

mozliwos¢ kasowania catej pamieci;

mozliwosc kasowania pojedynczego pilota;

mozliwos¢ wpisania pilota bez koniecznosci dostepu do przyciskéw odbiornika: funkcja zdalnego dopisywania
pilota (znajdujacego sie w zasiegu radiowym odbiornika); mozliwa blokada funkcji zdalnego dopisywanig;
funkcja Galactic;

funkcja pokazywania liczby wpisanych pilotow;

zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem przy pomocy pilota: funkcja podwéjnego weisniecia
przycisku pilota;

funkcja kopiowania ustawien dla programowanego pilota: od dowolnego innego pilota, wczesniej
skonfigurowanego.
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3. Instalacja i tryb pracy
Odbiornik dostarczany jest w dedykowanej obudowie natynkowej o szczelnosci IP-54, z kompletem dtawnic

gumowych (mozna zastosowac dtawnice skrecane @16mm). Odbiornik mozna réwniez zamontowac bezposrednio
w obudowie innego urzadzenia. W tym celu ptyta odbiornika posiada cztery otwory montazowe o standardowym
rozstawie. W takim przypadku nalezy wykorzysta¢ stupki dystansowe (dostepne jako opcja u producenta). Przy wyborze
miejsca montazu, celem osiagniecia optymalnego zasiegu radiowego, warto pamietac o:

» negatywnym wptywie sasiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymi i przedmiotami
metalowymi;
negatywnym wptywie zaktdcen radiowych z innych zrédet niz pilot;
negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych scian;
zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota;
wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika.

YV VY

Odbiornik posiada srubowe listwy zaciskowe do podfaczenia do instalacji elektrycznej sterowanej automatyki
(rys.2). Przewody zasilajace nalezy podtaczyc¢ do zaciskow "+" i "-". Sterowane urzadzenia nalezy przytaczy¢ do wyjs¢ OUT1
i OUT2 odbiornika, natomiast przycisk sterowania recznego do zaciskdw A i B odbiornika.

Do kostki antenowej w fabrycznie nowym odbiorniku, podtaczona jest gietka antena drutowa. W celu
zwiekszenia zasiegu radiowego zdalnego sterowania mozna zastosowac antene zewnetrzng, uzywajac do pofaczenia kabla
koncentrycznego o impedancji 50Q. Kabel koncentryczny anteny nalezy podigczy¢ do zacisku oznaczonego symbolem Y
(érodkowa zyta kabla) i do zacisku oznaczonego symbolem win (ekran kabla do masy ukfadu). Opcjonalnie mozna uzy¢
anteny zewnetrznej mocowanej do obudowy odbiornika.

WSWIETLACZ LED 7-SEG

PRZYCISK OK/ESC (C2)

BATERIA ZEGARA RTC DIODALED C2

DIODALED C1 Zt ACZE MODUEOW DODATKOWYCH

PRZYCISK NEXT (C1)

DIODA LED POWER
DIODA LED RTC
Zt ACZE KARTY WiFi

MODUt PAMIECI M2

GNIAZDO EXT
ZEACZE EX

£
£ AN
S ) (N | | || |
s i elefelelo elolo wle 610
. I i I
otworqw ]J praycisk
montazowych o o o typuNO
w ptytce ZtaczeEX W Y NC € NO NC C NO + ~ -  gIg prayask
odbiornika antena wyjscie wyjscie zasilanie A B ?NC
ouT1 ouT2 12..24V  wejécie

AC/DC INPUT

O - ~'O opisy zaciskdw $rubowych
Rys. 2 Widok ptytki bazowej odbiornika z opisem wyprowadzen i gtéwnych elementéw funkcjonalnych.

Podtaczenie zasilania sygnalizowane jest zaswieceniem zielonej diody POWER. W czasie pracy urzadzenia, kazde
zataczenie kanatu wyjsciowego C1/C2 sygnalizowane jest zapaleniem diody C1/C2. W stanie spoczynkowym wyswietlacz
jest wygaszony. Przy wysterowaniu odbiornika nadajnikiem radiowym (pilotem), na wyswietlaczu pokaze sie numer
wcisnietego przycisku pilota i jego numer porzadkowy (rys.3). W przypadku wysterowania wejscia sterowania recznego,
pojawi sie komunikat 'Sr'. W przypadku niektérych awarii urzadzenia, na wyswietlaczu wyswietlajg sie kody btedow (patrz
pkt.10). Wstrzymanie pracy odbiornika spowodowane wykonywaniem operacji wewnetrznych, np. formatowaniem
pamieci odbiornika, sygnalizowane jest charakterystyczng animacja fali na wyswietlaczu.

Wejscie INPUT (zaciski srubowe A i B) moze pracowac w jednym z dwoch trybow: trybie sterowania recznego lub
trybie sygnalizacji stanu. W zaleznosci od ustawienia do zaciskdw A i B nalezy podtaczy¢ przycisk chwilowy lub czujnik z
wyjsciem bezpotencjatowym typu NO lub NC.
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Wszelkie prace zwigzane z podtaczaniem, instalowaniem i usuwaniem dodatkowych modutdw nalezy wykonywaé
przy odtgczonym zasilaniu odbiornika FLEX868.

A

2s 2s
»Ff o000

Rys. 3 Przyktadowy widok wyswietlacza po uzyciu uzycia przycisku numer 2 w pilocie numer 0006.

4. Proste dopisywanie / usuwanie pilota

Proste dopisywanie pilota do pamieci odbiornika jest alternatywg do zaawansowanego programowania poprzez
menu odbiornika, w sytuacji prostych i matych instalacji.

W przypadku wykorzystania jednej z metod prostego dopisywania pilota, odbiornik umiesci go w swojej pamieci
na pierwszej wolnej pozycji.

4.1. Szybkie dopisanie przycisku pilota do kanatu odbiornika

Dla utatwienia pracy z odbiornikiem FLEX868 wprowadzono funkcje szybkiego dopisywania przycisku pilota do
wybranego kanatu odbiornika. Za pomocg przycisku C1/C2 mozna dopisa¢ pilota do kanatu C1/C2. Czynnos$¢ ta wymaga
nacisniecia i przytrzymania przycisku kanatu C1/C2 powyzej 5s (na wyswietlaczu zostanie wyswietlone wskazanie
odpowiednio 'c1'/'c2’) i naci$niecie w tym czasie wybranego przycisku pilota (rys.4).

Pilot po dopisaniu ma wytaczona indywidualng blokade udziatu pilota w funkcji prostego/zdalnego dopisywania.

~ N N A

PO 55 WYSWIETLACZ
ROZPOCZNIE CYKLICZNIE

WCISNAC | TRZYMAC
PRZYCISK C1

PRZYCISNAC ODPOWIEDNI
PRZYCISK PILOTA

WYSWIETLACZ WYSWIETLI
NUMER PRZYCISNIETEGO

...ORAZ NUMER PILOTA W
PAMIECI ODBIORNIKA

) WYSWIETLAC NAPIS 'c1' ) PRZYCISKU PILOTA... - DOPISANIE UDANE

Rys. 4 Przyktad dopisania przycisku numer 1 do kanatu C1 odbiornika za pomocg przyciskéw C1.

W odbiorniku wyposazonym w opcjonalny modut REL-2/REL-2-PWR dopisywanie/usuwanie pilota do kanatow
C3/C4 odbywa sie analogicznie jak dla kanatow C1/C2.
4.2. Szybkie usuwanie powigzania przycisku pilota z kanatem odbiornika

Aby usunad powiazanie przycisku pilota z kanatem C1 odbiornika nalezy:

» nacisnac i przytrzymac powyzej 5s przycisk C1;

» nawyswietlaczu zostanie wyswietlone wskazanie odpowiednio 'c1;

> nacisng¢ usuwany przycisk pilota;

> powiazanie przycisku z kanatem zostanie usuniete.

Usuwanie przycisku pilota z innego kanatu odbiornika odbywa sie analogicznie jak dla kanatu C1.

A

4.3. Zdalne dopisanie pilota znajdujgcego sie w zasiegu radiowym odbiornika
Jest to funkcja pozwalajgca na dopisywanie nowych pilotdw bez koniecznodci fizycznego dostepu do przycisku
odbiornika. Warunkiem powodzenia jest koniecznos¢ znajdowania sie w zasuggu radiowym odblornlka oraz posiadanie
wczesniej wpisanego pilota. Aby zdalnie dopisac pilota  (piLoT W zASIEGU
do pamieci odbiornika nalezy: ODBIORNIKA
> nacisng¢ i przytrzymac¢ ok. 15s dowolny
przycisk wczesniej wpisanego pilota;
> w czasie nie dtuzszym niz 3s od puszczenia
przycisku pilota, nacisna¢ i przytrzymacé przez
ok. 15s dowolny przycisk pilota, ktory ma
zostac dopisany.

W przypadku usuniecia wszystkich powigzan przyciskéw pilota z kanatami odbiornika pilot nadal bedzie
znajdowac sie w pamieci odbiornika na wyznaczonej wczesniej pozycji. W celu usuniecia pilota z pamieci
odbiornika nalezy postuzy¢ sie funkcja UP z podmenu funkgji PP (patrz pkt.5.1.7).

PILOT WZASIEGU
ODBIORNIKA

WCISNAC NA 15s

WCISNAC NA 15s
PRZYCISK
"NOWEGO" PILOTA

PO MAKSYMALNIE

PRZYCISK
"STAREGO" PILOTA ) |_ 3 SEKUNDACH y

Rys. 5 Zdalne dopisanie pilota znajdujaceqo sie w zasiequ radiowym odbiornika.
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Pilot po dopisaniu dziedziczy ustawienia "starego" pilota biorgcego udziat w zdalnym dopisywaniu. Jesli w

procedurze dopisania uzyto pilota z wigczong funkcjg administratora to w "nowym" pilocie zostanie automatycznie
wtaczona indywidualna blokada zdalnego dopisywania.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:

staba baterig, ktoregos z pilotow;

zaktdceniami radiowymi, ktore mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania;
zapetnieniem pamieci odbiornika (préba wpisania 10.000 pilota);

réznymi typami uzytych pilotéw.

YV V VYV

4.4, Dopisanie pilota z funkcjg Galactic
Funkcja Galactic pozwala na zdalne dopisywanie pilotéw zaprogramowanych poza instalacjg, bez koniecznosci
fizycznego dostepu do przyciskéw odbiornika. Warunkiem powodzenia wpisania jest posiadanie pilota z funkcjg Galactic, z
ustawionym kodem uwierzytelniajgcym, zgodnym z kodem ustawionym w odbiorniku.
Aby dopisac pilota z funkcja Galactic nalezy, bedac w . N N
zasiegu radiowym odbiornika: PILOT W ZASIEGU PILOT W ZASIEGU
. . , ODBIORNIKA ODBIORNIKA
> nacisnaciprzytrzymac przez 5 sekund dwa “
dowolne przyciski pilota
» aktywowac pilota w systemie przyciskajac
dowolny przycisk

) ) ) . WCISNAC NA 55 AKTYWOWAG
Dopisany pilot dziata od razu zgodnie z DWA DOWOLNE PILOTA NACISKAJAC
PRZYCISKI PILOTA ) | ) DOWOLNY PRZYCISK

zaprogramowanymi ustawieniami.

Rys. 6 Dopisanie pilota z funkcja Galactic.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:
» niezgodnoscia koddw uwierzytelniajacych odbiornika i nadajnika;

> zaktéceniami radiowymi, ktére mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania;
»  zapetnieniem pamieci odbiornika (préba wpisania 10.000 pilota);
>

stabg baterig pilota.
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5. Programowanie — menu odbiornika

Programowanie odbiornika odbywa sie przy pomocy przyciskow NEXT i
OKJ/ESC oraz wyswietlacza LED (rys.7). Przycisk opisany na ptytce odbiornika jako NEXT,
stuzy do przechodzenia pomiedzy funkcjami menu, zmieniania wartosci parametréw, a
przy dtuzszym przytrzymaniu przechodzenia pomiedzy kolejnymi pozycjami, natomiast
przycisk OK/ESC stuzy do wchodzenia do funkcji, zatwierdzania wartosci, a przy
dtuzszym przytrzymaniu do wyjscia z funkcji i rezygnacji z ewentualnych zmian.
Menu programu odbiornika (rys.8), posiada strukture drzewiastg, sktadajaca sie z opg;ji
gtdwnych i podrzednych. Wejscie do menu odbiornika odbywa sie przez wcisniecie
przycisku NEXT w trybie pracy. Kolejne wcisniecie przycisku NEXT powoduje przejscie do
kolejnej funkcji. Wciéniecie OK/ESC powoduje wejécie w dang funkcje. W przypadku Rys. 7 Widok interfejsu odbiornika.
bezczynnosci przez 5 minut nastgpi samoczynne wyjscie z menu.

-
B
T

Alternatywna mozliwoscig programowania odbiornika jest zdalne
zarzadzanie przez karte Wi-fi WL (opcja) iaplikacje internetowa

CloudFlex (patrz punkt 8).

Opcje menu gtéwnego (rys.8):
PP - programowanie pilotow (dodawanie, usuwanie oraz kopiowanie
pilota, zmiana kanatéw przypisanych do przyciskéw pilota,
indywidualna blokada zdalnego dopisywania pilota);

» PC - programowanie kanatow odbiornika (tryb bistabilny /
monostabilny, chwilowy, podwodjne przycisniecie, czas zatgczenia
kanatu);

LP - liczba pilotow aktualnie przypisanych do odbiornika;
bd - blokada dostepu do odbiornika - kod PIN;

bc - blokada zdalnego dopisywania pilotow;

Sr - ustawienia dla wejscia odbiornika;

Et - ustawienia sieci ethernet;

Id - wyswietlenie identyfikatora odbiornika;

GA — ustawienia funkcji Galactic;

PF - przywrocenie ustawien fabrycznych.

NEXT

Q| |0

-

r-

o ., |™a .,/ . ™
BB

NEXT

VVVYVYVVYYVY

o

NEXT

=z
m
>
-

LM
3

¢ % | LEGENDA

[o] wejscie do funkeji lub zatwierdzenie wartosci parametru,
nalezy kratko przycisnac przycisk OK/ESC w odbiorniku

NEXT

RV

NEXT| poruszanie sie po menu odbiornika,

nalezy kratko przycisnac przycisk NEXT w odbiorniku NEXT

zwiekszenie wartosci parametru,
NEXT] nalezy krotko przycisnac przycisk OK/ESC w odbiorniku

=

przechodzenie pomiedzy kolejnymi pozycjami na wyswietlaczu LED,
nalezy przycisnac i przytrzymac przycisk NEXT w odbiorniku

3> Yy

O

powrot, wycofanie sie bez zmian,
Escl  nalezy przycisnad i przytrzymac przycisk OK/ESC w odbiorniku

NEXT

a
TI

1444448824

Rys. 8 Menu gtdéwne odbiornika.
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5.1. Opcja PP — programowanie / edycja pilota
5.1.1. Programowanie nowego pilota
Aby dodac¢ pilota do odbiornika nalezy (rys.9):

»  przy wskazaniu wyswietlacza 'PP', nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika; wyswietlacz wskaze 'PP-3';

> nacisna¢ trzykrotnie przycisk pilota, ktory ma zosta¢ dopisany, az do uzyskania wskazania 'PP-0' na
wyswietlaczu;
nacisna¢ przycisk OK/ESC w celu zatwierdzenia; zostanie wyswietlony numer porzagdkowy pilota;
nacisna¢ ponownie przycisk OK/ESC w celu zatwierdzenig;
W tym momencie dopisany pilot posiada ustawienia fabryczne:
przycisk numer 1 jest przypisany do kanatu numer 1;
przycisk numer 2 jest przypisany do kanatu numer 2;
przycisk numer 3 jest przypisany do kanatu numer 3 (wymaga zainstalowanego modutu REL-2/REL-2-PWR);
przycisk numer 4 jest przypisany do kanatu numer 4 (wymaga zainstalowanego modutu REL-2/REL-2-PWR);
indywidualna blokada udziatu pilota w funkcji zdalnego dopisywania jest wytgczona.

YV V

YVVVYVYVY

DOWOLNY PRZYCISK PILOTA 3x

==
PP.-2piPP. - |

P PP.-3 PP. -0 "W 4 (P

k2 Ty v 1

NUMER DOPISANEGO PODMENU
PILOTA - 0004 FUNKCJI PP

3X

Rys. 9 Programowanie/deklarowanie do edycji posiadanego pilota za pomocg funkcji PP w menu gtdéwnym odbiornika.

W przypadku programowania pilota o wiekszej liczbie przyciskéw/kanatéw nalezy zwréci¢ uwage na inna
numeracje przyciskow/kanatéw pilota przypisanych do kanatéw odbiornika.

Po dopisaniu nowego pilota znajdujemy sie w podopcjach PP, ktére umozliwiaja:

> CP - kopiowanie ustawien pilota od innego zapisanego w pamieci odbiornika, ktérego numer nalezy podac

w trakcie procedury;

»  Pn -kojarzenie kanatéw z przyciskami pilota;

»  bc - blokada/blokada administracyjna zdalnego dopisywania pilota (indywidualna dla danego pilota);

» UP -usuwanie edytowanego pilota.
Jezeli chcemy powrdci¢ do menu gtéwnego lub do trybu pracy nalezy nacisng¢ i przytrzymac odpowiednio jeden lub dwa
razy przycisk OK/ESC.

5.1.2.Edycja posiadanego pilota

Aby przeprowadzi¢ edycje posiadanego pilota nalezy (rys.9):

przy wskazaniu wyswietlacza 'PP', nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika; wyswietlacz wskaze 'PP-3;
3-krotnie nacisnac przycisk pilota przeznaczonego do edycji, az do uzyskania ‘PP-0’;

nacisnac przycisk OK/ESC w celu zatwierdzenia; zostanie wyswietlony numer porzadkowy pilota;
naciskamy przycisk OK/ESC odbiornika w celu zatwierdzenig;

W tym momencie znajdujemy sie w podopcjach funkgji PP (patrz pkt. 5.1.4-5.1.6).

Y V V V
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5.1.3. Edycja pilota bez jego fizycznej obecnosci
Aby przeprowadzi¢ edycje pilota bez jego fizycznej obecnosci nalezy (rys.10):
»  przy wskazaniu wyswietlacza 'PP', nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika; wyswietlacz wskaze 'PP-3';
> nacisng¢ ponownie przycisk OK/ESC;
> wyswietli sie wartos¢ '0000’,a odbiornik bedzie czekat na podanie numeru porzadkowego pilota, ktérego chcemy
edytowac; numer wprowadzamy przyciskiem NEXT;
»  zatwierdzamy numer pilota przyciskiem OK/ESC;

W tym momencie znajdujemy sie w podopcjach funkgji PP (patrz pkt. 5.1.4-5.1.6).

NUMER PILOTA DO EDYCJI

NEXT

PP wPP.-3'®

= v .+
B B ”E’ & BL”“ 3 E NEXT

a2 32

M r NUMER ZADEKLAROWANEGO
K : 1 : PILOTA - 2232

r P PODMENU

L FUNKCJI PP

Rys. 10 Deklarowanie nieobecnego pilota do edycji za pomoca funkcji PP w menu gtéwnym.

Aby byto mozliwe zarzadzanie bez fizycznej obecnosci pilota, nalezy prowadzi¢ ewidencje pilotdw, na wzor
podany w punkcie 12.
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5.1.4. Opcja CP - kopiowanie ustawien pilota od innego wczesniej juz zaprogramowanego pilota
Korzystanie z opcji kopiowania nastaw od dowolnego pilota wczesniej juz zaprogramowanego (rys.11) znacznie
przyspiesza edycje, gdy wiecej niz jeden pilot ma mie¢ ustawienia inne niz fabryczne. W celu skopiowania nastaw pilota
nalezy:
> przy wskazaniu wyswietlacza CP nacisng¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
»  przyciskiem NEXT ustawi¢ numer pilota od jakiego maja by¢ skopiowane ustawienia (krétkie naciskanie zwieksza
wartos¢, przytrzymanie przycisku powoduje przejscia na kolejng pozycje)
> nacisnac przycisk OK/ESC - edytowany pilot uzyska konfiguracje przyciskow taka jak pilot z ustawionej pozycji;

Naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika mozna powrdci¢ do menu odbiornika.

7~ N

NUMER PILOTA OD KTOREGO
patrz pkt.5.1.2 / KOPIUJEMY USTAWIENIA \

(oK DEKLARAC
PILOTA

0
0

P

or r
o L
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oy o
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M ‘

c-
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PODMENU
FUNKCIJI PP
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-
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Rys. 11 Kopiowanie ustawier pilota za pomocg funkcji CP w podmenu PP odbiornika.
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5.1.5. Opcja Pn - przyporzadkowanie kanatéw odbiornika do przyciskow pilota
Aby dokonac zmiany przypisania kanatdw do przyciskow pilota nalezy (rys. 12):

» bedac w trybie edycji pilota (PP) przyciskiem NEXT ustawi¢ Pn i nacisna¢ przycisk OK/ESC co spowoduje
wyswietlenie numeru przycisku do skojarzenia z kanatami odbiornika;

»  przy wskazaniu wyswietlacza 'Pn.1', przyciskiem NEXT ustawi¢ numer przycisku pilota (w zaleznosci od modelu
pilota liczba dostepnych przyciskow bedzie inna) i zatwierdzi¢ przyciskiem OK/ESC;

> odbiornik naprzemiennie bedzie wyswietlat numer pilota i numer przycisku jaki poddajemy skojarzeniu
z kanatami odbiornika - zatwierdzamy przyciskiem OK/ESC;

»  wyswietlacz wyswietli 'Cn.Cx', gdzie 'x' to numer kanatu jaki kojarzymy z zadeklarowanym przyciskiem, jesli
zadeklarowany przycisk ma sterowac wybranym kanatem, przyciskiem NEXT ustawiamy przed numerem kanatu
znacznik "C" ('Cn.Cx'"), jedli kanat nie ma by¢ wigczany nalezy ustawi¢ znacznik "_" ('Cn._x"); zmiany edytowanego
kanatu dokonujemy przyciskiem NEXT przez jego dtuzsze przycisniecie;

» w celu zaakceptowania nalezy nacisna¢ krétko przycisk OK/ESC; odbiornik powrdci do wyswietlania numeru
przycisku 'Pn.!, mozemy przyciskiem NEXT zmieni¢ numer edytowanego przycisku i kontynuowa¢ kojarzenie
kanatow dla kolejnych przyciskdw lub powrdci¢ do menu podopcji funkcji PP naciskajgc i przytrzymujac przycisk
OK/ESC.

NEXT patrz pkt.5.1.2
ipkt.5.1.3
P P oK} DEKLARACJACY|
PILOTA  [@rgy

m
Pn BPq. 2

o )

1s PILOTA 0006

P 2000

PRZYCISK 2
W s

= ON/OFF
Ln.ic ‘,:E%F En.:e‘za *m

ON/OFF

ﬁ r

Il 1| AONOFF ‘NEXT LN '.'e‘H
LN, ‘NEXT

Rys. 12 Przyporzadkowanie przyciskow pilota do kanatow odbiornika, funkcja Pn w podmenu PP odbiornika.
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5.1.6. Opcja bc — indywidualna blokada funkgji zdalnego dopisywania
Istnieja trzy mozliwe ustawienia blokady (rys.13):
»  bc.on - pilot nie ma mozliwosci brania udziatu w procedurze zdalnego dopisywania;
> bc.bA - blokada administracyjna — wszystkie piloty dopisane zdalnie przy pomocy tego pilota, beda miaty
automatycznie wiaczong opcje ‘bc.on’ (nie bedg mogty stuzy¢ do zdalnego dopisywania kolejnych pilotow);
»  bc.oF - brak blokady — pilot moze bra¢ udziat w procedurze zdalnego dopisywania nowych pilotow.

Ustawieniem domysinym jest opcja 'bc.oF'.
Aby zmieni¢ ustawienia blokady zdalnego dopisywania pilotow nalezy:
> bedac w trybie edycji pilota (PP) przyciskiem NEXT ustawi¢ opcje bc i nacisnaé przycisk OK/ESC odbiornika;
»  przyciskiem NEXT ustawi¢ zgdang wartos¢ parametru i nacisnaé przycisk OK/ESC odbiornika.

W kazdym momencie mozna wycofac sie z edycji naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika.

Omawiana w tym punkcie funkcja blokady jest funkcjg indywidualna dla konkretnego pilota. W celu ustawienia
A blokady wszystkim dopisanym pilotom, nalezy skorzysta¢ z opcji globalnej blokady zdalnego dopisywania
pilotdw na poziomie menu gtéwnego.

NEXT patrz pkt.5.1.2
ipkt.5.1.3
PP (oK) DEKLARACJ !
PILOTA e

r
L

INDYWIDUALNA
BLOKADA ZDALNEGO DOPISYWANIA PILOTA

NEXT bC ) bF{

ATy v 4

[OK] r
b B pern e WP

bc.oM

2y v 4

P

J‘U‘
‘T e

PODMENU
=] FUNKCIJI PP

bc.aF

Ty v 4

Rys. 13 Wtaczanie indywidualnej blokady zdalnego dopisywania pilotéw w zasiegu radiowym odbiornika, funkcja
bc w podmenu PP odbiornika.
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5.1.7. Podopcja UP — usuwanie pilota z pamieci odbiornika
Aby usuna( pilota z pamieci odbiornika nalezy (rys.14):

> bedac w trybie edycji pilota (PP) przyciskiem NEXT ustawi¢ opcje UP i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;

»  przy wskazaniu 'UP.A3' wyswietlacza, nacisnac trzykrotnie przycisk OK/ESC odbiornika celem potwierdzenia.
Pozostawiony numer porzadkowy skasowanego pilota, bedzie przydzielony innemu wpisywanemu w
przysztosci pilotowi. Numeracja pozostatych pilotéw bedzie niezmieniona.

W sytuacji, gdy edytowany pilot ma by¢ tylko czasowo wytaczony z uzycia mozna dla zachowania numeru porzadkowego

tego pilota w pamieci odbiornika odtgczy¢ mu wszystkie kanaty przydzielone do przyciskow (opcje P1...P4), zamiast
usuwac go catkowicie z pamieci odbiornika.

NEXT patrz pkt.5.1.2
i pkt.5.1.3
P P [OKY. (Dexiaracs
PILOTA 0T

-
L

NEXT

P

NEXT

t!nijit%

NEX
[OK] [OK] [OK] [OK]
T ‘ T ‘ T ‘ 7] f ‘
U UP.A3 w|UP . AJ »LUP. A v
POWROT
DO MENU
Rys. 14 Usuwanie zadeklarowanego pilota, funkcja UP w podmenu PP odbiornika.
15
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5.2. Opcja PC - programowanie kanatéw odbiornika
5.2.1. Programowanie trybu bistabilnego i monostabilnego (czasu zatgczenia)

Czas w trybie monostabilnym mozliwy do ustawienia miesci sie w przedziale od 0,1s do 6553,5s (ok. 110min.).
Czas zataczania kanatu mozna zmieniac z rozdzielczoscia 0, 1s.
Ustawienie czasu Os, powoduje prace kanatu w trybie bistabilnym, natomiast ustawienie czasu wiekszego od zera, wiacza
prace w trybie monostabilnym.
Wedtug ustawien fabrycznych, kazdy kanat ma wpis: 0 000.5 - co odpowiada czasowi 0,5s i pracy w trybie monostabilnym.

Aby ustawic czas zataczenia kanatu nalezy (rys. 14):

» w menu gtéwnym przyciskiem NEXT wybraé opcje PC i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika; wyswietlacz
wskaze 'PC.C1}

»  przyciskiem NEXT wybra¢ zgdany kanat i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;

> krotkie przycisniecie przycisku NEXT powoduje zmiane wartosci, dtugie — zmiane edytowanej cyfry; naciskajac
przycisk OK/ESC akceptujemy ustawiony czas;

W kazdym momencie mozna wycofac sie z edycji naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika.

Jesli dany kanat jest ustawiony w trybie chwilowym wyswietlane beda '----' . Ustawienie czasu spowoduje automatyczne
wytaczenie trybu chwilowego.

NEXT

PP

NEXT PROGRAMOWANIE CZASU ZAtACZENIA KANAEU ODBIORNIKA
FABRYCZNIE 0000,5 sek.
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Rys. 15 Programowanie trybu monostabilnego / bistabilnego kanatéw odbiornika, funkcja PC.C1...4.
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5.2.2. PC.CH - Programowanie trybu chwilowego

Uaktywnienie tej funkcji (rys.16) powoduje ustawienie wybranego kanatu w tryb pracy chwilowej, tzn. przekaznik
zafaczany jest na czas przycisniecia przycisku pilota. W przypadku pracy kanatu w trybie chwilowym, jednorazowe
zafaczenie kanatu moze nastagpi¢ maksymalnie na 2 minuty. Po tym czasie transmisja sygnatu z pilota zostanie przerwana
w celu ochrony baterii. Aby kontynuowac¢ prace kanatu, nalezy ponownie nacisnac przycisk pilota.

Aby wigczyc tryb chwilowy nalezy:

» w menu gtdwnym przyciskiem NEXT wybrac¢ opcje PC i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika; wyswietlacz
wskaze 'PC.C1";

»  przyciskiem NEXT wybrac opcje PC.CH i nacisng¢ przycisk OK/ESC;

> wyswietlacz wyswietli 'CH.Cx', gdzie 'x' to numer konfigurowanego kanatu. Jesli kanat ma pracowad w trybie
chwilowym, przyciskiem NEXT ustawiamy przed numerem kanatu x znacznik "C" ('Cn.Cx'), jesli kanat nie ma
pracowac¢ w trybie chwilowym nalezy ustawi¢ znacznik "_" ('CH._x"); zmiange numeru edytowanego kanatu
dokonujemy przyciskiem NEXT przez jego dtuzsze przycisniecie.

W kazdym momencie mozna wycofac sie z edycji naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika.
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Rys. 16 Programowanie trybu chwilowego kanatéw odbiornika, funkcja PC.CH w menu gtéwnym odbiornika.
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5.2.3. PC.2P - Programowanie funkcji podwdjnego przycisniecia

Uaktywnienie tej funkcji powoduje zataczenie wybranego kanatu dopiero po drugim nacisnieciu przycisku
w pilocie, co zmniejsza prawdopodobieristwo przypadkowego wysterowania kanatu. Drugie nacisniecie przycisku musi
nastgpic¢ w czasie do 3 sekund po pierwszym wecisnieciu przycisku.
Aby wiaczyc funkcje podwdjnego przycisniecia nalezy (rys. 17):
w menu gtdwnym przyciskiem NEXT wybrac opcje PC i nacisnac przycisk OK/ESC odbiornika;
wyswietlacz wskaze 'PC.C1";
bedac w opcji PC przyciskiem NEXT wybrac¢ PC.2P i wcisna¢ przycisk OK/ESC;
wyswietlacz wyswietli '2P._x', gdzie 'x' to numer kanatu, jaki konfigurujemy, jesli kanat ma mie¢ wtaczona funkcje
podwdjnego przycisniecia, przyciskiem NEXT ustawiamy przed numerem kanatu znacznik "C" ('2P.Cx"), jesli
kanat nie ma mie¢ wtaczonej funkcji podwoéjnego przycisniecia nalezy ustawi¢ znacznik "_" (‘2P._x'); zmiane
numeru edytowanego kanatu dokonujemy przyciskiem NEXT przez jego diuzsze przycisniecie.

YV V VY

W kazdym momencie mozna wycofac sie z edycji naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika.

Ta funkcja dotyczy wyfgcznie sterowania przy pomocy nadajnikéw radiowych. Nie dotyczy sterowania
z poziomu aplikacji CloudFlex i V-pilot.
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Rys. 17 Programowanie podwoéjnego przycisniecia przycisku, funkcja PC.2P w menu gtéwnym odbiornika.
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5.3. Opcja LP - liczba pilotow wpisanych do odbiornika

Opcja LP stuzy do podgladu ilosci wpisanych pilotéw do odbiornika.

Aby sprawdzi¢ ilos¢ wpisanych pilotéw nalezy (rys. 18):

z poziomu menu gtéwnego przyciskiem NEXT wybrac opcje LP i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
zostanie wyswietlony numer odpowiadajacy liczbie zaprogramowanych pilotéw w odbiorniky;

w celu powrotu do menu gtéwnego nacisngc przycisk OK/ESC odbiornika.
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Rys. 18 Kontrola liczby pilotéw w pamieci
odbiornika, funkcja LP w menu gtdwnym
odbiornika.
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5.4. Opcja bd - blokada dostepu do menu gtéwnego odbiornika (kod PIN)
Opcja bd stuzy do ustawienia blokady dostepu do menu gtéwnego odbiornika. Po wiaczeniu blokady
kazdorazowa préba wejscia do menu bedzie wymagata podania kodu PIN (rys.19).
Aby wigczyc blokade dostepu do menu odbiornika nalezy (rys.20):
z poziomu menu gtéwnego przyciskiem NEXT wybrac opcje bd i nacisnac przycisk OK/ESC odbiornika;
przyciskiem NEXT ustawi¢ wartos¢ parametru na ‘on' i nacisnac przycisk OK/ESC odbiornika;
na wyswietlaczu pojawi sie migajaca pierwsza cyfra kodu PIN;
naciskajac przycisk NEXT, wybrac wartos¢ pierwszej cyfry kodu PIN;
nacisnac i przytrzymac przycisk NEXT, aby edytowac kolejna cyfre kodu PIN;
nastepne cyfry ustawia¢ analogicznie;
po wprowadzeniu kodu wcisnagc¢ przycisk OK/ESC w odbiorniky;
zacznie miga¢ symbol 'on' na wyswietlaczy;
ponownie wcisna¢ przycisk OK/ESC w celu potwierdzenia kodu PIN;
powtérnie ustawic identyczny kod i zaakceptowaé OK/ESC;
przy wskazaniu wyswietlacza 'on.A3', nacisnac¢ trzykrotnie przycisk OK/ESC aby zaakceptowac blokade kodem
PIN.

VVVVVYVYYVYVYYVY

Aby wyfaczy¢ blokade dostepu do odbiornika nalezy (rys.20):
»  zpoziomu menu gtdwnego przyciskiem NEXT ustawic opcje bd i nacisnac¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
»  przyciskiem NEXT ustawi¢ warto$¢ parametru na 'oF' i nacisna¢ przycisk OK/ESG;
»  gdy na wyswietlaczu pojawi sie symbol 'bc.A3', nacisnac trzykrotnie przycisk OK/ESC odbiornika.

Naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika mozna powrdci¢ do menu odbiornika.
g UTRATA KODU PIN TRWALE BLOKUJE DOSTEP DO MENU PROGRAMU. ODBLOKOWANIE DOSTEPU

WYMAGA INGERENCJI W UKEAD PAMIECI EEPROM PRZEZ PRODUCENTA.
Samodzielne odblokowanie mozliwe jest z poziomu aplikacji CloudFlex (patrz pkt.8)
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Rys. 19 Wejscie do menu gtéwnego odbiornika zabezpieczonego kodem PIN.
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Rys. 20 Zabezpieczenie menu odbiornika kodem PIN, funkcja bd w menu gtéwnym odbiornika.
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Rys. 21 Wyfaczenie kodu zabezpieczajacego menu odbiornika, funkcja bd
w menu gtéwnym odbiornika.
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5.5. Opcja bc - globalna blokada funkgji zdalnego dopisywania
Opcja bc w menu gtéwnym stuzy do catkowitego zablokowania funkcji zdalnego dopisywania pilotow w
odbiorniku. Aby wtgczyé/wytaczy¢ blokade nalezy (rys.22):
»  zpoziomu menu gtéwnego przyciskiem NEXT wybrac opcje bc i nacisnaé przycisk OK/ESC odbiornika;
»  przyciskiem NEXT ustawi¢ 'on' - blokada wtgczona lub 'oF' - blokada wytaczona i nacisnac przycisk OK/ESC
odbiornika.
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Rys. 22 Globalna blokada zdalnego dopisywania pilotow.

pilotow. Ustawienie to jest nadrzedne wzgledem blokady zdalnego dopisywania ustawionej dla

g Wigczenie /wytaczenie globalnej opcji *bc’, nie ma wptywu na ustawienia lokalnych opcji ‘bc’ poszczegdlnych
indywidualnych pilotow.
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5.6. Opcja Sr - ustawienia wejscia INPUT odbiornika. Tryb sterowania recznego i tryb sygnalizacji stanu.
Odbiornik FLEX868 wyposazony zostat w wejscie INPUT (rys.2) mogace pracowac w jednym z dwoch trybow:
trybie sterowania recznego lub trybie sygnalizacji stanu.
Parametry wejscia, ktdre mozna zmienic to:
» Sr.CA - przypisania kanatow, jakie maja by¢ tym wejsciem wyzwalane w trybie sterowania recznego (mozna
sterowac kilkoma jednoczesnie);
»  Sr.In - typ wejscia - NO/NG;
> Sr.tl- potrzebny czas naruszenia dla uaktywnienia wejscia;
> Sr.St-ustawienie wejscia w tryb sygnalizacji stanu.

5.6.1. Ustawienie parametrow wejscia INPUT.

Aby kolejno ustawi¢ parametry wejscia INPUT:

» z poziomu menu gtdwnego przyciskiem NEXT wybra¢ opcje Sr i nacisng¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
wyswietlacz wyswietli 'Sr.CA';

»  przyciskiem NEXT przejs¢ do opcji 'Sr.In’;

»  przycisna¢ przycisk OK/ESC wyswietlacz wskaze 'In.no' (rys.24);

> przyciskiem NEXT ustawi¢ wymagany typ wejscia (typu NC - 'In.nc’, typu NO - 'In.no'), zaakceptowac naciskajac
przycisk OK/ESC odbiornika;

> przejs¢ przyciskiem NEXT do funkgji Sr.tl; przyciskiem OK/ESC wejs¢ do funkcji - wyswietlacz wyswietli 'tl.0"
(rys.25);

»  przyciskiem NEXT ustawi¢ wymagany czas w zakresie 0...9s i zatwierdzi¢ przyciskiem OK/ESC;

» naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika powrdci¢ do menu odbiornika.

A Zmiana parametru Sr.In moze skutkowac natychmiastowym wyzwoleniem kanatu(ow)

5.6.2. Tryb sterowania recznego.
Tryb sterowania recznego umozliwia reczne zatgczanie kanatdw odbiornika po podtaczeniuv do zaciskow
srubowych A i B przycisku chwilowego.
Aby ustawic¢ wejscie w tryb sterowania recznego nalezy kolejno:
» z poziomu menu gtdwnego przyciskiem NEXT wybra¢ opcje Sr i nacisng¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
wyswietlacz wyswietli 'Sr.CA' (rys.23);
»  przycisnad przycisk OK/ESC;
> wyswietlacz wyswietli 'Sr_x’, gdzie 'x' to numer kanatu, jaki kojarzymy z wejsciem sterowania recznego, jesli
wejscie sterowania recznego ma sterowa¢ wybranym kanatem, przyciskiem NEXT ustawiamy przed numerem
kanatu znacznik "C" ('Sr.Cx"), jesli kanat nie ma by¢ wiaczany nalezy ustawi¢ znacznik "_" (‘Sr._x'); zmiane numeru
edytowanego kanatu dokonujemy przyciskiem NEXT przez jego dtuzsze przycisniecie;
»  zaakceptowac konfiguracje kanatéw przyciskiem OK/ESC;
> naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika powrdci¢ do menu odbiornika.

A Ustawienie kanatu aktywnego dla wejscia sterowania recznego (‘Sr.CA') automatycznie wytgcza tryb sygnalizacji
stanu (‘Sr.St’).

5.6.3. Tryb sygnalizagji stanu.
Tryb sygnalizacji informuje o stanie wejscia.

Aby ustawic¢ wejscie w tryb sygnalizacji stanu nalezy kolejno:

z poziomu menu gtéwnego, przyciskiem NEXT, wybrac opcje Sr;

nacisnac przycisk OK/ESC, przyciskiem NEXT wybra¢ podopcje ‘St (rys.26);
w podopcji ‘St’ ustawic przyciskiem NEXT wartos¢ parametru na ‘on’;
zatwierdzi¢ wybor przyciskiem OK/ESC;

naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika powrdci¢ do menu.

YVVVYVYY

W zaleznosci od ustawienia typu wejscia 'no'/'nc’, trybem aktywnym jest zwarcie lub rozwarcie zaciskéw A i B wejscia
oznaczonego INPUT. W momencie zmiany stanu wejscia INPUT na aktywny na wyswietlaczu odbiornika pojawia sie
komunikat ‘Sr.on’. W momencie zmiany stanu wejscia INPUT na nieaktywny na wyswietlaczu pojawia sie¢ komunikat
‘Sr.oF".

A Wiaczenie trybu sygnalizacji stanu usuwa wszystkie powigzania kanatéw z wejsciem sterowania recznego.

24
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Rys.23 Przypisanie kanatow odbiornika do wejscia w trybie sterowania recznego, funkcja Sr.CA.
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Rys. 24 Programowanie typu wejscia INPUT, funkcja Sr.In.

DTM System spdétka z ograniczong odpowiedzialnoscig spétka komandytowa

www.dtm.pl

v

POWROT
DO MENU

ul. Brzeska 7
85-145 Bydgoszcz

TEL:
+48 523401583

FAX:
+48 52 340 15 84

E-MAIL:
serwis@dtm.pl



dtm
f\(y0~

'|4HW|W

|

a

NEX

a

r—

o

O .4 M| | T
g8 & /8 B

o
m

b4
m
>
-~

systemy automatyki

LM
3

P

-

ey
e,
S

-l

www.dtm.pl

I

v

P

oC
I~

POWROT
DO MENU

Rys. 25 Programowanie czasu naruszenia (zwtoki) wejscia INPUT, funkcja Sr.ti.
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Rys. 26 Ustawienie wejscia odbiornika w tryb sygnalizacji stanu, funkcja Sr.St.
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5.7. Opcja Et — ustawienia sieci ethernet

Opcja ta przeznaczona jest dla uzytkownikdw odbiornika FLEX868 wyposazonego w karte WL (rys.1), ktéra
pozwala sterowac i zarzagdzac¢ odbiornikiem poprzez sie¢ Wi-Fi i dedykowang aplikacje CloudFlex. Dostepne sg podopcje:
tP —wigczenie [ wytgczenie komunikacji Wi-Fi, AF — sprawdzenie adresu fizycznego karty/ MAC adres, S| —sita sygnatu.

Kolejnos¢ wykonywania czynnosci dla wtaczenia / wytaczenia komunikacji po sieci Wi-Fi odbiornika (rys.27):

z poziomu menu gtéwnego odbiornika przyciskiem NEXT wybra¢ opcje Et i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
przy wskazaniu wyswietlacza 'Et.tP' nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;

przyciskiem NEXT wiaczy¢ komunikacje 'nC' lub wytaczy¢ 'oF' komunikacje po Wi-Fi;

zatwierdzic przyciskiem OK/ESC.

Y V V V

W celu rezygnacji ze zmian nalezy w dowolnym momencie nacisngc i przytrzyma¢ przycisk OK/ESC odbiornika.
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Rys. 27 Wtaczanie/wytgczanie komunikacji Wi-Fi, funkcja Et.tP.
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Aby sprawdzic¢ adres fizyczny (MAC adres) karty WL nalezy (rys.28):
»  zpoziomu menu gtdwnego odbiornika przyciskiem NEXT wybrac opcje Et i nacisng¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
»  przyciskiem NEXT wybrac opcje Et.AF i nacisnac przycisk OK/ESC odbiornika;
> zostanie wyswietlony adres fizyczny w trzech fazach: 'xxxx', nastepnie 'yyyy' i 'zzzz', co oznacza numer MAC:
xxxxyyyyzzzz; odbiornik po wyswietleniu tego adresu karty WL powrdci do menu gtéwnego odbiornika.

A Adres fizyczny MAC karty WL jest rowniez umieszczony bezposrednio na karcie WL.
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Rys. 28 Wyswietlanie adresu fizycznego karty WL, funkcja Et.AF.
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W celu utatwienia prac, podczas instalacji odbiornika z zamontowang bezprzewodowa karta WL, mozna przy
pomocy funkcji SI w podmenu funkcji Et uzyskac informacje o sile sygnatu, jaki dociera do odbiornika z urzadzenia
nadawczego (AccessPoint/router). Aby taka informacje uzyskac nalezy (rys.29):

»  zpoziomu menu gtéwnego odbiornika przyciskiem NEXT wybrac opcje Et i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
> przyciskiem NEXT wybrac opcje Et.Sl i nacisng¢ przycisk OK/ESC odbiornika; zostanie wyswietlona sita sygnatu

w jednostkach dBm;

»  aby powrdci¢ do ,podmenu funkcji Et” nalezy ponownie nacisnac przycisk OK/ESC.

Naciskajac i przytrzymujac przycisk OK/ESC odbiornika mozna powrdci¢ do menu gtéwnego odbiornika.
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Rys. 29 Wyswietlanie sity sygnatu radiowego nadajnika (routera).
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Sita sygnatu podawana w funkgji Sl jest wartoscig orientacyjna. Im wartosc jest blizsza ,0” tym sita sygnatu jest
wieksza. Wyswietlana wartos¢ sygnatu uaktualniana jest co 1s.
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5.8. Opcja GA — ustawienie kodu uwierzytelniajgcego funkgji Galactic

Funkcja Galactic pozawala na zdalne dopisywanie pilotow zaprogramowanych i skonfigurowanych poza instalacja, bez
fizycznego dostepu do przyciskow odbiornika.

Warunkiem powodzenia dopisania jest zgodnos¢ kodu uwierzytelniajgcego ustawionego w pilocie z kodem ustawionym w
odbiorniku.

5.8.1 Wigczenielwytaczenie funkgji Galactic. Manualne wprowadzenie kodu uwierzytelniajgcego do odbiornika.
Aby ustawic kod uwierzytelniajgcy w odbiorniku nalezy kolejno:

z poziomu menu gtéwnego przyciskiem NEXT wybrac opcje ‘GA' i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
przyciskiem NEXT ustawi¢ wartos¢ parametru na ‘on' i nacisnac przycisk OK/ESC odbiornika;

na wyswietlaczu pojawi sie migajacy pierwszy znak kodu uwierzytelniajacego Galactic;

naciskajac przycisk NEXT, wybrac warto$¢ pierwszego znaku kodu uwierzytelniajgcego Galactic;

nacisnac i przytrzymac przycisk NEXT aby edytowac¢ kolejny znak kodu uwierzytelniajacego Galactic;
nastepne znaki ustawic analogicznie;

po wprowadzeniu kodu wcisnac przycisk OK/ESC w odbiorniku;

przy wskazaniu wyswietlacza 'on.A3', nacisnac trzykrotnie przycisk OK/ESC aby zaakceptowac ustawienie kodu
uwierzytelniajacego funkcji Galactic.

YVVVVYVYVVYYVY

Aby wyftaczy¢ funkcje Galactic, nalezy:
»  zpoziomu menu gtdwnego przyciskiem NEXT wybrac opcje ‘GA’ i nacisna¢ przycisk OK/ESC odbiornika;
»  przyciskiem NEXT ustawi¢ wartos¢ parametru na 'oF' i nacisna¢ przycisk OK/ESC;
»  przy wskazaniu wyswietlacza 'on.A3', nacisna¢ trzykrotnie przycisk OK/ESC aby zaakceptowac wytaczenie funkgji
Galactic.

5.8.2 Wprowadzenie do odbiornika kodu uwierzytelniajgcego przy uzyciu pilota z funkcja Galactic
Kod uwierzytelniajgcy mozna réwniez ustawi¢ za pomoca pilota z ustawionym kodem uwierzytelniajgcym.
Aby ustawic kod pilotem nalezy kolejno:
»  przycisnaditrzymad przycisk C1/C2 odbiornika;
» wmomencie wyswietlenia ‘c1'/'c2’ przycisnac na 5 sekund dwa dowolne przyciski pilota z kodem Galactic;
» zwolni¢ przycisk C1/C2 odbiornika gdy na wyswietlaczu pojawi sie 'GA.on', sygnalizujgce prawidtowe
wprowadzenie kodu i aktywacje funkcji Galactic.
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Rys. 30 Wtaczenie/wytaczenie funkcji Galactic. Ustawienie kodu uwierzytelniajgcego.
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5.9. Opcja Id — wyswietlenie identyfikatora odbiornika
Kazdy z odbiornikéw FLEX868 posiada swoj unikatowy numer ID. Aby sprawdzi¢ numer identyfikacyjny
odbiornika nalezy (rys.31):
>z poziomu menu gtéwnego odbiornika przyciskiem NEXT wybrac opcje Id;
» nacisng¢ przycisk OK/ESC odbiornika - zostanie wyswietlony numer identyfikacyjny w trzech fazach: 'ld.xx’,
nastepnie 'yyyy' oraz 'zzzz', co oznacza numer Id: xxyyyyzzzz.
Odbiornik po wyswietleniu numeru identyfikacyjnego powrdci do menu.
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Rys. 31 Wyswietlanie numeru identyfikacyjnego odbiornika ID, funkcja Id.
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5.10. Opcja PF — kasowanie pamieci i przywrdcenie ustawien
fabrycznych.
Opcja ta stuzy do przywrécenia fabrycznych ustawien
producenta i usuniecia  wszystkich pilotéw  zapisanych

w odbiorniku. Ustawienia fabryczne po akceptacji opcji PF:
»  brak pilotéw wpisanych do odbiornika;
> wszystkie kanaty odbiornika pracujg w trybie
monostabilnym o czasie zataczania 0,5 sekundy;
blokada kopiowania wytaczona;
blokada dostepu wytaczona (brak kodu PIN);
funkcja podwdjnego przycisniecia wytgczona;
wejscie sterowania recznego typu NO przypisane do
kanatu C1 o czasie zwtoki Os.

a

a
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Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne nalezy (rys.29):
»  przyciskiem NEXT wybrac opcje PF;
»  nacisnac przycisk OK/ESC odbiornika;
> przy wskazaniu wyswietlacza 'PF.A3' nacisng¢ trzykrotnie
przycisk OK/ESC - na wyswietlaczu pojawi sie
charakterystyczna animacja fali - po jej zakorczeniu
odbiornik jest sformatowany.

o

W celu rezygnacji z formatowania nalezy w dowolnym momencie
ale przed jej rozpoczeciem nacisng¢ i przytrzymac przycisk OK/ESC

o
m

odbiornika.
Sr
Proces formatowania pamieci powoduje nieodwracalne
usuniecie wszystkich danych wprowadzonych przez
uzytkownika takich jak: pamied pilotéw, konfiguracja
A odbiornika. E,:
Istnieje mozliwos¢ tworzenia i przywracania kopii
danych, z poziomu aplikacji internetowej CloudFlex
(pkt.8).
i d
)

ﬁ

PF.A3
PF.Ac
PF.Ai

J POWROT
DO MENU

Rys. 32 Przywracanie-formatowanie pamieci
odbiornika, funkcja PF w menu gtéwnym odbiornika.
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6. Modut M2

M2 jest to modut pamieci FLASH przeznaczony do wybranych
urzadzen firmy DTM System (rys.33). Jego obecnos¢ jest konieczna do
funkcjonowania odbiornika FLEX 868. Pamie¢ ta zawiera m.in. dane
konfiguracyjne odbiornika oraz baze zapisanych pilotow.

Standardowy odbiornik posiada juz zamontowany taki modut.
Umieszczenie modutu na podstawce utatwia przetozenie go do innego
odbiornika, na przyktad przy awarii urzadzenia.

Rys. 33 Widok modutu pamieci M2.

7. Opcjonalny modut REL-2 / REL-2 PWR
7.1. Informacje ogdlne

Moduty REL-2 (rys.34) i REL-2-PWR (rys.35) to rozszerzenia o dwa wyjscia przekaznikowe. Przeznaczone s3 do
urzadzen firmy DTM System, wyposazonych w 20-pinowe gniazdo (ztacze 2x10-pin). Modele REL-2 i REL-2 PWR rdznig sie
miedzy soba dopuszczalnym pradem przetaczania oraz typem wyprowadzonych stykdw przekaznika. Ich montaz i obstuga
odbywa sie tak samo. Podtaczenie modutu REL-2 / REL-2-PWR do odbiornika FLEX 868 powoduje automatyczne
rozszerzenie go o dodatkowe kanaty C3i C4.

7.2. Dane techniczne i uzytkowe
>  Dwa wyjscia przekaznikowe: NC/NO 1A/24V (REL-2), NO 5A/230VAC (REL-2-PWR);

> Temperatura pracy od -20°C do +55°C;
»  Gabaryty [mm]: 27x35x23 (27x40x26 - model REL-2-PWR).

dioda C4
przycisk C4

przycisk C3
dioda C3

[ [

NC 3C NO NC 4C NO
wyjscie wyjscie
ouT3 ouT4

opisy zaciskéw srubowych

Rys. 34 Widok modutu przekaznikowego REL-2.

przycisk C4

przycisk C3 dioda C4

(11T

0000

ouT3 ouT4
wyjscie  wyjscie
typu NO typu NO

dioda C3

opisy zaciskéw srubowych

Rys. 35 Widok modutu przekaznikowego REL-2-PWR.
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8. Opcjonalny modut bezprzewodowej karty Wi-fi WL
8.1. Informacje ogolne

Karta radiowa WL (rys.36) umozliwia bezprzewodowe zarzgdzanie wybranym urzgdzeniem firmy DTM System.
Potfaczenie odbywa sie poprzez bezprzewodowa sie¢ Wi-Fi udostepniong przez uzytkownika.

Zdalne zarzadzenia odbiornikiem FLEX868 odbywa sie poprzez aplikacje internetowa www.cloudflex.dtm.pl.
Dzieki tej aplikacji obstuga odbiornika jest duzo fatwiejsza i wygodniejsza niz w przypadku tradycyjnego zarzadzania.
Aplikacja pozwala m.in. dopisywac/edytowac/usuwac piloty, konfigurowaé odbiornik, tworzy¢ kopie danych, przegladac
rejestr zdarzen lub wykonywac z niego raporty oraz wiele innych czynnosci a wszystko to z dowolnego miejsca na swiecie
przez internet. Dodatkowo zatgczanie kanatéw moze odbywac sie z poziomu aplikacji na urzadzeniach mobilnych.

W celu zapoznania sie ze szczegotami i informacjami dotyczacymi karty WL prosimy zapoznac sie z instrukcja
montazu i obstugi karty WL (dostepna m.in. na stronie: www.dtm.pl)

8.2. Dane techniczne i uzytkowe

Czestotliwosé: 2.412 do 2.462 GHz;

Modulacja: 802.11b Compatibility: DSSS (CCK-11, CCK-5.5, DQPSK-2, DBPSK-1) 802.11g: OFDM;
Zabezpieczenie bezprzewodowe WEP, WPA-PSK (TKIP), WPA2-PSK (AES);

Pobdr mocy 700mW;

Wspotpraca z urzgdzeniami firmy DTM System wyposazonymi w ztgcze do kart WL;

Mozliwosé prostego konfigurowania pofaczenia Wi-Fi - funkcja WPS (PBC);

Zasilanie karty poprzez ztgcze WL;

Temperatura pracy od -20°C do +55°C;

Gabaryty [mm]: 68x26x6;

VVVYVYVYYVY

dioda sygnalizacyjna ‘aut’
dioda sygnalizacyjna 'connect’
dioda sygnalizacyjna 'link'

/—o przycisk WPS / RESET

aut connect Tink

o Tl

200,

WPS/RESET
e o WL U2

1% o.oc €
DTM System ﬂ.

Made n Poond

L~
<

zfgcze karty 36 pin

Rys. 36 Widok karty WL.

9. Opcjonalny modut SHRF433
9.1. Informacje ogolne

Modut SHR-F433 (rys.37) to dodatkowy modut radiowy umozliwiajgcy wspotprace odbiornika z pilotami serii
DTM433MHz. Modut nalezy wpig¢ do gniazda modutéw dodatkowych EXT (rys.2).

Do zdalnego dopisania pilotéw serii DTM433MHz konieczne jest posiadanie wczedniej dopisanego pilota serii

g Uzycie pilota serii DTM433MHz sygnalizowane jest, obok numeru pilota, kropka z prawej strony wyswietlacza.
DTM433MHz.

9.2. Dane techniczne i uzytkowe:
»  Czestotliwosc 433,92MHz
» Temperatura pracy od -20°C do +55°C
»  Gabaryty [mm]: 22x19x4

Rys. 37 Widok modutu
SHR-F433
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10. Opcjonalna antena zewnetrzna

Jesli zajdzie potrzeba zwiekszenia zasiegu nalezy zamontowac¢ zamiast
wewnetrznej anteny drutowej, antene zewnetrzna. W tym celu mozna
wykorzysta¢ opcjonalng antene ANT868-OB. Obudowa odbiornika FLEX868 jest
przystosowana do montazu takiej anteny na gérnej krawedzi (boku), rys.38.

Rys. 38 Widok odbiornika FLEX868
z  przykrecong do  obudowy
opcjonalna anteng ANT868-OB.

11. Kody btedéw odbiornika FLEX868
Program odbiornika FLEX868 po zdiagnozowaniu btedu lub uszkodzenia wyswietli na wyswietlaczu LED
odpowiedni kod btedu, zgodnie z tab.1.

Nr btedu Opis

Err.1 W opcji CP jesli do skopiowania wybierzemy pilota innego typu niz ten na ktéry chcemy
kopiowac

Err.2 W opgji CP jesli do skopiowania wybierzemy numer rekordu, pod ktérym nie ma pilota lub
rekord pilota ktoremu wtasnie chcemy skopiowac ustawienia (jego wtasny numer rekordu)

Err Btedne wprowadzeniu pinu.

Bfad odczytu adresu fizycznego (MAC adres) karty WL (nie ma karty lub jest wytaczona
(Et.tP=0F).

Er.14 Brak lub uszkodzenie pamieci (M2)

Er.15 Brak lub uszkodzenie pamieci wewnetrznej

Er.16 Uszkodzenie zegara RTC

Tab. 1 Kody btedéw odbiornika FLEX868.

12. Przyktadowa tabela ewidencji pilotow

W celu klasycznego zarzadzania pilotami w szczegdlnosci bez fizycznego do nich dostepu, niezbedne jest
zafozenie ewidencji pilotow wpisanych do pamieci odbiornika. Przykfad tabeli do ewidencji pokazuje tabela 2.
Odbiornik Flex868 w dodatkowej opcji bezprzewodowego zarzadzania przez karte Wi-Fi WL (punkt 8) oferuje nowoczesny
i wygodny sposob prowadzenia ewidencji pilotow oraz szereg dodatkowych funkgji.

Nr. porzadkowy Uzytkownik Kanat C1 Kanat C2 Kanat C3 Kanat C4

0001

0002

0003

0004

0005

0006

0007

0008

0009

0010

0011

0012

0013

0014

0015

0016

0017

0018

0019

0020

Tab. 2 Przyktadowa tabela ewidencji pilotow.
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UTYLIZACIJA

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych
nie mozna wyrzuca¢ razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidtowa utylizacja
urzadzenia daje mozliwos¢ zachowania
naturalnych zasobow Ziemi na diuzej i
zapobiega degradacji srodowiska naturalnego.

WARUNKI GWARANCIJI

Producent DTM System, przekazuje urzadzenia
sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancjina
okres 24 miesiecy od daty zakupu przez klienta koricowego.
Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym
wyrobie. Producent zobowigzuje si¢ do bezptatnej naprawy
urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystgpity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na
wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i
montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie
obejmuje baterii w pilotach, wszelkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowanisa,
samowolnych regulacji, przerdbek i napraw oraz uszkodzen
powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecialubzwarcia siecizasilajacej. Szczegotowe warunki
udzielania gwarancji regulujg stosowne akty prawne.

DEKLARACJA ZGODNOSCI | nrisizoms C€

Producent

DTM System spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig spotka komandytowa
ul.Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska

Wyréb

Odbiornik zdalnego sterowania radiowego, serii: DTM868MHz,

model: FLEX

Opiswyrobu

Odbiornik radiowy zdalnego sterowania o kodowanej transmisji, posiadajgcy 2 lub
4 sterowane wyjscia, pracujacy na czestotliwosci 868MHz. Zasilany napieciem 12-
24V AC/DC. Do sterowania odbiornikiem stuzg bateryjnie zasilane piloty (nadajniki)
radiowe, seril DTMB68MHz i jedno programowalne wejécie sterowania recznego

Wyrdb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:

R&TTE 99/5/EC
98/37/WE

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1WEDEUG R&TTE

Wyr6b spetnia wymagania norm zharmonizowanych:

R&TTE: EN 300 220-1V2.3.1: 2010; EN 300 220-2V2.3.1: 2010
EMC: EN 301 489-1V1.8.1: 2008; EN 301 489-3V1.4.1: 2002

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzna kontrole produkeji zgodnie z
zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Wyniki potwierdzaja zgodnosc.

Prezes Zarzadu 3
20-04-2015r. Bydgoszcz, Polska Komplementariusza
Daniel Kujawski
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