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I. Uzywane terminy

» Monostabilny tryb pracy wyjscia - tryb pracy, w ktérym przekaznik wykonawczy, na skutek dzialania wymuszenia
(przycisniecia przycisku pilota) zalaczany jest na zaprogramowany czas.

» Bistabilny tryb pracy wyjscia - tryb pracy, w ktérym przekaznik wykonawczy, na skutek dzialania wymuszenia
(przycisniecia przycisku pilota) zmienia swdj stan na przeciwny (zalacza sie lub wylacza).

» Chwilowy tryb pracy wyjscia - tryb pracy, w ktérym przekaznik wykonawczy, na skutek dzialania wymuszenia
(przycisniecia przycisku pilota) zostaje zalaczony i pozostaje w tym stanie tak dlugo, jak dlugo dziala wymuszenie.

Il. Informacje ogdlne

Odbiornik radiowy MICRO wchodzi w sktad szerokiej gamy urzgdzen zdalnego sterownia i kontroli dostepu,
tworzacych system ZSP. Podstawowym zastosowaniem systemu ZSP jest sterowanie napedami lub sterownikami
napedow rolet i bram, a takze oswietleniem, systemami alarmowymi (bezpo$rednie podtgczenie do linii alarmowych lub
do samej centralki) oraz bezposrednie sterowanie elektrozaczepem (domofony, bramofony, itp.).

Dzieki nowatorskim, w petni programowalnym funkcjom, odbiornik MICRO spetni wymagania nawet najbardziej
wybrednych uzytkownikow. Nowy uproszczony interfejs programowania oraz mozliwo$¢ zaprogramowania wiekszej
liczby pilotéw niz dotychczas, dodatkowo podnosi walory odbiornika.

lll. Dane techniczne

> Kod dynamicznie zmienny Keeloq , dajgcy najwyzszej klasy zabezpieczenie;

> Odbiornik superheterodynowy, czestotliwos¢ pracy: 433,92 MHz;

> Pamiec¢ odbiornika miesci w sobie 35 pilotéw z serii ZSP (NEO i TIP);

> Dwa odseparowane, przekaznikowe wyjscia odbiornika typu NO lub NC, pracujgce w trybie chwilowym oraz mono lub
bistabilnym; dopuszczalne obcigzenie kazdego wyjscia 1A/24V AC lub DC;

> Czas podtrzymania wyjscia w trybie monostabilnym: 0,5 sekundy oraz od 1 sekundy do 127 sekund (z
rozdzielczoscig 1 sekundy) i od 1 minuty do 127 minut (z rozdzielczoscig 1 minuty), w trybie bistabilnym pamiec
stanu po okresowym zaniku zasilania;

> Mozliwo$¢ prostego wpisywania pilotow, bez konieczno$ci uzywania przyciskow odbiornika;

> Mozliwos¢ zablokowania funkcji prostego wpisywania pilotéw;

> Petna dowolnos¢ w przypisywaniu wyjs¢ odbiornika do przyciskéw pilota;

> Zacisk do podtgczenia przewodu koncentrycznego anteny zewnetrznej;

> Odbiornik w bryzgoszczelnej obudowie plastikowej, z listwg do przykrecenia przewodow;

> Zasilanie odbiornika 24V AC/DC;

> Maksymalny pobdr prgdu 65mA (przy zatgczonych dwoch kanatach);

> Temperatura pracy odbiornika od -20°C do +55°C;

> Gabaryty: w obudowie - dlugos¢ 80mm, plus 40mm uchwyt obudowy, szeroko$¢ 60mm, wysokos¢ 30mm; bez
obudowy - dtugos$¢ 54mm, szerokos¢ 50mm, wysokosé 18mm.

IV. Instalacja odbiornika

1. Opis urzadzenia i sposobu instalowania

W sktad odbiornika wchodzi ptyta gtéwna wraz z bryzgoszczelng obudowg natynkowg z antenkg pretowg. Ptyta
gtébwna (rys. 1) posiada mikroprocesorowy uktad sterujgcy z diodami LED oraz przyciskami, uktad wykonawczy
zrealizowany na dwdch przekaznikach, a takze ztgcza do przytgczenia napiecia zasilania, anteny zewnetrznej oraz
sterowanych urzadzen. Sterowane urzadzenie nalezy przylgczy¢ do zaciskow wybranego wyjscia odbiornika. Jezeli
urzgdzenie wymaga sterowania normalnie otwartego (NO), wowczas nalezy podigczy¢ je do zaciskow NO i C. W
przypadku koniecznosci zastosowania sterowania normalnie zamknietego (NC), urzgdzenie nalezy podigczy¢ do
zaciskéw NC i C.

Do kostki antenowej (rownorzednej z wejsciem anteny), w fabrycznie nowym odbiorniku, podtgczona jest
antena pretowa o diugosci 170mm. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego zdalnego sterowania, mozna zastosowac
antene zewnetrzng, uzywajac do potgczenia kabla koncentrycznego. Kabel koncentryczny anteny podtgczy¢ do zacisku
oznaczonego symbolem Y (Srodkowa zyta kabla) i do zacisku oznaczonego symbolem masy (ekran kabla).

W celu osiggniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac o:

- negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzgdzeniami elektroenergetycznymi i przedmiotami
metalowymi

- negatywnym wptywie zaktdécen radiowych z innych zrédet niz pilot

- negatywnym wplywie gestej zabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych $cian
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Rys.2 Przyktadowy schemat elektryczny potgczenia odbiornika MICRO z centralg sterownika bramowego oraz
elektrozamkiem.

- zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota
- wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika
V. Programowanie odbiornika

Odbiornik MICRO posiada mozliwos¢ programowania parametrow wptywajgcych na sposoéb jego pracy. Przed
rozpoczeciem programowania, nalezy zapoznac sie z rysunkiem 1 przedstawiajgcym widok ptyty odbiornika w celu
zlokalizowania przyciskéw programowania kanatéw wyjsciowych C1 i C2, oraz diod LED sygnalizujgcych $wieceniem
wybrany kanat i tryb jego pracy. Obok kazdej diody LED umieszczony jest krétki opis sygnalizowanej funkcji. Kanaty
wyjsciowe odbiornika sg sterowane zaprogramowanymi przyciskami pilotow.

1) Wpisywanie pilota do pamieci odbiornika
Whpisanie pilota do pamieci odbiornika polega na oddzielnym wpisaniu kazdego jego przycisku, przy
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jednoczesnym przydzieleniu mu wybranego wyjscia odbiornika, ktérym ma sterowac. Mozliwe jest przy tym,
przypisanie kilku przyciskéw pilota do tego samego kanatu oraz jednego przycisku pilota do obydwu kanatéw.

W przypadku checi usuniecia przypisania przycisku pilota do kanatu odbiornika, nalezy usungé¢ wybranego
pilota z pamieci odbiornika (pkt. 3) a nastepnie dopisac jego przyciski ponownie w pozadanej konfiguraciji.

Wpisanie przycisku
Trzymajgc wcisniety przycisk programujgcy wybranego kanatu wyjsciowego (C1/C2), nacisng¢ wybrany
przycisk pilota, ktéry ma tym kanatem sterowaé. Dioda LED C1/C2 zamigocze.

Uwaga! Przypadkowe zwolnienie przycisku C1/C2, zanim wcisniety zostanie przycisk pilota, spowoduje przejscie do
programowania trybu pracy wybranego kanatu (pkt.4). Aby wycofaé sie ze zmian trybu pracy tego kanatu, nalezy
nacisngc¢ krotko przycisk sgsiedniego kanatu.

2) Zdalne wpisywanie pilota do pamieci odbiornika

Jest to bardzo uzyteczna funkcja, pozwalajgca na dopisywanie nowych pilotow, bez koniecznosci fizycznego
dostepu do odbiornika. Warunkiem powodzenia jest koniecznos¢ znajdowania sie w zasiegu radiowym odbiornika oraz
posiadanie wczesniej wpisanego pilota. Funkcja prostego wpisywania pilota jest niedostepna w przypadku
skonfigurowania przynajmniej jednego z kanatéw odbiornika do pracy w trybie chwilowym.

a) Nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk wczesniej wpisanego pilota;

b) W czasie nie dtuzszym niz 3 sek. od puszczenia przycisku pilota, nacisngé i przytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny
przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ dopisany.

c) Pilot zostat dopisany z konfiguracjg przyciskow identyczng z pilotem wczesniej zaprogramowanym, uzytym w tej
procedurze.

Uwaga! Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane stabg baterig ktéregos z pilotow, przez co nie wytrzymuje
on dtugiej transmisji, lub zaktdceniami radiowymi, ktére mogty pojawi¢ sie w trakcie trwania procedury zdalnego
wpisywania.

3) Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika

Usuniecie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika odbywa sie przez jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
obydwu przyciskdw programowania kanatow (C1 i C2). Wszystkie diody LED (z wyjatkiem zielonej) zaczng pulsowac.
W tym czasie nacisng¢ dowolny przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ usuniety. Diody zgasng a pilot zostanie usuniety z
pamieci.

Uwaga! Zbyt dtugie przytrzymanie przyciskéw C1 i C2 doprowadzi do sformatowania catej pamieci odbiornika.
4) Zmiana trybu pracy kanatu wyjsciowego (C1/C2) na bistabilny lub chwilowy
Dla zmiany trybu pracy kanatu na monostabilny - patrz pkt.5.

Ustawienia fabryczne kanatéw wyjsciowych to:
- kanat C1 pracuje w trybie monostabilnym (0,5 s),
- kanat C2 pracuje w trybie monostabilnym (0,5 s).

Aby zmieni¢ tryb pracy kanatu C1 lub C2, nalezy nacisnag¢ i zwolni¢ odpowiedni przycisk (C1/C2), zaswieci sig
czerwona dioda LED (C1/C2) oraz zétta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajgc
wielokrotnie przycisk wybranego kanatu mozna ustawié zgdany tryb pracy. Zéta dioda LED z opisem MOM ustali tryb
chwilowy, dioda z opisem BIST - tryb bistabilny, a z opisem MONO - tryb monostabilny (patrz pkt.5). Dla zatwierdzenia
wybranego trybu pracy nalezy nacisng¢ ponownie i przytrzymac przycisk edytowanego kanatu (C1/C2). Czerwona
dioda LED sygnalizujgca edytowany kanat zamigocze i zgasnie. Tryb pracy zostat zapamietany.

5) Zmiana trybu pracy kanatu wyjsciowego (C1/C2) na monostabilny

Dla zmiany trybu pracy kanatu C1 lub C2 na monostabilny (podobnie jak przy zmianie na tryb bistabilny lub
chwilowy) nalezy nacisngc¢ i zwolni¢ odpowiedni przycisk (C1/C2), zaswieci sie czerwona dioda LED (C1/C2) oraz zé6tta
dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajgc przycisk edytowanego kanatu (C1/C2)
nalezy ustawic tryb pracy monostabilnej, sygnalizowany przez z6ttg diode LED z opisem MONO.
Aby zatwierdzi¢, nacisng¢ ponownie i przytrzymac przycisk edytowanego kanatu (C1/C2). Dioda LED z opisem MONO
zgasnie i po chwili rozpocznie pulsowanie. Caly czas trzymajgc wcisniety przycisk edytowanego kanatu (C1/C2) nalezy
odliczy¢ zadang liczbe mrugnieé, po czym zwolni¢ przycisk (C1/C2). Odliczona liczba impulséw diody LED oznacza
czas zatgczenia kanatu w sekundach (lub w minutach gdy po zwolnieniu przycisku szybko na chwile nacisniety zostanie
ponownie przycisk edytowanego kanatu C1/C2).

Uwagal!

Aby ustawi¢ czas zatgczenia 0,5s nalezy zwolni¢ przycisk C1/C2 jeszcze przed pierwszym impulsem z6ttej diody LED z
opisem MONO.
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6) Zablokowanie/ odblokowanie prostego wpisywania pilotéw

Aby zabezpieczy¢ urzgdzenie przed nieuprawnionymi probami dopisania dodatkowego pilota (szczegdinie
istotne w obszarach o chronionym dostepie uzytkownikéw), zaleca sie zablokowanie funkcji prostego wpisywania
pilotow. Aby zablokowac te funkcje, naciskamy i zwalniamy przycisk (C1/C2), zadwieci sie czerwona dioda LED (C1/C2)
oraz zo6tta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Nastepnie naciskamy sasiedni przycisk i
trzymamy go, nie puszczajgc. Po 4 sekundach zapali sie dioda C2 (oznacza, ze aktualnie funkcja wpisywania pilotow
jest aktywna), przycisk trzymamy dalej. Po kolejnych 4 sekundach trzymania przycisku, zapali sie dioda C1 (oznacza, ze
funkcja prostego wpisywania pilotéw jest zablokowana), gdy zwolnimy trzymany przycisk, karta zapamieta ustawienia i
zablokuje proste wpisywanie pilota. Tak samo przebiega procedura odblokowywania, tylko wowczas zwalniamy
przycisk, gdy zapali sie dioda C2. W ustawieniach fabrycznych (po formatowaniu), proste wpisywanie pilota jest
odblokowane.

7) Formatowanie pamieci odbiornika

Dla sformatowania pamieci odbiornika nalezy jednoczes$nie nacisngc¢ i przytrzymac przyciski C1 i C2. Wszystkie
diody LED (z wyjatkiem zielonej) zaczng pulsowac. Przyciski nalezy zwolni¢ dopiero gdy diody LED przestang pulsowac
(po okoto 15 sekundach). Pamie¢ zostata sformatowana.

Uwaga! Proces formatowania pamieci odbiornika powoduje nieodwracalne usuniecie wszystkich pilotéw oraz
przejscie do ustawien fabrycznych (kanaly C1 i C2 w trybie monostabilnym o czasie zatagczenia 0,5s).

VI. Parametry pilotéw TIP i NEO

4 System zmiennokodowy Keelog®;
4 Dwa przyciski sterujgce (wersja NEO 4P posiada cztery przyciski), rys. 3;

4 Czestotliwos¢ pracy - 433,92 MHz;
4 Zasilanie baterig L1028 23A 12V; o
4 Zasieg pilota TIP do 50m, pilota NEO do 150m:; QIO ol —
4 Skuteczna moc promieniowania pilota TIP: 1 mW, pilota NEO: 3 mW; @ @ @ @
4 Temperatura pracy pilota od 0°C do +55°C. @
K
L @

Rys. 3 Widok pilotéw TIP i NEO z naniesiong numeracjg przyciskow.

VIl. Gwarancja VIIl. Deklaracje
Producent DTM System, przekazuje urzgdzenia
sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancji N Nr
na okres 24 miesiecy od daty zakupu przez klienta DEKLARACJA ZGODNOSCI | g3/5006 C €
koncowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie Producent
plomb gwarancyjnych producenta, umieszczanych na Dtm System, ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz
. . . . . Wyro’b
kaZdym ,Werble' Producgnt. _ZOF)OWIQZUJE Sig d? Zestaw zdalnego sterowania radiowego serii ZSP-4
bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwaranciji model: MAX, MICRO
wystgpity wady z winy producenta. Niesprawne gpits wyrgtl)qu e (ot ey radi (MAX 1ub MIGRO)
. . s, « estaw oaniornika (sterownika) radiowego u o
Urzadzenle nalezy dOStarCZyC na W*asny koszt do miejsca kodowanej transmisji, posiadajacy 2 lub 4 wyjscia sterowane,
zakupu, zatgczajgc krotki, jednoznaczny opis pracujacy na czestotliwosci 433.92MHz. Odbiomnik zasilany jest

napieciem 24V lub w petnym zakresie 12-24V AC/DC. Do

USZkoqze.ma' KO,SZt demonta_zu I_ mont_azu. urzadze_z_ma realizacji sterowania stuza bateryjnie zasilane piloty (nadajniki)
ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w radiowe dwuprzyciskowe lub czteroprzyciskowe (NEO 4-P, NEO
piIotach wszelkich uszkodzen powstaiych w wyniku 2-P lub TIP). Urzadzenie pozwala na sterowanie urzadzen

. ! . . . niskonapieciowych, w tym elektroniki automatyki bramowej,
nlepraW|diowego uzytkowanla, samowolnych reguIaCJl, domofonéw, systemow alarmowych. Zestaw sktada sie z
przerébek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku jednego odbiornika i kilku pilotéw.
wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia Wyrdb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:

R&TTE 99/5/EC
SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE

Wyroéb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1; EN 300 220-3

EMC: EN 301 489-1; EN 301 489-3

LVD: EN 60950-1:2001

Procedura oceny zgodnosci

W odbiornikach i pilotach radiowych przeprowadzono
wewnetrzng kontrole produkcji zgodnie z zatacznikiem |1

sieci zasilajgcej. Szczegotowe warunki udzielania
gwarancji regulujg stosowne akty prawne.

Urzadzen elektrycznych lub dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Dodatkowo piloty, zgodnie z
elektronicznych nie mozna wyrzuca(: zatgcznikiem lll tej samej dyre!(tywy, poddane zo_staly
. N szczegotowym testom i badaniom z zastosowaniem zestawow w
E razem z odpadaml gospodarczyml. catosci okreslonych w zharmonizowanych normach. Wyniki
. . . A . potwierdzajg zgodnos$¢. Dodatkowo potwierdzeniem zgodnosci
PraWIdlowa utyllzaCJa UrZdeenla da.le dla przedmiotowego wyrobu lub wyrobéw pochodnych sg
mmmm mozliwosé zachowania natu ra|nych przeprowadzone badania w Instytytucie £.gcznosci, Szachowa,

PL 04-894 Warszawa.
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