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1. Wprowadzenie

Sterownik bramowy EASY B232 stuzy do sterowania napedami bram dwuskrzydtowych,
zasilanymi napieciem przemiennym 230V, 50Hz, o mocy max. 2 x 350W. Przy wspotpracy z kartg radiowg
EasyRX o pojemnosci 35 pilotéw serii DTM433MHz (zabezpieczona transmisja oparta na systemie
Keeloq), sterownik zyskuje funkcje sterownia radiowego.
Sterownik posiada funkcje spowalniania ruchu podczas startu i/lub zatrzymywania oraz regulacje mocy
sitownikéw. Ustawiajgc odpowiedni tryb pracy sterownika mozemy system automatyki uzupetnié o
funkcje automatycznego zamkniecia bramy po czasie (czas autozamykania regulowany od 1 do 120
sekund) i/lub foto-zamykania (automatyczne zamykanie bramy z czasem 5 sekund, uruchamiane po
naruszeniu i ponownym zwolnieniu fotokomérek) EASY 232 posiada wyjscie sterowania ryglem
bramowym oraz dodatkowe wyj$cie, sterowane przyciskiem recznym oraz radiowo, mogace pracowaé w
trybie bistabilnym (zatgcz/wytacz) lub monostabilnym (zatgcz na 4 sek.), przeznaczone do zatgczania
zewnetrznego urzgdzenia.
Wyjscie zasilania lampy sygnalizacyjnej 230VAC / 50Hz, umozliwia podigczenie zaréwno lampy z
wbudowanym przerywaczem, jak i bez (zalecane). Dodatkowo sterownik wyposazony jest w wyjscie

lampy sygnalizacyjnej LED 24VDC/6W.
Dziatanie sterownika jest uzaleznione od wybranego trybu pracy, patrz pkt. 5.4.

2.Dane techniczne

Parametry podstawowe

Wyjscie dodatkowe

> Zasilanie 230V AC, 50 Hz

» Pobor mocy w stanie spoczynku 8VA

» Temperatura pracy (min./max.) -20°C /+55°C

> Gabaryty zewnetrzne obudowy (szer. x gteb. x wys.) 180 x 95 x 241 mm lub 120 x 80 x 166 mm

> Sposob montazu obudowa natynkowa

» Waga 1,1 kg

> 1P 55

» Wyjscia / Wejscia

» Wyjscie sitownika (napigcie / maksymalna moc/ 230VAC / 2 x 350W / brak / 2

> wbudowany kondensator / ilo$¢)

» Wyjscie lampy sygnalizacyjnej przekaznikowe 230VAC/6A oraz OC max. 24VDC/6W
> Wyjscie zasilania peryferii (fotokomorki, rygiel, itp.) 24V DC, 0,5A

¥ Wyjscie zasilania nadajnikow fotokomérek typu OC (patrz funkcja PHOTO-TEST)

: Wyjscie rygla bramowego 12V DC, zatgczane na 8 sek. przy rozpoczeciu otwierania

przekaznikowe (bezpotencjatowe), max. 1A/30V AC/DC, pracujgce
w trybie bistabilnym lub mostabilnym o czasie zatgczenia 4 sek.
(programowane przetgcznikiem DIP-SWITCH, pkt. 5.2.1)

» Wejscia fotokomorki / liczba typuNC /3
> Wejscie recznego sterowania OPEN A typu NO
> Wejscie recznego sterownia OPEN B typu NO
» Wejscie recz. sterowania kanatem dodatkowym OPEN C  typu NO
» Wejscie recznego sterowania STOP typu NC
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Regulacja czasu otwierania i zamykania oraz faz
migkkiego startu i stopu

Regulacja mocy sitownikéw

Regulacja opdznienia drugiego skrzydta

8 trybow pracy sterownika
Start z maksymalng sitg
Funkcja autozamykania bramy

Funkcja foto-zamykania

Dopychanie ze zwiekszong sitg po zamknieciu, start ze
zwiekszong sitg

Wstepna praca lampy sygnalizacyjnej

Fototest (testowanie fotokomérek przed ruchem bramy)
Sprzetowy interfejs uzytkownika

Pamie¢ konfiguracji urzadzenia
Sterowanie radiowe

1 sek. do 255 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.) - funkcja nauki
tak, osobno dla 1 i 2 sitownika, za pomocg potencjometrow

tak, czas regulowany przy pomocy potencjometru od 1 do 15
sekund

programowane przetgcznikiem DIP-SWITCH, pkt. 5.4
programowane przetgcznikiem DIP-SWITCH, pkt. 5.2.1

tak, czas regulowany przy pomocy potencjometru od 1 do 120
sekund

tak, czas po ktérym nastgpi zamkniecie bramy staty o wartosci 5
sekund

programowane przetgcznikiem DIP-SWITCH, pkt. 5.2.1
programowane przetgcznikiem DIP-SWITCH, pkt. 5.2.1
programowane przetgcznikiem DIP-SWITCH, pkt. 5.2.1

przetgcznik DIP-SWITCH do ustawiania trybu pracy sterownika oraz
wigczania funkcji dodatkowych, przycisk LEARN do przeprowadzania
nauki czasu otwierania i zamykania oraz faz spowolnienia, diody
sygnalizacyjne LED

nieulotna

w opcji, poprzez dostepne na ptycie zigcze dla odbiornika radiowego
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Czesc¢ radiowa - odbiornik EasyRX

» Modut radiowy

’ Zabezpieczenie transmisji

Rodzaj modulacji / czestotliwos¢
Impedancja wejsciowa anteny
Antena

Wyjscia

Pojemnos¢ pamieci
Konfiguracja pilota

v v v v ww

Mozliwos$¢ kasowania catej pamieci

Mozliwos$¢ kasowania pojedynczego pilota
Mozliwo$¢ wpisania pilota bez koniecznosci dostepu
Zablokowanie funkcji zdalnego dopisywania

v v v w

superheterodynowy, zapewniajgcy wysokag
niezawodnos$¢, powtarzalno$¢ i odpornos¢ na zaktdcenia radiowe
64 - bitowy kod dynamicznie zmienny Keeloq® praktycznie w 100%
odporny na wikamania drogg radiowg
ASK /433,92 MHz
50 Q
wewnetrzna, zaciski do podtgczenia anteny zewnetrznej
cyfrowe wyjscie sterujace
35 pilotéw, kazdy o indywidualnym numerze w pamieci
Mozliwos¢ przypisania dowolnej z trzech funkcji (OPEN A, OPEN B,
OPEN C) do dowolnego przycisku pilota
Tak
Tak
Tak (funkcja zdalnego dopisywania pilota) do przyciskéw sterownika
Tak




3. Instalacja

3.1. Wazne przypomnienie

Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa. W urzadzeniu wystepuje
niebezpieczne napiecie 230V / 50Hz, wszystkie potgczenia nalezy wykonywac przy wylgczonym
napieciu. Sterownik EASY B232 zaklasyfikowany jest do kategorii urzgdzen “Bramy i drzwi
automatyczne”, wymagajgcej szczegdlnej dbatosci o wzgledy bezpieczenstwa. Zadaniem instalatora jest
zamontowanie systemu w sposob na tyle bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowaé ryzyko
zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujgca instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich
majgcych zastosowanie przepiséw, jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktore urzgdzenie moze
spowodowac.

3.2. Opis urzadzeniaisposobu instalowania

W skiad sterownika EASY B232 wchodzi plyta gtbwna oraz obudowa. Plyta gtéwna (rys. 1)
posiada wbudowany zasilacz oraz uktad wykonawczy zrealizowany na specjalistycznych przekaznikach,
a takze zlgcza do przytgczenia napiecia zasilania, sitownika oraz elementéw zabezpieczajgcych,
sterujgcych i sygnalizacyjnych. Ponadto wyposazony jest w mikroprocesorowy ukfad sterujgcy z
interfejsem na diodach LED, przetgcznikach DIP-SWITCH, przycisku typu MICROSWITCH i
potencjometrach obrotowych. Obudowa sterownika posiada stopien szczelnosci IP55. Umieszczone na
spodniej czesci obudowy ostabienia, stuzg do umieszczenia wkretéw mocujgcych sterownik do podtoza.
Ostabienia w bocznych sciankach obudowy stuzg do przeprowadzenia przewodéw instalaciji sterownika.
Po wykonaniu otworu nalezy zamontowac zatgczong w komplecie dtawnice gumowg o srednicy 25mm.
Przewody nalezy doprowadzi¢ do urzgdzenia poprzez dolng cze$¢ obudowy. Podczas wykonywania
otworéw w obudowie nalezy pamieta¢ o zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”.
Obecnosé napiecia zasilania sygnalizowana jest $wieceniem diody LED POWER.
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Rysunek 1. Widok ptyty gldwnej sterownika, z zaznaczeniem wazniejszych elementow

T N 3d

NOEZ v

®

ofe] sl

®

1. bezpiecznik topikowy (4A/250V, T)

2. zlgcze do podtgczenia zasilania 230V AC
3. ztgcze do podtgczenia silnika 1

4. ztgcze do podigczenia silnika 2
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5. zlgcze do podigczenia lampy sygnalizacyjnej, 230V AC, max. 6A

6. wyjscie przekaznika dodatkowego (NO)

7. wyjscie rygla bramowego 12VDCwyijscie przekaznika dodatkowego (NO)

8. przycisk LEARN uzywany przy programowaniu

9. przetgcznik DIP-SWITCH stuzgcy do ustawiania trybu pracy oraz kontroli funkcji dodatkowych
10. dioda LED sygnalizujgca obecnosc zasilania na ptycie sterownika

11. regulacja sity sitownika pierwszego

12. regulacja sity sitownika drugiego

13. ztgcze odbiornika radiowego EasyRX

14. regulacja opdznienia skrzydta

15. regulacja czasu autozamykania

16. ztgcze do podigczenia przycisku STOP (NC)

17. ztgcze przyciskdéw sterowania recznego OPEN A, OPEN B, OPEN C

18. ztgcze do podigczenia wyjsé fotokomérek OP, CL i OP/CL

19. ztgcze zasilania nadajnikdw fotokomdrek (konieczne przy korzystaniu z fototestu) - potencjat masy
20. ztgcze wspolne akcesoriow (potencjat masy)

21. ztgcze zasilania akcesoriow (+24 VDC)

22. ztgcze lampy LED (potencjat masy max. 6W)

3.3. Opis potaczen elektrycznych sterownika EASY B232

Podtaczenia do sieci elektrycznej 230VAC moze wykonaé wytgcznie wykwalifikowany fachowiec,
posiadajacy odpowiednie uprawnienia. Dostarczony sterownik jest od razu gotowy do pracy, wszystkie
wymagane zaciski sg ze sobg potgczone, a kazde instalowane urzadzenie zabezpieczajgce wpinamy
zamiast zainstalowanego mostka przewodowego (zworki).

3.3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz (L, N, PE)

Zigcze to przewidziane jest do podigczenia zasilania sterownika z sieci elektrycznej 230VAC,
50Hz. Obwdd zasilajacy, do ktérego podtgczony bedzie sterownik, powinien by¢ wyposazony w wytgcznik
odcinajacy doptyw pradu do ptyty sterujgcej. Standardowo do zacisku L podtgczamy przewdd fazowy, do
zacisku N przewdd neutralny, a do zacisku PE przewdd ochronny (z6tto-zielony).

3.3.2. Zaciski do podtaczenia sitownikow MOTOR 1 i MOTOR 2 (PE, OPEN, COM, CLOSE)

Do zaciskow MOTOR1 nalezy podtgczy¢ sitownik, ktory bedzie otwierat sie jako pierwszy (istotne
gdy skrzydia zamykajg sie “na zaktadke”). Drugi sitownik nalezy podtgczy¢ do zaciskow MOTOR2.
Pomiedzy zaciski OPEN i CLOSE sitownikdw, nalezy podtaczy¢ kondensatory silnikowe, odpowiednie dla
danego typu sitownikéw. Do zacisku OPEN nalezy podtgczy¢ przewdd otwierania sitownika, do zacisku
CLOSE przewdd zamykania, do zacisku COM przewdd wspoélny a do zacisku PE przewdd ochronny
sitownika.

3.3.3. Zaciski do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej 230V (LAMP)

Zaciski stuzg do podtgczenia oswietlenia lub sygnalizacji optycznej biezgcego stanu pracy
sitownika. Wyprowadzenia lampy na napiecie 230V, max. 6A podtgczamy bezposrednio do zaciskow
LAMP w sterowniku (rys. 2.). W przypadku lampy z wbudowanym przerywaczem, nalezy wytaczy¢é
funkcje Blinking Lamp (patrz pkt. 5.2.1).

3.3.4. Zaciski do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej 24V/6W

Zaciski stuzg do podtgczenia lampy LED na napiecie 24V, o mocy maksymalnie 6W. Podtgczamy
ja do zaciskéw 24V/6W i +24V (rys. 2.). W przypadku lampy z wbudowanym przerywaczem, nalezy
wylaczy¢ funkcje Blinking Lamp (patrz pkt. 5.2.1).

3.3.5. Zaciski do podtaczenia rygla bramowego ( i )
Sterownik wyposazony jest w wyjscie, ktére moze sterowac ryglem bramowym 12VDC. Nalezy
pamieta¢ o maksymalnej obcigzalno$ci wyjscia zasilania akcesoriéw, fgcznie 0,5A.

3.3.6. Zaciski wyjscia dodatkowego (OUT C)

Sterownik wyposazony jest w przekaznik z wyprowadzonymi stykami typu NO o maksymalnej
obcigzalnoéci 30VAC/DC 1A, umozliwiajgcy sterowanie urzgdzeniem dodatkowym, takim jak
elektrozaczep, dodatkowy sterownik, oswietlenie (przy zastosowaniu dodatkowego przekaznika o
odpowiedniej obcigzalnosci), itp. Wyjscie zatgczane jest przyciskiem sterowanie recznego OPEN C lub
przyciskiem pilota. W zaleznos$ci od ustawien mikroprzetgcznika OUTC-BIST (kanat pracuje w trybie
bistabilnym lub monostabilnym o czasie zataczenia 4s).




UWAGA!
Ustawienia centrali niedostosowane do warunkéw instalacji moga w niedlugim czasie
doprowadzi¢ do jej zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakonczeniu etapu tworzenia instalacji i
podigczania urzadzen, koniecznie nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowac jej parametry
pracy do biezacej instalacji, w szczegélnosci nalezy:
» zawsze wyregulowaé moc sitownikéw
» zawsze zaprogramowac czasy otwierania i zamykania

Nalezy skrupulatnie przestrzega¢ przewidzianych potaczen. W sytuacji niepewnosci nie
prébowaé, lecz zapoznaé sie z odpowiednimi szczegétowymi kartami technicznymi
instalowanych urzadzen. Btedne wykonanie potaczen moze spowodowaé¢ powazne szkody w
sterowniku i pozostatych urzadzeniach.

NIE PODLACZAC ROWNOLEGLE DODATKOWYCH SILNIKOW.

EASY B232

R |
=30
— - | ] PHOTO INPUT OPEN
- 1 2 3|SWOP|A B C
=T (D srel@ls s 1= w00 O 000
3 OioOgodojod) ([otdotodtotdodoodod
m OUT C [ L[ Ly +24V =
g PE OPEN COMCLOSE| PEOPENOOMCLDSE:%; _(._+é§>§+++‘__+ lOPPHg_TgP/CLIIS{IEgJ A S"E”c
o
gl E 1l
R o o Przycisk st i
X " " kanat rzycisk sterowania recznego
ol 2| 9 N dodatkowy mllm OPEN C (NO)
[ > = =
2 2 N (o] w (O |w (NO) o
< < > N 7 N |D max. 1A,
- EIY o> |5 B e ﬁ 30V ACIDC
PE]| N L 5 g g 8 P 8 g e Przycisk sterowania recznego
S 2 3|2 SE 22 ©0—@ OPEN B (NO)
& 2B0AC ISR RIS
= 50Hz
- L Przycisk sterowania recznego
Zaciski LO O——¢ OPENA(NO)
zasilania L~
sieciowego < + s
230V AC 24V DC Przycisk
[ max. 6A max. 6W ﬂ STOP (NC)
\( sitownik Elektrozamek
sitownik lewy prawy 12vDC
230VAC 230VAC | B
max. 350W max. 350W
odb. nadajnik odb. nadajnik odb. nadajnik
T = =/ T r = RX- TX-
RX-OP TX-OP RX-CL TX-CL OP/CL OP/CL
NCC NO 24V NCG NO 24V NCC NO 24V
A(.EIDC AC/DC N A?/[C AC/DC N AE)/[C AC/DC
_____ L1l 1l 1 U
..... L

» nieuzywane wejscia fotokomérek nalezy potaczyé z zaciskiem TX
» wejscie STOP, w przypadku gdy nieuzywane, nalezy zmostkowaé przewodem
» nieuzywane zaciski typu NO nalezy pozostawié niepodtaczone.

*kolory przewodéw wystepujace w sitownikach DTM 400

Rysunek 2. Sposdb podigczenia zaciskow sterownika EASY B232




3.3.7. Zaciski zasilania akcesoriéw (+24VDC)

Sterownik posiada wyjscie zasilania akcesoriow 24VDC o obcigzalnosci max. 0,5A. Wyjscie
posiada dwa réwnorzedne zaciski srubowe o potencjale masy (0V) oraz trzy réwnorzedne zaciski o
potencjale +24V.

3.3.8. Zaciski do podtaczenia fotokomérek TX, PHOTO OP, PHOTO CL oraz PHOTO OP/CL

Jesli stosowane sg fotokomorki zasilane napieciem 24V, z oddzielnym zasilaniem nadajnika i
odbiornika, wéwczas nalezy podigczyé "+" zasilania nadajnika i odbiornika do wyjscia zasilania
akcesoriow +24VDC, natomiast "-" zasilania nadajnika do zacisku TX (typu OC), a "-" zasilania odbiornika
do masy. Jesli fotokomérki posiadajg wspdlne zasilanie dla nadajnika i odbiornika, wéwczas nalezy
podtgczy¢ ich "-" zasilania do wyjscia TX. Taki sposéb podigczenia, pozwoli na wykorzystanie funkc;ji
PHOTO-TEST, ktéra sprawdza dziatanie fotokomoérek przed kazdym ruchem bramy i blokuje ruch w
przypadku wykrycia awarii. Funkcja PHOTO-TEST znacznie podnosi poziom bezpieczenstwa. Aby
wigczy¢ funkcje PHOTO-TEST, patrz pkt. 5.2.1. Wejscie PHOTO OP dedykowane jest fotokomérce
zamontowanej prostopadle do krawedzi wjazdu, zabezpiecza ona strefe pomiedzy otwartym skrzydtem,
a przeszkodg np. sciang. Wejscie PHOTO CL dedykowane jest fotokomorce zewnetrznej (na zewnagtrz
posesji) zamontowanej ronolegle do krawedzi wjazdu, wejscie PHOTO OP/CL dedykowane jest
fotokomoérce wewnetrznej (na terenie posesji), zamontowanej réwnolegle do krawedzi wjazdu.
Nieuzywane wejscia fotokomdrek nalezy potaczy¢ z zaciskiem TX (fabrycznie wejscia PHOTO sa
potgczone z TX za pomocg mostkéw przewodowych).

3.3.9. Zaciski sterowania recznego INPUT STOP oraz OPEN (A, B, C)

Do zaciskow INPUT STOP nalezy podigczy¢ przycisk chwilowy (monostabilny) typu NC. Jesli
przycisk nie bedzie zastosowany, nalezy zewrze¢ zaciski przewodem.
Do zacisku OPEN A i OPEN B mozna podtgczy¢ przyciski chwilowe typu NO, kiére beda sterowaty praca
napedu zgodnie z ustawionym trybem (patrz tabela trybow pracy sterownika). Do zacisku OPEN C
mozna podigczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktéry bedzie uaktywniat wyjscie dodatkowego kanatu
OUTC. Wszystkie nieuzywane wejscia typu NO nalezy pozostawi¢ nie podiaczone. Uaktywnienie
przycisku sterowania recznego polega na jego chwilowym przycisnieciu. Wejscia OPEN A, B i C sg
funkcjonalnym odpowiednikiem kanatéw odbiornika radiowego (kanatA,Bi C).

3.3.10. Ztacze odbiornika radiowego EasyRX

Ztacze to umozliwia sterowanie sitownikami przy pomocy pilotow serii DTM433MHz poprzez
dodatkowg ptytke odbiornika radiowego. Odbiornik komunikuje sie ze sterownikiem poprzez lokalng
szyne danych, co sprawia, ze do ztgcza nie mozna podfgczac innych odbiornikéw radiowych. Instalacja
oraz programowanie karty radiowej zostato opisane w punkcie 6 niniejszej instrukciji.

4. Opis pracy sterownika

Po wigczeniu zasilania sterownika, jest on od razu gotowy do pracy. Po wcisnieciu dowolnego
przycisku zaprogramowanego pilota lub wyzwoleniu wejscia sterujgcego, zostanie wykonana
odpowiednia funkcja sterownika. W trybie pracy, biezagcy stan sygnalizowany jest przy pomocy wyjscia
sygnalizacyjnego oraz diod LED. W stanie spoczynku, wszystkie diody czerwone powinny $wieci¢, a
zielone pozosta¢ wytgczone. Bezposrednio po wigczeniu zasilania sterownika, pierwszym ruchem
bedzie otwieranie.

4.1 .Synchronizacja skrzydet bramy
Gdy jeden z sitownikoéw natrafi na przeszkode, ktéra uniemozliwi jego dalszy ruch, nie powoduje

to zatrzymania drugiego z nich. W takim przypadku istnieje mozliwos¢ rozsynchronizowania sie skrzydet
bramy co moze mie¢ znaczenie w przypadku, gdy istotna jest kolejnos¢ zamykania skrzydetbramy (jedno
ze skrzydet posiada piéro). Konieczne staje sie wowczas ponowne zsynchronizowanie skrzydet bramy;,
ktdre nalezy zrealizowa¢ w nastepujgcy sposéb:

swywotac ruch OTWIERANIE,

ezaczekac¢ do petnego otwarcia obydwu skrzydet bramy (konieczne moze okazaé sie uprzednie

wywotanie kierunku ZAMYKANIE a nastepnie dopiero OTWIERANIE).

5. Programowanie sterownika EASY B232

Sterownik EASY B232 programuje sie do potrzeb danej instalacji przy uzyciu przycisku LEARN z
diodg LEARN, mikroprzetgcznikéw DIP-SWITCH z podziatem na dwie sekcje FUNCTION i MODE oraz
czterech potencjometrow obrotowych.
Aby sprawnie przeprowadzi¢ proces programowania sterownika nalezy zachowaé¢ nastepujgcg
kolejnosc¢:
» przeanalizowa¢ tabele z poszczegolnymi trybami pracy i wybra¢ odpowiedni przy pomocy DIP-
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SWITCH cze$¢ MODE = [ 0 | ruotoTest
» wigczy¢é lub wytgczy¢é wybrane funkcie w  sekgji g CD | Qrenusine
FUNCT'ON § (| BLIN-KINGLAMP
» ustawi¢ czas opoznienia skrzydta i/lub czas — 0 i
autozamykania § % %

»dokona¢ regulacji sity uciggu sitownikow
potencjometrami FORCE 1i2

» przeprowadzi¢ nauke (w trybie uproszczonym, pkt. 5.5
lub w trybie rozszerzonym, pkt. 5.6)

» sprawdzi¢ poprawno$é dziatania i ewentualnie
powtdrzy¢ programowanie

5.1. Przycisk LEARN
Przycisk LEARN uzywany jest w procedurze  Rysunek 3. Przetaczniki DIP-SWITCH

nauki (pkt. 5.5. i 5.6.) oraz do zatwierdzania zmian w

ustawieniach potencjometréw (pkt. 5.3.).

5.2. Przelacznik DIP-SWICH

Przetgcznik DIP-SWITCH (rys. 3.) pozwala w fatwy sposdb wtgczy¢ lub wytgczy¢ poszczegdine
funkcje i dokonac zmiany trybu pracy sterownika. Zmiany nastaw nastepujg zaraz po przetagczeniu i nie
wymagajg dodatkowego zatwierdzania

5.2.1 DIP-SWITCH sekcja FUNCTION
W grupie tej mozemy dokonaé nastepujgcych nastaw:

» PHOTO-TEST wiaczony (ON) lub wylgczony (OFF). Wigczenie powoduje testowanie barier
fotokomoérek tuz przed rozpoczeciem ruchu sitownika. Funkcja ta zabezpiecza przed uruchomieniem
sitownika w przypadku gdy fotokomodrka ulegta
awarii, co mogtoby doprowadzi¢ do sytuacji
niebezpiecznej. Testowanie bariery przeprowadzane
jest wytgcznie tuz przed zapoczatkowaniem ruchu
sitownika, nigdy w stanie spoczynku. Wigczenie
funkcji fototestu nie powoduje wiec Zzadnych
zaburzen w pracy sterownika, jesli fotokomorka jest
wielokrotnie naruszana w stanie spoczynku (np.
przez zwierzeta lub bawigce sie dzieci). Fototest nie
zostanie przeprowadzony w przypadku, gdy ruch
sitownika jest wynikiem przetgczenia kierunku na
skutek naruszenia fotokomorki.

» OVER-PUSHING start sitownikow z maksymalng
mocg oraz dopchniecie bramy po zamknieciu
witaczony (ON) lub wytgczony (OFF).

» PRE-FLASHING wstepna, pieciosekundowa
sygnalizacja lampy przed ruchem bramy witaczona
(ON) lub wytaczona (OFF).

»BLINKING LAMP sterowanie lampg bez
wbudowanego przerywacza (ON) lub lampg z
wtasnym przerywaczem (OFF). Lampa bez
przerywacza pozwala wykorzysta¢ dodatkowg
sygnalizacje stanu bramy poprzez mruganie lampy
z roéznymiinterwatami czasowymi.

» OUTC-BIST pozwala na prace kanatu dodatkowego w trybie bistabilnym (ON) lub monostabilnym
4 sekundy (OFF).

FORCE 1 ( : MAX
PR4 N
( MAX

FORCE 2 ©
PR3 b

Rysunek 4. Potencjometry regulacyjne

5.2.2. DIP-SWITCH sekcja MODE

Stuzy do ustawienia jednego z o$miu trybow pracy sterownika. W zaleznoéci od potrzeb nalezy
wybra¢ najbardziej odpowiedni tryb po uprzedniej analizie tabeli nastaw MODE (pkt. 5.4). Zmiany trybu
pracy sterownika nalezy dokonywaé gdy brama znajduje sie w stanie spoczynku (jest zamknieta). Po
zmianie trybu pracy sterownika, dobrg praktykg jest odigczenie zasilania na kilka sekund co spowoduje
restart programu sterownika.

Potaczenia elektryczne \ Programowanie
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5.3. Potencjometry regulacyjne FORCE 1, FORCE 2, MOTOR DELAY orazAUTO CLOSE

UWAGA!

Po zmianie dowolnego parametru ustawianego przy pomocy potencjometru dioda LED LEARN
zacznie mruga¢ informujac o koniecznosci zatwierdzenia zmian krétkim przycisnieciem
przycisku LEARN. Dopiero po takim potwierdzeniu sterownik dokona zmian w ustawieniach.
Podczas zmiany danego parametru, zmienia sie predkos¢ pulsowania diody LED LEARN co daje
pewne wyobrazenie o wartosci ustawianego parametru.

Sterownik umozliwia regulacje mocy sitownikéw. Regulacja odbywa sie oddzielnie dla kazdego
sitownika przy pomocy potencjometrow (odpowiednio FORCE 1 dla sitownika pierwszego, FORCE 2 dla
sitownika drugiego).

W przypadku koniecznosci opdzniania ruchu jednego ze skrzydet bramy, ustawia sie czas opdznienia
MOTOR DELAY (0...15sek.). Podczas OTWIERANIA opdézniany jest ruch sitownika 2 a podczas
ZAMYKANIA opézniany jest ruch sitownika 1. Opdznienie ruchu wystepuje tylko gdy skrzydto znajduje siew
pozycji krancowego zamkniecia lub otwarcia. Opéznienie podczas OTWIERANIA wynosi maks. 3 sek.,
nawet pomimo ustawienia wickszejwartosci parametru przy pomocy potencjometru MOTOR DELAY.
Potencjometr AUTO CLOSE pozwala na nieliniowa regulacje czasu automatycznego zamkniecia bramy
w zakresie od 1 do 120 sekund. Nieliniowo$¢ regulacji polega na tym, ze poczatkowe zmiany kata osi
potencjometru dajg maty przyrost czasu autozamykania, natomiast po przekroczeniu potowy dostepnego
kata obrotu wartosci opdznienia zwiekszajg sie znacznie szybciej, az do wartosci maksymailnej. W celu
lepszej orientacji naniesiona zostata podziatka.

UWAGA!
Obnizenie mocy pracy sitownikéw korzystnie wptywa na warunki bezpieczenstwa, a takze na
zywotnos¢ mechanicznych elementéw instalacji.

5.4. Przetacznik DIP-SWITCH sekcja MODE -tryb (logika) pracy sterownika EASY B232

Ponizej zamieszczone sg tryby pracy sterownika EASY. Nalezy przeanalizowaé potrzeby
uzytkownika a nastepnie wybra¢ odpowiedni tryb spo$réd dostepnych.
5.41.Tryb1/A ON OFF

Tryb automatyczny, posiada funkcje autozamykania bramy po zadanym
czasie - maksymalnie 120 sekund. Funkcja furtki aktywna, funkcja foto-
zamykania nieaktywna.

e
°0e

Tabela 1. Tryb pracy 1/A

Tryb 1/A

zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
otwiera brame i | podczas otwierania rozpoczyna
OPEN_A zamyka po czasie | furtki otwiera catg rewers zamyka brame ** odliczanie czasu
autozamykania brame autozamykania

otwiera furtke i
OPEN_B zamyka po czasie rewers

rozpoczyna

zamyka bram . :
Y e odliczanie czasu

autozamykania ffurtke autozamykania
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B stop
PHOTO OP blokuje OPEN A/B rewers blokuje OPEN A/B | bloku je otwieranie
wstrzymane
odliczanie czasu
PHOTO CL rewers blokuje zamykanie | autozamykania do
momentu usunigcia
przeszkody *
stop do stop do wstrzymane liczenie
PHOTO OP/CL | blokuje OPENA/B |  odblokowania, odblokowania, | blokuje OPEN A/B CZaSL‘Sdu‘;imgir:em”
otwiera otwiera e

przeszkody *

* Jezeli po usunieciu przeszkody pozostato mniej niz 5 sekund do rozpoczecia automatycznego zamykania to czas autozamykania
zostanie zwiekszony do 5 sekund.
** Gdy ostatnim ruchem byto otwieranie furtki, otwiera brame.
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5.4.2.Tryb 2/S

Tryb podobnie jak 1/A, automatyczny z funkcjg autozamykania bramy po

maksymalnie 120 sekundach. Funkcja furtki oraz foto-zamykania aktywna.

ON OFF

a @ o
g 7 o
Tabela 2. Tryb pracy 2/S 7 J®
Tryb 2/S
zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
otwiera brame i
OPEN_A zamyka po czasie rewers ** rewers zamyka brame ** zamyka
autozamykania
otwiera brame i zamvka bram
OPEN_B zamyka po czasie rewers rewers Y A zamyka
) [furtke
autozamykania
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B stop
PHOTO OP blokuje OPEN A/B rewers blokuje OPEN A/B | bloku je otwieranie
5 sekund po
PHOTO CL blokuje zamykanie rewers blokuje zamykanie odblokowaniu
zamyka *
stop do stop do 5 sekund po
PHOTO OP/CL blokuje OPEN A/B odblokowania, odblokowania, blokuje OPEN A/B odblokowaniu
otwiera otwiera zamyka *
* Jezeli po usunieciu przeszkody pozostato mniej niz 5 sekund do rozpoczecia automatycznego zamykania ON  OFF
to czas autozamykania zostanie zwigkszony do 5 sekund.
** Gdy ostatnim ruchem byto otwieranie furtki, otwiera brame.
5.4.3.Tryb 3/E
Tryb potautomatyczny z funkcjg furtki, bez funkcji autozamykania i foto- /g
zamykania. s C%' %
=
Tabela 3. Tryb pracy 3/E 9 J®
zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
OPEN_A otwiera brame stop * rewers zamyka brame * zamyka
. zamyka brame
OPEN_B otwiera furtke stop rewers furtke zamyka
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B | blokuje OPEN A/B
PHOTO OP blokuje OPEN A/B rewers blokuje OPEN A/B | bloku je otwieranie
PHOTO CL blokuje zamykanie rewers blokuje zamykanie | blokuje OPEN A/B
stop do stop do
PHOTO OP/CL blokuje OPEN A/B odblokowania, odblokowania, blokuje OPEN A/B | blokuje OPEN A/B
otwiera otwiera

* Gdy ostatnim ruchem byto otwieranie furtki, otwiera brame.

Tryby pracy




5.4.4. Tryb 4/EP

Tryb potautomatyczny - krok po kroku. OPEN A i OPEN B sterujg kolejno:
otworz-stop-zamknij, a w przypadku gdy brama jest otwarta: zamknij-stop-otwérz.
Funkcja furtki aktywna, autozamykanie i foto-zamykanie nieaktywne.

Tabela 4. Tryb pracy 4/EP

ON OFF

!

zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
OPEN_A otwiera brame stop * stop rewers * zamyka
OPEN_B otwiera furtke stop stop rewers zamyka
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B | blokuje OPEN A/B
PHOTO OP blokuje OPEN A/B rewers blokuje otwieranie
PHOTO CL blokuje OPEN A/B rewers blokuje zamykanie | blokuje OPEN A/B
stop do stop do
PHOTO OP/CL blokuje OPEN A/B odblokowania, odblokowania, blokuje OPEN A/B | blokuje OPEN A/B
otwiera otwiera
* Gdy ostatnim ruchem byto otwieranie furtki, otwiera brame.
5.4.5.Tryb 5/B ON  OFF
Tryb poétautomatyczny. Najprostszy w obstudze, bez funkcji
autozamykania, furtki i foto-zamykania.
a 9
g 9 |@
Tabela 5. Tryb pracy 5/B =z 2NKO)

Tryb 5/B
zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
OPEN_A otwiera rewers otwiera
OPEN_B zamyka zamyka
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B | blokuje OPEN A/B
PHOTO OP blokuje OPEN A stop blokuje OPEN A blokuje OPEN A
PHOTO CL stop blokuje OPEN B blokuje OPEN B
PHOTO OP/CL blokuje OPEN A stop stop blokuje OPENA/B | blokuje OPEN B
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ON OFF

5.4.6.Tryb 6/C

Tryb w ktérym wymagana jest ciggta obecnos¢ operatora. Ruch bramy
trwa tak dtugo, jak dlugo nacisniety jest przycisk. Droga radiowa jest w tym trybie
nieaktywna.

Tar
CCIO)

Tabela 6. Tryb pracy 6/C

Tryb 6/C
stan bramy zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
OPEN_A otwiera stop otwiera
OPEN_B stop zamyka zamyka
INPUT STOP blokuje OPEN A stop stop blokuje OPEN A/B | blo kuje OPEN B
PHOTO OP blokuje OPEN A stop blokuje OPEN A
PHOTO CL stop blokuje OPEN B blokuje OPEN B
PHOTO OP/CL blokuje OPEN A stop stop blokuje OPEN A/B | blokuje OPEN B

5.4.7.Tryb 7/PA.

Tryb, w ktérym szczegdlny nacisk potozono na lepsza weryfikacje ruchu ON OFF
jaki odbywa sie przez brame. Rezygnacja z odwracania kierunku pracy
sitownikéw i kontynuowanie ruchu po usunieciu przeszkody znacznie skraca
czas kiedy brama jest otwarta. Zmniejsza to szanse wtargniecia (wjechania
pojazdem) na teren, oséb niepowotanych. Funkcje autozamykania, furtki i foto-

zamykania aktywne. n =
3] || @
Tabela 7. Tryb pracy 7/P. =n SO
Tryb 7/PA
zamknieta otwiera zamyka stoi otwarta
otwiera brame i zamyka brame
OPEN_A el stop ** rewers zamyka brame ** }/furtke (odlicza czas
sliyle ppisse autozamykania)
) ) zamyka brame
OPEN_B otwiera furtke ! stop rewers zamyka furtke /furtke (odlicza czas
zamyka po czasie /brame autozamykania)
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B s top
PHOTO OP blokuje OPEN A/B rewers blokuje OPEN A/B | bloku je otwieranie
zamykanie 5 sekund po
PHOTO CL blokuje OPEN A/B wstrzymane do blokuje zamykanie przekroczeniu
odblokowania zamyka *
stop do stop do 5 sekund po
PHOTO OP/CL blokuje OPEN A/B odblokowania, odblokowania, blokuje OPEN A/B przekroczeniu
otwiera otwiera zamyka *

* Jezeli po usunieciu przeszkody pozostato mniej niz 5 sekund do rozpoczecia automatycznego zamykania to czas autozamykania
zostanie zwiekszony do 5 sekund.
** Gdy ostatnim ruchem byto otwieranie furtki, otwiera brame.




5.4.8. Tryb 8/P.

Tryb 8/P dziata jak tryb 7/AP. Posiada funkcje furtki natomiast pozbawiony
jest funkcji autozamykania oraz funkcji foto-zamykania.

Tabela 8. Tryb pracy 8/P.

MODE

i

ON OFF

Tryb 8/P

zamknieta otwiera zamyka zatrzymana otwarta
OPEN_A otwiera brame stop * rewers zamyka brame * T ST
[ffurtke
OPEN_B otwiera furtke stop rewers zamyka furtke zamyka furtke
/brame /brame
INPUT STOP blokuje OPEN A/B stop stop blokuje OPEN A/B stop
PHOTO OP blokuje OPEN A/B rewers blokuje OPEN A/B | bloku je otwieranie
zamykanie
PHOTO CL blokuje OPEN A/B wstrzymane do blokuje zamykanie
odblokowania
stop do stop do
PHOTO OP/CL | blokuje OPEN A/B odblokowania, odblokowania, blokuje OPEN A/B
otwiera otwiera

* Gdy ostatnim ruchem byto otwieranie furtki, otwiera brame.

5.5.Naukaw trybie UPROSZCZONYM
Jest to prosta i szybka forma ustalenia czaséw zamykania i otwierania w sterowniku. Procedura

ta nie pozwala na ustawienie spowolnienia przy starcie i zatrzymaniu.

Aby prawidtowo wykonac procedure nauki, nalezy:

» upewnié sie, ze podigczone fotokomérki dziatajg prawidtowo oraz wewnetrzne wytgczniki
krancowe sitownikéw (jesli obecne) sg prawidtowo ustawione

» ustawié brame w pozycji catkowitego zamkniecia (przy pomocy przyciskow sterowania
recznego lub przyciskdw zaprogramowanego pilota), ewentualnie rozsprzegli¢ sitowniki i
recznie zamkng¢ brame, nastepnie ponownie je zasprzegli¢.

» upewnic sie, ze nie ma zadnej przeszkody na drodze barier fotokomaérek, oraz na drodze ruchu

bramy,

» wcisngc i przytrzymac przycisk LEARN do momentu, az zaswieci sie dioda LEARN (zwalniamy go
w ciggu 2 sekund, jesli tego nie zrobimy sterownik przejdzie do trybu rozszerzonego nauki)

» ponownie wcisng¢ krotko przycisk LEARN (do przeprowadzenia autonauki mozna od tego
momentu wykorzysta¢ zamiast przycisku LEARN dowolny przycisk OPEN A, OPEN B, OPEN C
lub przycisk zaprogramowanego w karcie radiowe;j pilota

4 skrzydta rozpocznag ruch w kierunku otwierania

» drugie wcisniecie (wybranego wczesniej przycisku) - skrzydta zostajg zatrzymane, dioda LED
LEARN zgasnie.

5.6. Nauka w trybie ROZSZERZONYM
Procedura ta wymaga od instalatora wigekszego zaangazowania w proces nauki, niz w

przypadku trybu uproszczonego. Instalator ma mozliwosé ustawienia czaséw spowolnienia przy
otwieraniu, spowolnienia przy zamykaniu, otwierania, zamykania wedtug wtasnych potrzeb dla kazdego
skrzydta z osobna.
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Aby prawidtowo wykona¢ procedure nauki, nalezy:

4 upewni¢ sie, ze podigczone fotokomorki dziatajg prawidtowo oraz wewnetrzne wytgczniki
krancowe sitownikéw (jesli obecne) sg prawidtowo ustawione

P ustawié brame w pozycji catkowitego zamkniecia (przy pomocy przyciskdéw sterowania
recznego lub przyciskow zaprogramowanego pilota), ewentualnie rozsprzegli¢ sitowniki i
recznie zamkna¢ brame, nastepnie ponownie je zasprzegli¢.

4 upewni¢ sie, ze nie ma zadnej przeszkody na drodze barier fotokomérek, oraz na drodze ruchu
bramy,

» wcisnaé i przytrzymac przycisk LEARN do momentu, az dioda LEARN zacznie pulsowaé (po okoto
3 sekundach)

4 ponownie wcisng¢ krétko przycisk LEARN (do przeprowadzenia nauki mozna od tego momentu
wykorzystac¢ zamiast przycisku LEARN dowolny przycisk OPEN A, OPEN B, OPEN C lub przycisk
zaprogramowanego w karcie radiowej pilota), rozpocznie sie spowolniony ruch pierwszego
skrzydta w kierunku otwierania. Od tej pory, w procedurze nauki bedzie wykorzystywany tylko
wybrany wtasnie przycisk.

4 drugie wcisniecie - skrzydto 1 przyspiesza do standardowej predkosci otwierania,

» trzecie weisniecie - skrzydto 1 zostaje spowolnione,

» czwarte wcisniecie - skrzydto 1 zostaje zatrzymane,

4 pigte wcisniecie - skrzydto 2 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku otwierania,

P szoste wcisniecie - skrzydto 2 przyspiesza do standardowej predkosci otwierania,

» siddme wcisniecie - skrzydto 2 zostaje spowolnione,

P 6sme wcisniecie - skrzydto 2 zostaje zatrzymane,

4 dziewiagte wcisnigcie - skrzydto 2 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku zamykania,

4 dziesigte wcisniecie - skrzydto 2 przyspiesza do standardowej predkosci zamykania,

4 jedenaste wcisniecie - skrzydto 2 zostaje spowolnione,

» dwunaste wcisniecie - skrzydto 2 zostaje zatrzymane,

4 trzynaste wcisniecie - skrzydto 1 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku zamykania,

P czternaste wcishiecie - skrzydto 1 przyspiesza do standardowej predkosci zamykania,

4 pietnaste wcisniecie - skrzydto 1 zostaje spowolnione,

P szesnaste wcisnigcie - skrzydio 1 zostaje zatrzymane oraz zakonczona zostanie procedura,
zgasnie dioda LED LEARN.

Aby ustawi¢ zerowy czas spowolnienia, nalezy podczas spowolnionego ruchu sitownika ponownie
nacisngé¢ przycisk nauki w czasie krotszym niz 1 sek. Analogicznie, aby faza opdznienia zostata
zaprogramowana, musi ona trwac przynajmniej 1 sek.

UWAGA!
Naruszenie fotokomoérek podczas trwania nauki, nie spowoduje zatrzymania sitownika ! W razie
koniecznosci, ruch bramy mozna zatrzymacé przyciskiem sterowania recznego STOP. Spowoduje
to rowniez przerwanie operacji nauki i przywrocenie wszystkich parametréw pracy sterownika do
wartosci jak przed zainicjowaniem funkcji nauki. Podczas trwania procedury nauki nie nalezy
naruszac barier fotokomorek oraz zapewni¢ bramie swobodny ruch, bez jakichkolwiek przeszkéd
najej drodze.

Programowanie - nauka
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6. Dedykowany odbiornik radiowy EasyRX

UWAGA!

Karta radiowa EasyRX jest przeznaczona wytacznie do wspétpracy ze sterownikiem EASY B232
produkcji DTM System. Nie nalezy uzywac jej autonomicznie.

6.1. Informacje ogéine

Odbiornik ten poszerza mozliwosci funkcjonalne sterownika EASY B232, o zdalne sterowanie

pilotamiseriiDTM 433MHz.

6.2. Instalacja karty odbiornika

Instalacje odbiornika najlepiej rozpoczac¢ od podtgczenia do niego anteny. Nastepnie odbiornik w

postaci karty - pitytki ze ztgczem
krawedziowym nalezy wcisngé w gniazdo
z opisem RADIO znajdujgce sie na plycie
sterownika po prawej stronie (4 piny),
strong na ktorej umieszczone sg przyciski
w kierunku ztgcza.

6.3. Wpisywanie pilotéw do odbiornika

Odbiornik posiada trzy
identycznie programowane kanaty A, Bi C.
Sg one funkcjonalnymi odpowiednikami
wejs¢ OPEN A, OPEN B i OPEN C w
sterowniku). W przypadku kanatu
drugiego i trzeciego postepujemy tak
samo jak podczas programowania pilota w
kanale pierwszym (wykorzystujgc
analogicznie przycisk kanatu drugiego

WCISNAC PRZYCISNAC
I PRZYTRZYMAC ODPOWIEDNI
PRZYCISK PRZYCISK NOWEGO
A" PILOTA

Rysunek 5. Programowanie przycisku OPENA.

oraz trzeciego). Aby zaprogramowac dowolny przycisk pilota w kanale pierwszym nalezy:

» nacisng¢itrzymac wcisniety przycisk kanatu pierwszegoA,
» w czasie gdy jest wcisniety przycisk kanatu pierwszego Anacisna¢ wybrany przycisk pilota,
» dioda kanatu pierwszego A zamigocze oznaczajgc powodzenie operacii,

» puscié¢ przycisk.

6.4. Zaciski do podtaczenia anteny radiowej (Y , w= )

W fabrycznie nowym odbiorniku do zacisku podtgczona jest wewnetrzna antena o diugosci
170mm. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego zdalnego sterowania, nalezy przytgczy¢ pretowg antene
zewnetrzna. Kabel koncentryczny anteny zewnetrznej podtgczy¢ do zacisku Y (Srodkowa zyta kabla)ido
zacisku~= (ekran kabla). W celu osiggniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac o:

» negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzgdzeniami elektroenergetycznymi i

przedmiotami metalowymi,

» negatywnym wptywie zaktdcen radiowych zinnych zrodet,

» negatywnym wptywie gestej
zabudowy, wilgotnych Ilub
zelbetonowych scian,

» zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej
baterii pilota,

»wzroscie zasiegu przy
zwigekszeniu wysokosci lokalizacji
anteny odbiornika.

6.5. Zdalne wpisywanie nowego
pilota

Karta radiowa EasyRX posiada
program umozliwiajgcy uzytkownikowi

PILOTY MUSZA ZNAJDOWAC SIE W ZASIEGU
RADIOWYM ODBIORNIKA

-
AN o
T
WCISNAC DOWOLNY CZAS WCISNAC DOWOLNY
PRZYCISK PRZERWY PRZYCISK
"STAREGO" PILOTA MAKSYMALNIE "NOWEGO" PILOTA
NA 15 SEKUND 3 SEKUNDY NA 15 SEKUND

Rysunek 6. Zdalne dopisywanie pilota.
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proste wpisanie nowego pilota bez koniecznosci dostepu do przyciskow. Funkcja ta jest uzyteczna tylko
wowczas, gdy dysponuje sie pilotem wpisanym juz do pamieci. W celu wpisania w ten sposéb nowego
pilota, nalezy postepowac wg rysunku 6.

UWAGA!

Mozliwosé dopisywania pilota bez dostepu do sterownika, radykalnie zmniejsza stopien
zabezpieczenia przed osobami trzecimi.

k EasyRX

6.6. Blokada zdalnego dopisywania pilota E
Jest to funkcja, uniemozliwiajgca wszystkim pilotom, zaréwno juz dopisanym jak i tym, ktore (o)
zostang dopisane w przyszto$ci, uczestniczenie w procesie zdalnego dopisywania nowego pilota. 5
Aby zabezpieczyé urzadzenie przed nieuprawnionymi probami dopisania dodatkowego pilota o
(szczegdlnie istotne w obszarach o chronionym dostepie uzytkownikoéw), zaleca sie zablokowanie funkcji o
zdalnego wpisywania pilotow. Aby zablokowac te funkcje, naciskamy przyciski A i B odbiornika
radiowego jednocze$nie po czym zwalniamy jeden z nich (obojetnie ktory, drugi pozostaje naci$niety az )
do konca procedury). Po ok. 4 sek. zapali sie dioda A (oznacza to, ze aktualnie blokada zdalnego ©
wpisywania pilotow jest wytgczona), przycisk trzymamy dalej. Po kolejnych 4 "6
sekundach zapali sie dioda B (oznacza, ze funkcja zdalnego wpisywania pilotéw —
bedzie zablokowana). Gdy zwolnimy trzymany przycisk, karta zapamieta '5_
ustawienia i zablokuje zdalne wpisywanie pilotow. Tak samo przebiega procedura BLOKADA
odblokowywania, tylko wowczas zwalniamy przycisk, gdy zapali sie dioda OPENA. WYr_ZA?c:SZ-rgrt\]ﬁ .d_)
W ustawieniach fabrycznych (po formatowaniu), blokada zdalnego wpisywania c
pilotow jest wytgczona. g
>
]
3
Q
c
SWIECI [
oio0A o
BRAK
BLOKADY N
WCISNAC PO 4 SEK. ZACZNA ZWALNIAMY
| PRZYTRZYMAC ZWOLNIC JEDEN NAPRZEMIENNIE TRZYMANY DOTAD
PRZYCISKI ZNICH "A" LUB "B" PULSOWAC PRZYCISK
"A" | "B" DIODY AIB "A" LUB "B"
SWIECI
Rysunek 7. Wigczenie / wytgczenie blokady zdalnego dopisywania pilota.
BLOKADA
ZOSTALA
WLACZONA
Rysunek 8. Piloty DTM 433MHz z naniesiong
numeracjg przyciskéw: a) NEO, b) VICTORY
15

A




6.7. Usuniecie pilota z pamieci karty

Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika realizuje sie nastepujgco:
» nacisngé i przytrzymacé przyciski AiB,
» nacisngc¢ przycisk pilota ktéry ma zostaé usuniety.

UWAGA!

Zbyt dtugie przytrzymanie (powyzej 10 sekund) przyciskéw na karcie, moze doprowadzi¢ do
sformatowania pamieciitym samym do usuniecia WSZYSTKICH pilotow.

WCISNAC NACISNAC
1 PRZYTRZYMAC PRZYCISK
PRZYCISKI USUWANEGO
"A"|"B" PILOTA

Rysunek 9. Usuwanie pojedynczego pilota z pamiegci karty.

6.8. Usuwanie wszystkich pilotow z pamieci WCISKAMY PRZYCISKI

karty "A" | "B" NA MINIMUM
Usuniecie wszystkich pilotéw z pamieci 15 SEKUND

odbiornika uzyskamy w momencie nacisniecia i

przytrzymania powyzej 15 sekund przyciskow AiB. Rysunek 10. Formatowanie pamieci karty.

UWAGA!
Proces formatowania pamieci karty powoduje nieodwracalne usuniecie wszystkich pilotéw oraz
wylaczenie blokady zdalnego dopisywania pilotow.

6.9. Plytka odbiornika radiowego EasyRX

@I

MS
=]

e

%

1. dioda sygnalizacyjna kanatu A =
2. przycisk kanatu A
3. dioda sygnalizacyjna kanatu B

4. przycisk kanatu B

5. ztgcze karty

6. diod li jna kanatu C b N a_ ;
- dioda sygnalizacyjna kanatu S |=<3
7.przycisk kanatu C

8.ztgcze anteny

£MS
—’

94% % &°

Rysunek 11. Plytka odbiornika EasyRX




7.Préby odbiorcze
7.1.Uwagi ogdine
Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzgdzehn wspotpracujgcych, zwtaszcza
zabezpieczajgcych, nalezy wykonaé préby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Préby te powinny
zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majgcy Swiadomos¢ istniejgcych zagrozen! Proby ostateczne
sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki. Poszczegdlne komponenty, jak silniki, fotokomarki, itp. moga
wymagac specyficznej kontroliiztego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajgcych, zawartych
w instrukcjach danych komponentow.
4 jesli sitowniki zawierajg wewnetrzne wytgczniki krarncowe przerywajgce obwod prgdowy, nalezy
upewnic¢ sie, ze na tym etapie nie bedg one roztgczac sitownika w nieoczekiwanym momencie.
> w przypadku rezygnacji z montazu przyciskow sterowania recznego, nalezy pamietaé o
zmostkowaniu zaciskow ‘STOP’. Brak mostka uniemozliwi jakikolwiek ruch sitownikéw.

> w przypadku rezygnacji z montazu fotokomorki, nalezy zmostkowa¢ wejscie (PHOTO OP, PHOTO
CLIlub PHOTO OP/CL) z zaciskiem TX.

7.2. Préby ostateczne przewidujg nastepujace etapy
7.2.1. Kontrola kierunku ruchu

Sprawdzi¢ czy przy wysterowaniu funkcji OTWIERANIE, automatyka fizycznie porusza sie w
kierunku otwierania. W sytuaciji, gdy ruch odbywa sie w kierunku zamykania, lub brak jest jakiegokolwiek
ruchu, nalezy odtgczy¢é zasilanie sterownika i zamieni¢ miejscami podtgczenia przewodoéw
odpowiedniego sitownika do zaciskow OPEN i CLOSE. Sprawdzi¢ ponownie. Po podtgczeniu zasilania
sterownika, pierwszym ruchem bedzie otwieranie.

7.2.2. Zaprogramowanie sterownika
Nalezy ustawi¢ wszelkie zgdane parametry pracy sterownika, takie jak czasy zamykania i
otwierania sitownikéw, ewentualne fazy spowalniania, sity uciggu sitownikéw.

7.2.3. Kontrola zabezpieczen

Jesli zainstalowane sg fotokomérki, nalezy spowodowac recznie naruszenie fotokomaérki OP, na
plycie sterownika powinna zgasngc¢ dioda PHOTO 1. Tak samo postgpi¢ dla fotokomérki CL i OP/CL jesli
jest zamontowana. W stanie spoczynku, gdy bariery optyczne nie sg naruszone,diody sygnalizacyjne
PHOTO 1, 2 i 3 powinny $wieci¢. Jesli tak nie jest, oznacza to btgd w dziataniu fotokomoérek (btedne
podtaczenie, nie zsynchronizowanie nadajnika z odbiornikiem lub awarig fotokomorki).

7.2.4. Kontrola funkcji sterujacych ruchem sitownika

Sprawdzi¢ funkcje OPEN A, OPEN B i STOP uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego.
Po kolejnych impulsach z przycisku powinna zosta¢ wykonana sekwencja ruchu sitownikéw zgodnie z
wybranym trybem pracy.

7.2.5. Ustawienie sity

Nalezy ustawi¢ pozgdang site uciggu sitownikéw, przy pomocy potencjometréw regulacji mocy
sitownikéw. Odpowiednie ustawienie mocy pracy sitownikéw, ma kluczowe znaczenie dla warunkow
bezpieczenstwa, a takze zywotnosci mechanicznych elementéw instalacji. Zwykle nie jest konieczna
praca sitownikow z mocg znamionowg, nalezy dostosowaé jg indywidualnie do warunkéw instalacji
(biorgc pod uwage ciezar i konstrukcje skrzydet bramy, wystepujgce opory, narazenie na silny wiatr, itd.).
Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na naprezenia powstajace po zamknieciu lub otwarciu skrzydet
bramy, a takze przewidzie¢ konsekwencje przypadkowego zakleszczenia przeszkody pomiedzy
skrzydtami bramy. Nalezy pamietac, ze im nizsza wartos¢ parametru, tym mniejsze sity bedg dziataty na
ewentualng przeszkode pojawiajgcqg sie na drodze bramy. Ustawiajgc moc pracy sitownikdw, nalezy
zdawac sobie sprawe z oporéw jakie stawiajg skrzydta bramy, a takze z ich niestatosci w czasie (wptyw
warunkow atmosferycznych, zuzywanie sie elementéw mechanicznych, itp.) w zwigzku z czym
ustawiona moc pracy nie moze by¢ zbyt mata, musi zapewni¢ pewne prowadzenie skrzydta w catym
zakresie ruchu bramy.

Préby odbiorcze
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8. Gwarancja.

Producent DTM System, przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela
gwarancji na okres 24 miesiecy od daty zakupu przez klienta koncowego. Okres gwaranciji okreslany jest
na podstawie plomb gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. Producent
zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystgpity wady z winy
producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zatgczajgc
krotki, jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik.
Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego
uzytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku
wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegdtowe warunki udzielania
gwarancji regulujg stosowne akty prawne.
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: N
DEKLARACJA ZGODNOSCI ‘16/2011‘< €

Producent
DTM System, ul.Brzeska 7, PL 85-145 Bydgoszcz

Wyréb
Centrala sterujgca napedami bramowymi, model:
EASY B232

Opis wyrobu

Wyréb stuzy do sterowania automatykg bramowa, zasilany jest
napieciem 230 VAC, 50 Hz. Sterowanie odbywa sie za pomocag
przyciskdw recznych, a po wyposazeniu centralki w dodatkowy
odbiornik EasyRX, réwniez za pomocg nadajnikéw radiowych.

Wyroéb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC
98/37/WE

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE

Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1; EN 300 220-3

EMC: EN 301 489-1; EN 301 489-3

LVD: EN 60950-1:2001

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkcji
zgodnie z zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Wyniki
potwierdzajg zgodnosc.

na. Wiasciciel ( %
Bydgoszcz, Polska | 01-08-2011 Daniel Kujawski u?w%i

/

UWAGA!

Przedstawiony symbol informuje, ze danego urzadzenia elektrycznego lub elektronicznego, po
zakonczeniu jego eksploatacji, nie wolno wyrzuca¢ razem z odpadami gospodarczymi. Urzagdzenie nalezy
przekazac¢ do wyspecjalizowanego punktu zbiorki. Szczegétowe informacje o najblizszym punkcie zbiorki
mozna uzyska¢ u witadz lokalnych. Ponadto produkt mozna odda¢ lokalnemu dystrybutorowi podczas
zakupu innego urzadzenia o podobnych witasciwosciach. Odpowiednia utylizacja urzadzenia pozwala
zachowac¢ cenne zasoby naturalne i unikngé negatywnego wptywu na zdrowie i Srodowisko, ktére moze by¢

zagrozone w przypadku niewtasciwego postepowania z odpadami.
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