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Wersja programu sterownika (firmware):

Numer wersji programu sterownika pokazywany jest na wyswietlaczu, po podtaczeniu
zasilania. Aby sprawdzi¢ wersje programu nalezy odtaczy¢ zasilanie od sterownika, po ok. 5 sek.
podtaczyc zasilanie ponownie. Wyswietlone zostanie wskazanie ‘88’, nastepnie wersja programu.

Wersja 5.0 (01-07-2010):
» pierwsza wersja programu sterownika VARIA B232 SOFT

Wersja 5.1 (09-11-2010):
» dodano obstuge funkcji ‘FURTKA' z poziomu przycisku sterowania recznego OPEN. Dziatanie
wejscia OPEN okreslane jest w menu sterownika, patrz tab.3, str. 12.

Wersja 5.2 (22-03-2011):
» Poprawiono dziatanie funkcji ‘Autonauki’. W specyficznych warunkach, btednie ustawiany byt
prog zabezpieczenia przecigzeniowego.

Wersja 5.4 (09-09-2013):

» Dodano funkcje blokady autozamykania i auto-fotozamykania po zatrzymaniu bramy
przyciskiem pilota lub przyciskiem sterowania recznego. Opcja bA w menu gtéwnym.

» Dodano funkcje blokady autozamykania i auto-fotozamykania bramy przez fotokomarke
pracujaca w trybie STOP. Podopcja bA w opcjach F1i F2.

» Dodano tryb autonauki - tylko czasy, funkcja nC, po przeprowadzeniu procedury sterownik
zapisuje nowe czasy zamykania i otwierania pozostawiajgc niezmienione pozostate parametry
jak progi przeciazenia i konfiguracja urzadzen bezpieczenstwa (np. fotokomaorek).




BEZPIECZENSTWO REALIZACJISYSTEMUAUTOMATYKI

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ calg instrukcje instalacji i obstugi
produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktérym ucierpig ludzie lub wystapia szkody rzeczowe.

Sterownik zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i uzytkowanie
jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczenistwa. DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za
wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnejinstalacji urzadzen.

e Nie nalezy pozostawia¢ materiatow z opakowan w miejscu dostepnym dla dzieci, poniewaz
stanowig one potencjalne zagrozenie;

e Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytacznie w celu uzytkowania zgodnie z
przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie go w innym celu, moze
niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie urzadzenia i stanowi potencjalne zrédto
zagrozenia;

e Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnegoz przeznaczeniem;

¢ Nie nalezy instalowac urzadzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub agresywnym
powietrzem;

e Automatyczne bramy powinny by¢ zgodne z normami jak réwniez z kazdym obowiazujacym
przepisem lokalnym, musza odpowiada¢ wymogom norm EN 12604 i EN 12605;

e Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych napedzanych
elementow lub zaich odksztatcenia, ktore moga wystgpic podczas uzytkowania;

e Instalacjamusiodpowiada¢ wymogom norm EN12453i EN12445.

e Przedrozpoczeciem jakichkolwiek praczsystemem nalezy odtaczyc wszystkie zrodta zasilania;

e Instalacja elektryczna, do ktdrej podtaczana jest automatyka, musi odpowiadac¢ obowigzujacym
normomiby¢ prawidtowo wykonana;

e Instalator powinien dostarczy¢ z urzadzeniem wytacznik réznicowopradowy zapewniajacy
odciecie urzadzen od zasilania gtdwnego. Standardy wymagaja odseparowania stykow na co
najmniej 3mm w kazdym biegunie (EN60335-1). Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6A z
wytgcznikiem wszystkich obwoddw;

¢ Nalezyzadbacozabezpieczenie obwodu zasilania wytgcznikiem réznicowym o progu 30maA;

e Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed zagrozeniami
zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych, takimi jak zmiazdzenie,
zaczepienie czy oderwanie;

e Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie urzgdzenia w przypadku
zastosowania komponentdw nie bedacych produktami oferowanymiprzez DTM System;

e Przyserwisowaniunalezy stosowac wytacznie oryginalne czesci;

¢ Nienalezy wzadensposob modyfikowad elementéw urzadzenia;

¢ Nalezy poinformowac uzytkownika koricowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w przypadku
awarii oraz o zagrozeniach wynikajgcychz uzytkowania urzadzenia;

e Obstugaurzadzeniajest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone

o Urzadzenia sterujace powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatyki przed przypadkowym uruchomieniem;

e Serwisdozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel;

e Podczas montazu lub prac naprawczych, nalezy zachowac ostroznos¢, nie nosi¢ bizuterii,
zegarkdéw czy luznejodziezy;

e Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy urzadzenie jest prawidtowo ustawione i czy
urzadzenia sterowane, system zabezpieczajacy dziatajg prawidtowo;

e Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomorek) musza
poprawnie pracowac po zamontowaniu i podtaczeniu napedu do sieci;

e Zdalne sterowanie radiowe mozna stosowac tylko wowczas, gdy ustawiona jest bezpieczna
wartos¢ uzywanejsity;

e Zdalnego sterowania radiowego wolno uzywac tylko wowczas, jeslimozliwa jest obserwacja ruchu
bramy, a w strefie ruchu nie przebywajg zadne osoby i nie sg umieszczone zadne przedmioty.
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BEZPIECZENSTWOUZYTKOWANIASYSTEMUAUTOMATYKI

Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktorym ucierpia ludzie lub wystgpig szkody rzeczowe. Konieczne jest uwazne zapoznanie sie z
ponizszymi ostrzezeniami. Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy
instalacja i uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej instalacji
urzadzen.

o W czasie pracy sytemu automatyki zaréwno dzieci jak i osoby doroste musza zachowa¢ bezpieczna
odlegtos¢ od pracujacejautomatyki.

o Obstuga systemu automatykijest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone.

e Urzadzenia sterujace powinny znajdowad sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatykiprzed przypadkowym uruchomieniem.

e Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni
otwarta.

o Nie nalezy utrudniac ruchu elementdw automatyki, wszelkie przeszkody utrudniajace ruch nalezy
usunac.

» Nalezy zapewnicsprawnoscidobra widocznos¢lamp sygnalizacyjnychitablicinformacyjnych.

e Recznaobstuga systemu mozliwa jest wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu.

o W przypadku awarii, nalezy odfaczy¢ zasilanie, a nastepnie wezwac serwis, ktéry dokona
niezbednych napraw.

o Nie nalezy wykonywac samodzielnie zadnych napraw i konserwacji urzadzenia. Serwis urzadzenia
dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel.

o Nalezy upewnicsie, czy osoby, ktore montuja, konserwuja czy tez obstugujag urzadzenie, postepuja
zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy trzymac te instrukcje w takim miejscu, aby mozna byto szybko
siegnac¢ do nich wrazie potrzeby.

GWARANCIJA

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku i udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta koncowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych lub oznaczen partii produkcyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. DTM
System zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie
obejmuje, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji,
przerobek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub
zwarcia sieci zasilajacej. Szczegotowe warunki udzielania gwarancjireguluja stosowne akty prawne.
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1. Uzywane terminy

» requlacja mocy sitownika - stopniowa zmiana napiecia zasilania sitownika, co przektada sie na jego moc. W
wiekszosci przypadkow nie jest wymagana praca z maksymalng moca sitownika. Ze wzgledéw
bezpieczenstwa oraz w celu ochrony konstrukcji bramy przed dziataniem zbyt duzych sit mogacych
doprowadzic¢ do jej uszkodzenia, zaleca sie ustawienie optymalnejmocy sitownikdw (strona 15).

» reczne sterowanie - sterowanie z uzyciem przyciskow pofaczonych przewodami z zaciskami sterownika
VARIA.

» czas otwieraniasitownika - czas wymagany do petnego otwarcia bramy poruszanej przy pomocy sitownika.

» czaszamykania sitownika - czas wymagany do petnego zamkniecia bramy poruszanej przy pomocy sitownika.

» autozamykanie - automatyczne wywotanie funkcji zamykania sitownika po czasie ustawionym w programie
sterownika VARIA. Czas, po ktérym rozpocznie sie automatyczne zamykanie, liczony jest od momentu
zatrzymania bramy.

» auto-foto zamykanie - automatyczne wywotanie funkcji zamykania sitownika po czasie ustawionym w
programie sterownika VARIA. Czas, po ktdrym rozpocznie sie automatyczne zamykanie, liczony jest od
momentu naruszeniaizwolnienia linii fotokomorki.

» foto test - automatyczne sprawdzenie dziatania fotokomorek tuz przed rozpoczeciem ruchu bramy.

» przeciazenie sitownika - wzrost wartosci pradu pobieranego przez sitownik, najczesciej spowodowany przez
przeszkode pojawiajacg sie nadrodze bramy.

» autonauka - funkcja automatycznejadaptacji parametrow pracy sterownika do warunkoéw instalacji.

» blokada dostepu - zabezpieczenie przed dostepem do menu sterownika, osob niepowotanych. Dostep
mozliwy jest po wprowadzeniu wczesniej zaprogramowanego 3-cyfrowego kodu PIN.

» zdalne wpisywanie pilota - procedura wpisywania pilota zdalnego sterowania do pamieci sterownika, bez
koniecznoscifizycznego dostepu do ptyty sterownika.

» blokada zdalnego wpisywania pilotdw - zablokowanie funkcji zdalnego wpisywania pilota (catkowite lub dla
wybranych pilotow).

» tryb ostrzegawczy - tryb pracy lampy sygnalizacyjnej. W trybie ostrzegawczym 'S1' lampa pulsuje lub swieci
odpowiednio do aktualnego stanu w jakim znajduje sie brama, w trybie ostrzegawczym 'S2' dodatkowo
sygnalizowany jest stan nie zamknietej bramy. Tryb 'S3’ przeznaczony jest do lamp z wbudowanym
impulsatorem.

» tryb oswietlania - Tryb pracy lampy sygnalizacyjnej. W trybie oSwietlania '0S' lampa swieci zawsze swiattem
ciagtym, niezaleznie od stanu, w jakim znajduje sie brama. Lampa wytacza sie automatycznie po uptywie 4
min. od momentu zatrzymania sitownika. Mozliwe jest jej niezalezne zataczanie/wytaczanie przyciskiem
STOP sterowaniarecznego lub pilota.

» funkcja serwisu - Funkcja umozliwiajaca wtaczenie sygnalizacji przekroczenia zadanejliczby cykli pracy bramy.

» opdznienie skrzydta - Czas zwtoki pomiedzy rozpoczeciem otwierania lub zamykania 1i 2 sitownika.

2.Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja poswiecona jest sterownikowi VARIA B232 SOFT. Podstawowym zastosowaniem
tego sterownika jest sterowanie napedami bram dwusitownikowych. Sterownik VARIA B232 SOFT umozliwia
zaréwno zdalne, jakireczne sterowanie praca dwdch sitownikdw bramy. Zasilany jest napieciem sieciowym
230V 50Hz, co umozliwia bezproblemowe dotfgczenie wiekszosci dostepnych na rynku sitownikow,
zawierajacych jednofazowy silnik pradu przemiennego o dwoch kierunkach obrotu. Sterownik VARIA B232
SOFT umozliwia podtaczenie urzadzen bezpieczenstwa, takich jak fotokomorki, listwy cisnieniowe, a takze
posiada 2 oddzielne uktady przecigzeniowe. Sterownik wykrywa i wykorzystuje réwniez dziatanie krarncowek
wewnetrznych sitownika. Sterownik ten wyposazony jest w przekaznik sterujacy ryglem bramowym, oraz w
dodatkowy przekaznik wyjsciowy, ktdry moze by¢ zatgczany pilotem radiowym. Przekaznik ten moze pracowac
w trybie bistabilnym lub monostabilnym, dajac mozliwos¢ sterowania dodatkowym urzadzeniem (oswietlenie,
elektrozaczep, itp.). Ponadto sterownik umozliwia stopniowg regulacje mocy sitownikéw, a takze posiada
funkcje spowalniania podczas startu i zatrzymania. Sterownik posiada wbudowany odbiornik radiowy z
pamiecia mogaca pomiescic 700 pilotow. Uktad zdalnego sterowania wykorzystuje kod dynamicznie zmienny
KEELOQ® firmy Microchip. Sterownik VARIA B232 SOFT zostat umieszczony w estetycznej obudowie
natynkowejIP-55.
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3. Dane techniczne

Parametry podstawowe

e Zasilanie

* Pobor mocy w stanie spoczynku

e Temperatura pracy (min./max.)

* Gabaryty zewnetrzne obudowy (szer. x gteb. x wys.)
* Sposob montazu

*Waga

Wyjscia [ Wejscia
¢ Wyjscie sitownika (napiecie / maksymalna moc/
wbudowany kondensator / ilosc¢)
* Regulacja mocy sitownikow
e Zabezpieczenie przecigzeniowe
» Wyjscie lampy sygnalizacyjne;
» Wyjscie zasilania peryferii (fotokomorki, itp.)
» Wyjscie zasilania nadajnikéw fotokomorek
* Wyjscie rygla bramowego
otwierania
* Wyjscie dodatkowe

* Wyjscie semafora / ilos¢ / maksymalny prad

* Wejscia fotokomaorki / liczba

* Wejscie recznego sterowania trybem OTWIERA/FURTKA

*Wejscie recznego sterownia trybem ZAMYKA

*Wejscie recznego sterowania trybem STOP

*Wejscie recznego sterowania trybem KROK ZA KROKIEM
(otwiera - stop - zamyka - stop)

* Wspotpraca z wytgcznikami krancowymi

* Regulacja czasu otwierania, zamykania
oraz faz miekkiego startu i stopu
* Regulacja czasu autozamykania i auto-foto zamykania
* Regulacja czasu opdznienia ruchu pomiedzy skrzydtami
Czesc sterujaca
* Pomijanie kroku STOP po samoczynnym zatrzymaniu
sitownika, w trybie KROK ZA KROKIEM
* Dodatkowa funkcja wigcznika/wytacznika oswietlenia

¢ Programowalna funkcja autozamykania sitownika

* Programowalna funkcja auto-foto zamykania

* Programowalne zabezpieczenie przecigzeniowe
* Foto test (testowanie fotokomérek przed ruchem bramy)

* Tryby pracy fotokomorek

230V AC, 50 Hz

8VA

-20°C /+55°C

180x 95x 241 mm
obudowa natynkowa
1,7 kg

230VAC/2 x300W / brak /2

elektroniczna w 30 krokach

programowane w 255 krokach

przekaznikowe (max. 20VAC/ 6A), 4 tryby pracy
24VDC,

24VDC (patrz funkcja foto testu)

12/24VDC, zataczane na 10 sek. przy rozpoczeciu

przekaznikowe (bezpotencjatowe), max. 1A/24V
AC/DC, pracujace w trybie bistabilnym lub
monostabilnym o czasie zataczenia 1...255 sek.
typu OC/2/50mA kazde

typu NC/2

typu NO (dziatanie wejscia programowane w menu)
typu NO

typu NC

typu NO

tylko wewnetrznymi sitownika (wykrywanie
roztaczenia obwodu pragdowego - wtaczane w menu,
opcja‘LS’)

1sek. do 255 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)
1sek. do 255 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)
1sek. do 10 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)

tak

tak, pod przyciskiem STOP (gdy sygnalizacja jest w
trybie oswietlania)

tak, z mozliwoscig deaktywacji pilotem lub
przyciskiem sterowania recznego

tak, z programowanym czasem opdznienia,
wtaczane oddzielnie dla wejscia PHOTO 1

i PHOTO 2, z mozliwoscig deaktywac;ji

pilotem lub przyciskiem sterowania recznego

tak, prog wytaczenia ustawiany krokowo, oddzielnie
dla sitownika 1i2

tak, wigczane oddzielnie dla wejs¢ PHOTO 1

i PHOTO 2

stop, kontynuacja, odwrdcenie ruchu, brak reakgji,
ustawiane oddzielnie dla kierunku

OTWIERANIE i ZAMYKANIE, oddzielnie dla wejscia
PHOTO 1i PHOTO 2




* Funkcja automatycznej nauki
* Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem

* Programowalna funkcja przypominania o serwisie
* Blokada dostepu do menu (kod PIN)

* Programowy interfejs uzytkownika

* Sprzetowy interfejs uzytkownika

* Mikrokontroler
* Pamiec konfiguracji urzadzenia

* Ochrona przed krytycznymi zdarzeniami

* Blokada funkcji autozamykania i fotozamykania po
zatrzymaniu bramy przyciskiem pilota lub przyciskiem
sterowania recznego

Czesc radiowa
* Modut radiowy

* Zabezpieczenie transmisji

* Rodzaj modulacji / czestotliwos¢
* Impedancja wejsciowa anteny

e Antena

Wbudowany odbiornik radiowy
* Pojemnosc¢ pamieci

* Komorka pamieci

* Konfiguracja pilota

* Mozliwosc¢ kasowania catej pamieci

* Mozliwosc¢ kasowania pojedynczego pilota

* Zablokowanie dostepu dla pojedynczego pilota

* Mozliwos¢ wpisania pilota bez koniecznosci dostepu
do przyciskow sterownika

* Zablokowanie funkcji zdalnego dopisywania

* Funkcja kopiowania nastaw pilota od pilota o nr 001

tak, dwa tryby AninC

tak, funkcja podwdjnego wcisniecia przycisku
pilota

tak

tak

proste menu o strukturze drzewiastej
dwucyfrowy siedmiosegmentowy wyswietlacz
LED, dwa przyciski

Microchip, 8-bitowy z rodziny 18Fxxxx
nieulotna, uktad scalony EEPROM mocowany
w podstawce (udogodnienie dla serwisu)
nowoczesna architektura mikrokontrolera
(uktady: Watch Dog,Brown Out Detect, Power
On Reset), bezpiecznik topikowy w uktadzie
zasilania silnikow, bezpieczniki polimerowe w
uktadzie zasilania sterownika i w obwodzie
zasilania akcesoriow, warystor na wejsciu
zasilania sieciowego.

tak, wtaczana w menu, opcja bA (tab.2)

zintegrowany, superheterodynowy,
zapewniajacy wysoka niezawodnos¢,
powtarzalnos¢ i odpornos¢ na zaktocenia
radiowe

64 - bitowy kod dynamicznie zmienny Keelog®
ASK [ 433,92 MHz

50w

wewnetrzna, zaciski do podtaczenia anteny
zewnetrznej

700 pilotow, kazdy o indywidualnym numerze
w pamieci

zawiera dane na temat kazdego pilota i jego
konfiguracji (przypisanie funkcji do przyciskow)
mozliwos¢ przypisania dowolnej z szesciu
funkcji (OTWIERA, STOP, ZAMYKA, KROK ZA
KROKIEM, FURTKA, WYJSCIE DODATKOWE)
do dowolnego przycisku

tak

tak

tak

tak (funkcja zdalnego dopisywania pilota)

tak
tak

Dane techniczne




4.Instalacja
4.1.Wazne przypomnienie

UWAGA!

Instalacje elektryczne i automatyki napedu musza by¢ wykonane przez doswiadczony i
A wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujagcymi przepisami prawa. W urzadzeniach

wystepujg niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie potgczenia nalezy wykonywac przy

wyfgczonym napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposdb na tyle
A bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowac ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba

wykonujaca instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie
przepisow, jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktore urzadzenie moze spowodowac.

4.2.0Opis urzadzeniaisposobuinstalowania

W sktad sterownika VARIA B232 SOFT wchodzi ptyta gtéwna oraz obudowa. Ptyta gtdwna (rys. 1)
posiada zasilacz oraz uktad wykonawczy zrealizowany na specjalistycznych przekaznikach, a takze ztacza do
przytaczenia napiecia zasilania, sitownika oraz elementow zabezpieczajacych, sterujacych i sygnalizacyjnych.
Ponadto posiada mikroprocesorowy ukfad sterujacy z wyswietlaczem i przyciskami oraz uktad pamieci.
Obudowa sterownika posiada stopien szczelnosci Ip54. Umieszczone na spodniej czesci obudowy ostabienia,
stuzg do umieszczenia wkretow mocujacych sterownik do podtoza. Ostabienia w bocznych sciankach obudowy
stuzg do przeprowadzenia przewodow instalacji sterownika. Po wykonaniu otworu nalezy zamontowac
zatgczong w komplecie dtawnice gumowa o Srednicy 25mm. Przewody nalezy doprowadzi¢ do urzadzenia
poprzez dolna czes¢ obudowy. Podczas wykonywania otwordw w obudowie nalezy pamietac¢ o
zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”. Obecnos¢ napiecia zasilania sygnalizowana jest
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Rys.1. Widok ptyty gtéwnej sterownika, z zaznaczeniem wazniejszych elementow
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1bezpiecznik topikowy (4A/250V, T)
.2 ztacze do podtaczenia zasilania 230V AC

3.ztacze do podtaczenia silnika 1

4 zt3cze do podfaczenia silnika 2

5 ztacze do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej, max. 230V, 6A

6 wyjscie rygla bramowego 12/24 VDC (ustawiane programowo) - potencjat niski

7 wyjscie przekaznika dodatkowego (NO)

8 przycisk OK../Esc stuzacy do zatwierdzania lub wycofywania sie z dokonanego wyboru

9 przycisk programowania NEXT stuzacy do przetaczania opcji oraz zmiany ustawien

10 wyswietlacz LED

11 modut odbiornika radiowego

12 uktad scalony pamieci nieulotnej (EEPROM)

13 ztacze dodatkowej sygnalizacji Swietlnej (typu otwarty kolektor)

14 ztgcze do podtaczenia wyjs¢ fotokomorek F1i F2

15 ztgcze przyciskow sterowania recznego KROK ZA KROKIEM (SBS), ZAMYKANIE (CL), OTWIERANIE (OP)
16 ztacze do podtaczenia anteny zewnetrznej

17 ztacze zasilania nadajnikow fotokomorek (konieczne przy korzystaniu z fototestu) - potencjat +24V
18 ztacze zasilania akcesoriow +24 VDC

19 ztacze wspodlne akcesoriow (potencjat masy)

20 ztacze do podtaczenia przycisku STOP (NC)

4.3. Opis potgczen elektrycznych sterownika VARIA B232 SOFT
4.3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz (L, N, PE)

Do odpowiednich zaciskdw nalezy podtaczy¢ faze (L), przewod neutralny (N) oraz przewdd ochronny
(PE).

4.3.2. Zaciski do podtaczenia sitownikow MOTOR 11
MOTOR 2 (PE, OPEN, COM, CLOSE)

Do zaciskdow MOTORL nalezy podtaczy¢ sitownik,
ktory bedzie otwieratsie jako pierwszy (istotne gdy skrzydta
zamykaja sie “na zaktadke”). Drugi sitownik nalezy
podtaczy¢ do zaciskéw MOTOR2. Pomiedzy zaciski OPEN i
CLOSE sitownikow, nalezy podtaczy¢ kondensatory
silnikowe, odpowiednie dla danego typu sitownikéw. Do
zacisku OPEN nalezy podtaczy¢ przewod otwierania
sitownika, do zacisku CLOSE przewdd zamykania, do Rys.2. Piloty ZSP z naniesiona numeracja przyciskéw
zacisku COM przewdd wspdlny a do zacisku PE przewdd a) NEO, b) VICTORY
ochronny sitownika.

4.3.3. Zaciski do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej (LAMP)

Zaciski stuzg do podtaczenia oswietlenia lub sygnalizacji optycznej biezacego stanu pracy sitownika.
Wyprowadzone sg styki NO przekaznika (bezpotencjatowe). Nalezy uzy¢ lampy sygnalizacyjnej na napiecie
230V, max. 6A. Do wyjscia sygnalizacyjnego, zamiast sygnalizatora mozna dotaczy¢ oswietlenie, przy czym
nalezy przetaczyé w menu sterownika, tryb pracy wyjscia na oswietleniowy (patrztab.3).

4.3.4. Zaciski do podtgczenia rygla bramowego (ﬁ)

Sterownik wyposazony jest w wyjscie, ktore moze sterowac ryglem bramowym. W zaleznosci od
ustawien sterownika (opcja ‘EL’ w menu) moze to byc elektrozamek 12VDC lub 24VDC. Nalezy pamietac o
maksymalnej obcigzalnosciwyjsciazasilania akcesoriow, facznie 1,3A.

4.3.5. Zaciski wyjscia dodatkowego (OUT 2CH)

Sterownik wyposazony jest w przekaznik z wyprowadzonymi stykami typu NO o maksymalnej
obcigzalnosci 30VAC/DC 1A, umozliwiajacy sterowanie urzadzeniem dodatkowym, takim jak elektrozaczep,
dodatkowy sterownik, oswietlenie (przy zastosowaniu dodatkowego przekaznika o odpowiedniej
obcigzalnosci), itp.

4.3.6. Zaciski zasilania akcesoriow (+24VDC)
Sterownik posiada wyjscia zasilania akcesoriow 24VDC o obcigzalnosci max. 1A. Wyjscia posiadaja dwa
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Swieceniem prawej kropkina wyswietlaczu LED.

Vi)

UWAGA!

Ustawienia centrali niedostosowane do warunkéw instalacji moga w niedtugim czasie
doprowadzi¢ do jej zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakoriczeniu etapu tworzenia instalacji i
podtaczania urzadzen, koniecznie nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowac jej parametry

pracy do biezacejinstalacji, w szczegdlnoscinalezy:
» zawsze wyregulowac moc sitownikdw

czasy otwieraniaizamykania, oraz prog zabezpieczenia przecigzeniowego (str. 16, pkt. 12)

» zawsze uzy¢ funkcji autonauki (opcja ‘An’ w menu sterownika), dzieki czemu ustawione zostang

Nalezy skrupulatnie przestrzegac przewidzianych potgczen. W sytuacji niepewnosci nie probowac,
lecz zapoznad sie z odpowiednimi szczegétowymi kartami technicznymi instalowanych urzadzen.
Btedne wykonanie potaczern moze spowodowad powazne szkody w sterowniku i pozostatych

urzadzeniach.

NIE PODEACZAC ROWNOLEGLE DODATKOWYCH SILNIKOW.
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Zapiskj = m |< |m rygiel Z\z ?ﬂﬁt@rmvg)nia rgcznego
zasilania sitownik 2 bramowy
sieciowego 230VAC 12124vDC OTC Przycisk sterowania recznego
(max. 300 W) * L KROK ZA KROKIEM (50)
sitownik 1 — X
230V AC max. 6A || FOTO2 FOTO2 ||
(max. 300 W) L | T RX
L N i X . ==
230V AC
* W zaleznosci od wersji napieciowej posiadanego rygla bramowego,
nalezy odpowiednio ustawi¢ w menu sterownika (opcja‘EL’) napiecie
zasilania elektrozamka.
*k Jesli funkcja FOTO-TEST nie jest uzywana, zasilanie nadajnikow =
, . , ; . .y - . 24VDC
fotokomorek mozna podtaczy¢ bezposrednio do wyjscia zasilania
akcesoriow. Funkcje FOTO-TEST mozna wykorzystac wytacznie dla =
fotokomorek zasilanych napieciem 24V =
*kk Sposob dziatania wejsciaOPEN okreslany jestw menu, tab.3, str.12) N I —4-,
Wszystkie nieuzywane zaciski typu NC nalezy zmostkowa¢é : Uzas| #% Uza |
przewodem. Opcjonalnie, mozna wytaczy¢ dziatanie fotokomorek z 1| FoTO1 FOTO1 ==
poziomu menu sterownika, wtedy nie trzeba mostkowac zaciskow | TX RX :
|

wejs¢ fotokomorek (PHOTO). Nieuzywane zaciski typu NO nalezy
pozostawic nie podtaczone.

Rys.3. Sposob podtgczenia zaciskow sterownika VARIA B232 SOFT




rownorzedne zaciski srobowe. Nalezy pamietac, ze obcigzalnos¢ wyjscia +24V oraz wyjscia zasilania nadajnikow
fotokomodrek (PHOTOTX) wynosil,3Atacznie.

4.3.7. Zaciski do podtaczenia fotokomérek PHOTO TX, PHOTO1 oraz PHOTO2

Jesli stosowane sg fotokomorki zasilane napieciem 24V, z oddzielnym zasilaniem nadajnika i
odbiornika, wowczas nalezy podtaczyc zasilanie nadajnika do wyjscia PHOTO TX (potencjat +24V), natomiast
zasilanie odbiornika do wyjscia zasilania akcesoriéw +24VDC. Jesli fotokomorki posiadajg wspdlne zasilanie dla
nadajnika i odbiornika, wowczas nalezy podtaczyc ich zasilanie do wyjscia PHOTO TX. Taki sposob podtaczenia,
pozwoli na wykorzystanie funkcji FOTO-TEST, ktora sprawdza dziatanie fotokomorek przed kazdym ruchem
bramy i blokuje ruch w przypadku wykrycia awarii. Funkcja FOTO-TEST znacznie podnosi poziom
bezpieczenstwa. Aby wtaczyc funkcje FOTO-TEST, patrz tab.3. Wejscie PHOTO 1 dedykowane jest fotokomarce
zewnetrznej (zamontowanej na zewnatrz posesji), wejscie PHOTO 2 dedykowane jest fotokomorce
wewnetrznej (zamontowanej na terenie posesji). Prawidtowe powigzanie fotokomdrek z odpowiednimi
wejsciami ma kluczowe znaczenie w przypadku korzystania z funkcji automatycznej nauki. Sterownik dobierze
odpowiednie ustawienia dlafotokomorkizewnetrzneji wewnetrzne;.

4.3.8. Zaciski sterowania recznego INPUT STOP oraz INPUT (SBS, CL, OP)

Do zaciskow INPUT STOP nalezy podtaczy¢ przycisk chwilowy (monostabilny) typu NC. Jesli przycisk
nie bedzie zastosowany, nalezy zewrzec zaciski przewodem.
Do zacisku SBS mozna podtaczyc¢ przycisk chwilowy typu NO, ktdry bedzie sterowat w trybie ‘krok po kroku’
(OTWIERANIE - STOP - ZAMYKANIE - STOP). Do zacisku CL mozna podtaczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktory
bedzie uaktywniatZAMYKANIE. Do zacisku OP mozna podtaczyc przycisk chwilowy typu NO, ktory, w zaleznosci
od ustawien, bedzie vaktywniat OTWIERANIE lub funkcje FURTKA. Wszystkie nieuzywane wejscia typu NO
nalezy pozostawic¢ nie podtgczone. Uaktywnienie przycisku sterowania recznego polega na jego chwilowym
przycisnieciu.

4.3.9. Zaciski do podigczenia anteny radiowej (Y, <)

Sterownik posiada wejscie anteny odbiornika radiowego. W fabrycznie nowym sterowniku do zacisku
podtaczona jest wewnetrzna antena o dtugosci 170mm. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego zdalnego
sterowania, nalezy przytaczy¢ pretowa antene zewnetrzng. Kabel koncentryczny anteny podtaczy¢ do zaciskuY
(Srodkowa zyta kabla) i do zacisku < (ekran kabla). W celu osiggniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy
pamietaco:

> negatywnym wptywie sagsiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymi i
przedmiotami metalowymi

» negatywnym wptywie zaktdcen radiowych zinnych zrodet

» negatywnym wptywie gestejzabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych Scian

» zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota

» wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika

» uzyciu wtasciwego kabla koncentrycznego do anteny zewnetrznej (np. RG58)

4.3.10. Ztacze dodatkowej sygnalizacji Swietlnej - semafor

Do wyjscia poprzez dodatkowa ztaczke mozna podtaczyc zewnetrzng sygnalizacje swietlng w postaci
semafora drogowego. Obcigzenie wyjs¢ wynosi 50mA co jest wystarczajace do sterowania przekaznikami
elektromagnetycznymi z zasilaniem cewki 12VDC.

Ztacze stanowi trojpinowy ‘goldpin’ na ktorym 0
wyprowadzone sg sygnaty: ZASILANIE 01,ng0~)_
» SM wyjscie typu otwarty kolektor, aktywne gdy LAMP . ,5T0p
brama nie jest w petni otwarta ani w petni o o o @
zamknieta. : .
» SO wyjscie typu otwarty kolektor, aktywne gdy SEIVIZALIéCC);éE Z Prﬁgl\‘/ang'k ‘
bramaw petniotwarta. 2ELON,
» wspdlny zacisk +12VDC +12vDC | O | <WAR.
Gdy wyjscie SMIub SO jest aktywne, pojawia sie nanim so|O .
potencjatmasy. | | j
Przekazniki pokazane narys. 4 nie wchodza w

sktad zestawu. Mozna zastosowac¢ dowolne Rys.4. Sposob podtaczenia dodatkowej sygnalizacji Swietlnej

Potaczenia elektryczne




przekazniki elektromagnetyczne z cewka na napiecie 12VDC oraz z obcigzalnoscig i napieciem pracy stykow,
dostosowanym do uzytych lamp oraz napiecia zasilania.

Nie jest wymagane stosowanie elementow zabezpieczajacych w postaci diod podtaczonych réwnolegle do
cewek przekaznikow. Zabezpieczenie takie jest wbudowane w sterownik.

5.Tryb pracy
5.1.Opis pracy sterownika

Po wigczeniu zasilania sterownika, nastepuje automatyczne przejscie do TRYBU PRACY. Po wcisnieciu
dowolnego przycisku zaprogramowanego pilota lub wyzwoleniu wejscia sterujgcego zostanie wykonana
przypisana w opcjach programu funkcja sterownika. Dodatkowo, na wyswietlaczu LED wyswietlany jest
aktualny stan pracy sterownika. Mozliwe wskazania wyswietlacza w trybie pracy pokazane sg w tabelitab.1. W
trybie pracy, przy kazdym wskazaniu zapalona pozostaje prawa kropka na wyswietlaczu. Odréznia to wskazania
wyswietlacza od wskazan w TRYBIE PROGRAMOWANIA, kiedy to kropka jest zgaszona. Jesli aktualnie nie ma
zadnego stanu do wyswietlenia, wowczas pozostaje zapalona jedynie kropka. W trybie pracy, biezacy stan
sygnalizowany jest przy pomocy wyjscia sygnalizacyjnego (tab. 4).

5.2. Sitownikiz wbudowanymiwytgcznikami kraricowymi, synchronizacja skrzydetbramy

Sposob dziatania sterownika jest w pewnym stopniu uzalezniony od obecnosci czy tez braku
wewnetrznych wytacznikdw krancowych w sitownikach. Rdznica w dziataniu polega na innym zachowaniu sie
sterownika w przypadku wykrycia przecigzenia sitownika. Obstuga sitownikéw z wbudowanymi wytacznikami
krancowymi wigczana jest recznie z poziomu menu (opcja 'LS’), oraz zostajg one automatycznie wykryte
podczas przeprowadzania procedury autonauki.

» Gdy wiaczona jest obstuga sitownikoéw wyposazonych w wewnetrzne wytgczniki kraricowe, wykrycie
przecigzenia jednego z sitownikow powoduje zatrzymanie obydwu skrzydetbramy.

» Gdy sitowniki nie s3 wyposazone w wewnetrzne wytaczniki kraricowe i ich obstuga jest wytaczona wykrycie
przeciagzenia sitownika powoduje jego zatrzymanie, jednak drugi sitownik pracuje nadal. Takie zachowanie
sterownika zapewnia wyfgczenie sitownikéw po dojsciu skrzydet bramy do odbojnikéw. W takim przypadku
istnieje mozliwosc rozsynchronizowania sie skrzydetbramy co moze miec znaczenie w przypadku, gdy istotna
jest kolejnos¢ zamykania skrzydet bramy (jedno ze skrzydet posiada pioro). Konieczne staje sie wowczas
ponowne zsynchronizowanie skrzydetbramy, ktdre nalezy zrealizowac w nastepujacy sposob:

ewywotac¢ ruch OTWIERANIE,
ezaczekad do petnego otwarcia obydwu skrzydetbramy (konieczne moze okazad sie uprzednie wywotanie
kierunkuZAMYKANIE a nastepnie dopiero OTWIERANIE).

5.3. Czasowa deaktywacja funkcji autozamykania i autofotozamykania
Funkcja ta umozliwia czasowa deaktywacje funkcji autozamykania i autofotozamykania, co jest
uzyteczne w przypadku koniecznosci pozostawienia bramy otwartej na dtuzszy czas, pomimo wtaczonych
powyzszych funkcji.
» Gdy w opcjach programu sterownika wtaczona jest funkcja autozamykania, mozliwe jest wstrzymanie jej
dziatania w nastepujacy sposob:
» po zakonczeniu otwierania obydwu skrzydet (maksymalne otwarcie) nacisng¢ przycisk STOP lub KROK
PO KROKU. Lampa sygnalizacyjna zgasnie, a funkcja autozamykania bedzie nieaktywna do momentu
zainicjowania kolejnego ruchu.
» Gdy w opcjach programu sterownika wigczona jest funkcja autofotozamykania, mozliwe jest wstrzymanie jej
dziafania w nastepujacy sposob:
epo zakonczeniu otwierania obydwu skrzydet(maksymalne otwarcie) naruszyc¢izwolnic¢ fotokomorke
enacisnac przycisk STOP lub KROK PO KROKU.
Lampa sygnalizacyjna zgasnie, a funkcja autofotozamykania bedzie nieaktywna do momentu zainicjowania
kolejnegoruchu.
Od wersji firmware 5.4, mozliwa jest deaktywacja poprzez zatrzymanie bramy w dowolnym miejscu, przy
wiaczonejopcji bA (tab.2).

6. Zdalne wpisywanie nowego pilota

Sterownik VARIA posiada program umozliwiajacy uzytkownikowi proste wpisanie nowego pilota bez
koniecznosci dostepu do przyciskdw sterownika. Funkcja ta jest uzyteczna tylko wowczas, gdy dysponuje sie
pilotem wpisanym juz do sterownika. W celu wpisania w ten sposob nowego pilota, nalezy postepowac wg
ponizszejtabeli. Opisywane wyzej mozliwosci zwigzane sg z obecnoscig w menu programu sterownika opcji bc.
Jej wiaczenie umozliwia zablokowanie konkretnemu pilotowi mozliwosci postugiwania sie jego przyciskami do
prostego wpisywania nowego pilota.




w§k§zan|e realizowana operacja, lub stan
wyswietlacza
Ok Trwa ruch sitownika (-6w) w kierunku OTWIERANIA.
2a . Trwa ruch sitownika (-6w) w kierunku ZAMYKANIA.
Trwa PAUZA (czas na zatrzymanie bramy, zwigzany z jej bezwtadnoscia),
PA. po ktorej nastgpi kolejna operacja.
Fu . Trwa otwieranie sitownika 1 - funkcja FURTKA.
Naruszona fotokomorka F1 (wejscie PHOTO 1). Stan ten nie bedzie wyswietlany mimo naruszenia
F1 fotokomorki, jesli w opcjach programu bedzie ona wytgczona, tzn. ustawiony bedzie brak reakgcji
° zarbwno podczas otwierania jak i zamykania, oraz wylgczone bedg funkcje auto-foto zamykania
i foto-testu. Jesli chociaz jedno z powyzszych ustawien bedzie inne, stan naruszenia bedzie pokazywany.
Naruszona fotokomérka F2 (wejscie PHOTO 2). Stan ten nie bedzie wyswietlany mimo naruszenia
fotokomorki, jesli w opcjach programu bedzie ona wytgczona, tzn. ustawiony bedzie brak reakgcji
F2 o zarébwno podczas otwierania jak i zamykania, oraz wylgczone bedg funkcje auto-foto zamykania
i fototestu. Jesli chociaz jedno z powyzszych ustawien bedzie inne, stan naruszenia bedzie pokazywany.
al Wskazanie pulsujgce. Oznacza, ze nastgpito automatyczne zatrzymanie sitownika 1 na skutek jego
. przecigzenia. Wskazanie bedzie obecne az do momentu wykonania nastepnej operac;ji.
32 Wskazanie pulsujgce. Oznacza, ze nastgpito automatyczne zatrzymanie sitownika 2 na skutek jego
Us. przecigzenia. Wskazanie bedzie obecne az do momentu wykonania nastepnej operaciji.
Wskazanie po uzyciu nadajnika radiowego. Wyswietlanie odbywa sie w trzech fazach:
faza 1: wyswietlenie numeru nacisnietego przycisku pilota (P1...4)
P1, 0,01 faza 2: wyswietlenie cyfry setek numeru porzadkowego uzytego pilota
faza 3: wyswietlenie cyfr dziesigtek i jednosci numeru porzgdkowego uzytego pilota
W przyktadzie obok pokazano uzycie przycisku P1 pilota nr 001. To wskazanie posiada najwyzszy|
priorytet, tzn. moze przerywac¢ wszystkie inne wskazania.

Tab.1 Wyjasnienie wskazan wyswietlacza LED w TRYBIE PRACY sterownika.

Lp. Czynnosci

Opis wykonywanych czynnosci

N

Zasigg radiowy|Musisz znajdowa¢ sie w zasiegu radiowym odbiornika, do ktdrego chcesz wpisa¢ nowego pilota. Nalezy zachowa¢ minimalng
odlegto$¢ 1m od odbiornika. Odbiornik musi znajdowac sie w TRYBIE PRACY (tryb bezposrednio po wigczeniu zasilania).

f@

Przycisk pilota[Trzymaj przez 15 sekund wci$nigty przycisk numer 2 wpisanego juz pilota do odbiornika. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na
Juz wpisanego |chwilg. Pilot ten musi mie¢ w programie odbiornika wytaczong opcje bc. Po uptywie czasu zwolnij przycisk.

>15 5

Bl oW N

<3s|Nastepnie przejdz do czynnosci numer 5, jednak w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy.

[$)]

Przycisk nowego[Trzymaj przez 15 sekund wcisniety przycisk numer 2 nowego pilota. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na chwile. Po uptywie

pilotalczasu zwolnij przycisk.

>15 g
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Pilot zostaf|Do odbiornika zostat dopisany nowy pilot z kolejnym numerem porzadkowym. Jego konfiguracja zostata skopiowana od
wpisanylkonfiguracji pilota uzytego do wpisania (pilot uzyty w czynnosci nr 2).

®

Pilot nie zostatfJezeli pilot nie zostat dopisany moze to oznaczaé, ze: -powyzsze warunki nie zostaty spetnione; -podczas dopisywania
wpisany[wystepowaty zbyt duze zaktdcenia; -bateria ktorego$ z pilotéw jest wyczerpana i nie wytrzymuije diugiej transmisji. Powtdrz
operacje od czynnosci nr 1.

Tab.2 Procedura zdalnego wpisywania pilota z uzyciem tylko przyciskow pilotow.

UWAGA!

lota

isywanie pi

Opis pracy sterownika / Zdalne wp

Mozliwos¢ dopisywania pilota bez dostepu do sterownika, radykalnie zmniejsza stopien zabezpieczenia
przed osobami trzecimi. Piloty z wytaczong opcja bc nalezy chronic przed dostepem oséb trzecich, ktére w
fatwy sposéb moga dopisac wiasnego pilota.




7. Programowanie sterownika VARIA - TRYB PROGRAMOWNIA

Programowanie odbywa sie przy pomocy wyswietlacza LED i przyciskdw NEXT i OK/Esc znajdujacych
sie na ptycie sterownika (rys. 1). Przycisk opisany jako NEXT, stuzy do przechodzenia pomiedzy opcjami oraz
edytowania poszczegdlnych parametréw pracy, zas przycisk opisany jako OK/Esc do zatwierdzania (krétkie
przycisniecie) lub cofania sie w strukturze opcji menu oraz do rezygnacji z dokonanych zmian (dtuzsze
przycisniecie).

Menu programu sterownika posiada strukture drzewiasta, sktadajaca sie z opcji gtownych i
podrzednych (podopcji). Wyjasnienie poszczegolnych opcji zawarte jest w tabeli Tab.3.

Wskazania 3-cyfrowe (numer pilota, czasy, kod PIN, itp.) wyswietlane sg w dwoch fazach. Cyfra setek
wyswietlana jest jako wskazanie jednocyfrowe, natomiast cyfry dziesigtek i jednosci sg wyswietlane obok siebie
jednoczesnie (wskazanie dwucyfrowe: odpowiednio od lewej cyfra dziesigtek i cyfra jednosci), przetgczanie
pomiedzy fazamiwyswietlaniarealizowane jestautomatycznie.

7.1. Sposadb poruszania sie po opcjach menu

» Po opcjach gtdwnych poruszamy sie przyciskiem NEXT (pierwsze nacisniecie powoduje wejscie do TRYBU
PROGRAMOWANIA, kazde nastepne nacisniecie powoduje przejscie do kolejnej opcji, z opcji ostatniej (PF)
przechodzisie do opcji pierwszej (PP),

» Z opcji gtdwnejdo podopcji wchodzimy naciskajac przycisk OK/Esc,

» Po podopcjach poruszamy sie przyciskiem NEXT (podobnie jak po opcjach gtéwnych),

» Aby edytowac parametr danej podopcji, wchodzimy w nig przyciskiem OK/Esc (jak przy wchodzeniu z opcji
gtéwnej do podopcji),

» Ustawianie parametrow liczbowych (czasow, numerdw, kodu PIN, itp.) realizowane jest poprzez przyciskanie
lub wecisniecie i przytrzymanie przycisku NEXT, przy czym mozliwe jest tylko zwiekszanie wartosci, w
przypadku checi ustawienia mniejszej wartosci niz aktualnie wyswietlana, nalezy zwiekszac ja tak dtugo, az
nastapi przejscie do wartosci 000 i wtedy kontynuowad ustawianie do uzyskania zadanej wartosci. Wcisniecie i
przytrzymanie przycisku NEXT podczas ustawiania wartosci liczbowej powoduje po pewnym czasie
przyspieszenie zwiekszania wskazania. Dla lepszej orientacji przy ustawianiu wartosci liczbowej, po
osiggnieciu wielokrotnosci liczby 100, oraz po osiggnieciu wartosci maksymalnej, nastepuje chwilowe
wstrzymanie zmian ustawianego parametruiwyswietlenie cyfry setek, po czym powraca wskazanie dziesigtek
i jednosci, a zwiekszanie wartosci jest kontynuowane. Po ustawieniu zgdanej wartosci zatwierdzamy poprzez
krotkie przycisniecie OK/Esc, lub wycofujemy sie z dokonanych zmian wciskajac i przytrzymujac przycisk
OK/Esc (wowczas powrdci wartosé sprzed edycji i nastapi automatyczne wyjscie do poziomu wyswietlania
danejopcjilub podopcji).

» Zmiany parametrow nie liczbowych (on/oF, tryby pracy fotokomorki, itp.) dokonujemy przyciskiem NEXT, a
zatwierdzamy poprzez krotkie przycisniecie przycisku OK/Esc, badz wycofujemy sie z dokonanej zmiany
wciskajaciprzytrzymujac przycisk OK/Esc.

» Wcisniecie i przytrzymanie przycisku OK/Esc znajdujac sie w menu gtéwnym, powoduje wyjscie z TRYBU
PROGRAMOWANIAdoTRYBU PRACY.

UWAGI:

1. Opcja PP umozliwia wpisanie pilota do pamieci sterownika, oraz edytowanie jego ustawien. Aby wpisac pilota,
nalezy po wybraniu i zatwierdzeniu opcji PP (wskazanie '-3'), nacisnac trzykrotnie przycisk pilota, ktory ma
zostac wpisany i zatwierdzic przyciskajgc OK/Esc. Wyswietlony zostanie numer porzadkowy przypisany danemu
pilotowi. Nalezy ponownie zatwierdzi¢, wowczas stang sie dostepne opcje edycji pilota. Podobnie nalezy
postepowa¢ w przypadku checi edytowania ustawien wpisanego juz pilota. Pilot wpisany do pamieci
standardowo, uzyskuje nastepujace ustawienia przyciskow: P1- otwieranie, P2 - zamykanie, P3 - funkcja ‘krok po
kroku’, P4 - stop. Jesli edytowane maja by¢ ustawienia pilota, ktérego aktualnie nie posiadamy, nalezy przy
wskazaniu wyswietlacza '-3' nacisnag¢ ponownie przycisk OK/Esc, a nastepnie przyciskiem NEXT ustawi¢ numer
porzadkowy pilota, ktérego parametry majg by¢ zmieniane, i zatwierdzic.

W zakresie edytowania ustawien pilota miescisie:

» kopiowanie ustawien pilota od pilota nr 001. Umozliwia szybkie konfigurowanie pilotow, po
uprzednim ustawieniu parametrow dla pilota o numerze porzadkowym 001. Po wpisaniu lub
zadeklarowaniu do edycji kolejnego pilota, przejscie przez opcje CP, spowoduje przypisanie jego
przyciskom takich funkgji, jakie ustawione s3g dla pilota nr 001, a takze ewentualne wigczenie
blokady zdalnego kopiowania pilota (bc) jesli zostata ona wtaczona w pilocie nr 001.
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» przypisanie funkcji przyciskom pilota (zamykanie, otwieranie, stop, krok za krokiem, furtka,
wyjscie dodatkowe, brak funkgji).
eFunkcja KROK ZA KROKIEM powoduje zmiane ruchu sitownika w nastepujacej sekwencji:

OTWIERANIE - STOP - ZAMYKANIE - STOP. W przypadku automatycznego zatrzymania
sitownika (np. zadziatanie wytacznika krancowego) krok STOP zostanie pominiety przy

opcja
gtéwna

podopcja

ustawienie

opis

uwagi

PP

&,

CP

A3-A2-Al

Kopiowanie nastaw przyciskéw pilota, od pilota nr 001

-2
P1

h2

3

001 P4

Ot2a ,5¢t
3f ,fu ,ou,

Przypisanie jednej z 6 funkcji do przycisku P1... P4.
Dostepne funkcje: OTWIERANIE (Ot), ZAMYKANIE (ZA),
STOP (St), KROK ZA KROKIEM (3F), FURTKA (FU),
KANAL. DODATKOWY (OU), brak przypisania (_ _).

bc
700

on,oF

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) blokade zdalnego wpisywania
pilota (dla pojedynczego pilota)

UP

A3-A2-Al

Usuwa pilota z pamigci sterownika

dt

Czas opo6znienia w sek. zamykania lub otwierania jednego
skrzydta bramy wzgledem drugiego. Po wejsciu do opcji po-
kazywane jest aktualne ustawienie. Mozna je edytowac.

a2

Czas autozamykania sitownika w sek. Po wejsciu do opciji
pokazywany jest aktualnie ustawiony czas. Mozna go edytowac.
Jesli czas ustawiony jest na warto$¢ 000, wéwczas funkcja
automatycznego zamykania jest wytgczona. Czas autozamykania
liczony jest od momentu zatrzymania sitownika i kazde naruszenie
fotokomorki (jesli aktywna) powoduije liczenie czasu od nowa.

W trakcie odliczania czasu autozamykania, lampa sygnalizacyjna
Swieci $wiattem ciggtym. Funkcja autozamykania moze by¢
deaktywowana poprzez nacisniecie przycisku pilota lub sterowania
recznego KROK PO KROKU lub STOP, gdy brama znajduje sie

w pozycji maksymalnego otwarcia. Kazde kolejne zainicjowanie
ruchu bramy, aktywuje ponownie funkcje autozamykania.

bA

on,oF

Ustawienie zachowania sterownika po zatrzymaniu.

Blokuje (bA=on) lub nie (bA=0F) naliczanie czasu autozamykania
i fotozamykania po zatrzymaniu bramy poprzez przycisk
sterowania recznego lub pilota z funkcjg STOP. Jesli bA=on

po zatrzymaniu brama nie zostanie zamknigta mimo wtgczonego
autozamykania.

f1
f2

Ot
23

corE SE_

Reakcja sterownika na naruszenie fotokomorek:

- kontynuacja ruchu po zwolnieniu fotokomérki (co),
- natychmiastowe odwrdcenie kierunku ruchu (rE),
- bezwarunkowe zatrzymanie bramy (St).

- brak reakcji (_ _)

Ustawienia nalezy wprowadzi¢ oddzielnie dla kierunku
OTWIERANIE (Ot) i ZAMYKANIE (ZA), oraz oddzielnie dla
wejscia fotokomérki F1 (wejscie PHOTO 1)

i fotokomarki F2 (wejscie PHOTO 2).

af

Czas auto-foto zamykania sitownika w sek. Po wejsciu do opcji
pokazywany jest aktualnie ustawiony czas. Mozna go edytowac.
Jesli czas ustawiony jest na warto$¢ 000, wéwczas funkcja
automatycznego zamykania po przecieciu i zwolnieniu fotokomorki
jest wylaczona. Kazde kolejne naruszenie fotokomorki powoduje
wstrzymanie liczenia czasu, a jej zwolnienie liczenie czasu od nowa

FE

Wigcza (on) lub wytacza (oF) funkcje testowania
fotokomorki przed kazdym ruchem bramy.

bA

Ustawienie zachowania sterownika po zatrzymaniu.

Blokuje (bA=on) lub nie (bA=0F) naliczanie czasu autozamykania
i fotozamykania po zatrzymaniu bramy poprzez naruszenie
fotokomérki pracujacej w trybie STOP. Jesli bA=on po zatrzymaniu
brama nie zostanie zamknieta mimo wigczonego autozamykania.

Tab.3 Opcje programu sterownika

Programowanie sterownika
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opcja
gtéwna

podopcja

ustawienie

opis

uwagi

La

s, sl ,
s2,S3

Tryb pracy wyj$cia sygnalizacyjnego. Mozna ustawi¢ jeden
z czterech trybow:

- sygnalizacyjny (S1, S2, S3): wizualizacja stanu sterownika
- o$wietleniowy (OS): sterowanie o$wietleniem

Ustawienie progu przecigzenia sitownika pierwszego
('o1’) oraz sitownika drugiego ('02’). Jesli ustawiona
jest warto$¢ 000, wowczas zabezpieczenie
przecigzeniowe jest wytgczone. Prég przecigzenia
ustawia sie w krokach od 1 do 255. Nalezy uzyc¢
funkcji autonauki (opcja An), aby sterownik
automatycznie ustawit wstepng wartos¢ progu
przecigzenia, bedzie ona odpowiadata ok. 150%
pradu pracy sitownika. Ustawiong wartos$¢ nalezy
nastepnie dostroi¢, przeprowadzajgc proby (patrz

Regulacja elektroniczna mocy sitownika pierwszego
('_1") oraz sitownika drugiego (’_2’). Moc ustawia sie w
krokach od 1 do 30. Warto$¢ 30 okresla maksymalng
moc sitownika.

Okreséla sposob dziatania wejscia sterowania recznego OPEN.
Ustawienie ‘ot’ wymusza dziatanie wejscia w trybie OTWIERA,
ustawienie ‘Fu’ wymusza dziatanie wejscia w trybie FURTKA.

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) funkcje wstepnego otwierania
bramy ze zwigkszong sitg, w celu pokonania wigkszych oporéw
w poczatkowej fazie pracy sitownikow.

Hc

Wigcza (on) lub wytacza (oF) funkcje domykania bramy ze
zwiekszong sita, w celu pokonania wiekszych oporéw w koncowej
fazie pracy sitownikow (np. zatrzasnigcie elektrozamka).

LS

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) obstuge sitownikdéw z wbudowanymi
wytgcznikami krancowymi.

LP

Wyswietla liczbe aktualnie zaprogramowanych w pamieci
pilotow.

bc

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) blokade zdalnego wpisywania
pilota (dla wszystkich pilotdw, réwniez tych, ktére zostang
wpisane w przysztosci).

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) funkcje podwojnego weisnigcia.
Funkcja ta zabezpiecza przed zataczeniem sitownika poprzez
przypadkowe nacisniecie przycisku pilota. Jesli funkcja wigczona,
wowczas kazde wcisniecie przycisku pilota nalezy powtorzyé,

w czasie nie diuzszym niz 3 sek. Funkcja nie dotyczy przycisku
pilota realizujgcego zatrzymanie sitownika.

bd

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) blokade dostepu do menu
programu. Jesli blokada wigczona, przed kazdym wejsciem do
menu trzeba wprowadzi¢ 3-cyfrowy kod PIN. Kod ten ustawia
sie w tej opcji, po wybraniu 'on'. Kod nalezy wprowadzi¢
dwukrotnie. Mozliwa do ustawienia warto$¢ to 001....999.
Kombinacja 000 nie jest dozwolona.

10

Se

Pb

Pokazuje biezacy przebieg bramy w tysigcach cykli. Jako
jeden cykl traktowane sg wszystkie ruchy sitownika
zapoczatkowane z pozycji maksymalnego zamkniecia, az
do ponownego powrotu do pozycji catkowitego zamkniecia.

Pd

Mozna ustawi¢ graniczng liczbe cykli pracy (w tysigcach), po
ktorej sygnalizowana bedzie koniecznos$¢ przeprowadzenia
przegladu technicznego. Jesli ustawiona jest wartosé 000,
wowczas funkcja serwisu jest wytgczona.

1

An

A3-A2-Al

Tryb automatycznej nauki. Po wejsciu w ten tryb, sterownik
przeprowadza 1 cykl pracy, mierzac przy tym czas zamykania

i otwierania oraz prad pracy sitownika a takze sprawdzajgc liczbe
zainstalowanych fotokomérek. Na podstawie tych informacji
ustawia automatycznie podstawowe parametry pracy. W trakcie

trwania procedury konieczne jest reczne sterow. jej przebiegiem.

12

Tab.3 (c.d) Opcje programu sterownika
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opcja

glowna podopcja|  ustawienie opis uwagi

Tryb automatycznej nauki - tylko czasy. Po wejsciu w ten tryb,

sterownik przeprowadza 1 cykl pracy, mierzac przy tym czas
zamykania i otwierania pozostawiajgc niezmienione: progi

n E A3'A2'A1 przecigzenia sitownika, liczbe i konfiguracje zainstalowanych 12

fotokomorek. W trakcie trwania procedury konieczne jest reczne

sterownie jej przebiegiem.

Ustawienia wyjscia dodatkowego, sterowanego pilotem. Ustawienie
wartosci '000' powoduje prace wyjscia w trybie bistabilnym (zmiana

OU — 000 _____ 255 stanu przekaznika po kazdym nacisnieciu odpowiedniego przycisku
pilota), kazda inna warto$¢ oznacza czas zatgczenia w sek. (praca
w trybie monostabilnym)
Pozwala na ustawienie napigcia zasilania elektrozaczepu,

EI - 12/24 dotgczonego do zacisku numer 14, na warto$¢ 12VDC lub 24VDC.

Formatowanie pamigci sterownika. Po zatwierdzeniu, proces ten
jest nieodwracalny i powoduje usunigcie z pamieci sterownika

pf —_— A3-A2-Al wszystkich zaprogramowanych wczesniej pilotow, oraz przywraca 13
ustwienia fabryczne wszystkich funkcji i parametréw sterownika.

Tab.3 (c.d) Opcje programu sterownika

nastepnym uzyciu przycisku KROKZA KROKIEM.
eFunkcja FURTKA powoduje uruchomienie sitownika 1 w kierunku otwierania, az do petnego
otwarcia.

» wiaczenie /| wytaczenie blokady zdalnego dopisywania pilota. Jest to funkcja uniemozliwiajgca
danemu pilotowi uczestniczenie w procesie zdalnego dopisywania nowego pilota. Jesli funkcja
zdalnego dopisywania pilota ma by¢ zablokowana dla wszystkich pilotdw, takze tych, ktdre beda
dopisane w przysztosci, nalezy wykorzystac opcje 'bc' znajdujaca sie w menu gtdéwnym (uwaga 9).

» usuniecie pilota z pamieci. Numer porzadkowy dotychczas przez niego zajety, zostanie zwolniony.
Numeracja pozostatych pilotéow nie ulegnie zmianie. Pozycja zwolniona dzieki usunieciu pilota,
zostanie wykorzystana przy dopisywaniu kolejnych pilotow.

2. W przypadku koniecznosci opdzniania ruchu jednego ze skrzydet bramy, w tej opcji ustawia sie czas tego
opoznienia (0...10sek.). Podczas OTWIERANIA opdzniany jest ruch sitownika 2 a podczas ZAMYKANIA opdzniany
jestruch sitownika 1. Opodznienie ruchu wystepuje tylko gdy skrzydto znajduje sie w pozycji kraicowego zamkniecia
lub otwarcia. Opo6znienie podczas OTWIERANIA wynosi maks. 3 sek., nawet pomimo ustawienia wiekszejwartosci
parametru‘dt’.

3. Reakcje sterownika na naruszenie barier fotokomorek nalezy zdefiniowac oddzielnie dla kierunku zamykania i
otwierania. Fotokomorki F1 (PHOTO 1) i F2 (PHOTO 2) posiadajg oddzielne ustawienia, tzn. kazda z barier moze
dziata¢ w inny sposob. Pomimo ogromnej elastycznosci jaka daje takie rozwiazanie, nalezy gruntownie
przeanalizowac wszystkie mozliwe do zaistnienia sytuacje i zachowanie sie fotokomorek przy ich wystgpieniu.
Dotyczy to zwtaszcza sytuacji, kiedy pracuja obydwie pary fotokomodrek. Mozliwe do ustawienia tryby pracy
fotokomorki:

ebezwarunkowe zatrzymanie sitownika ('St'),

ekontynuacja ruchu sitownika po zwolnieniu fotokomarki (‘co"),

enatychmiastowe odwrécenie kierunku ruchu sitownika (zuwzglednieniem czasu pauzy) ('rE"),

ebrak reakcji sterownika ('__"),

Fotokomorka podtaczona do wejscia PHOTO 1, dedykowana jest jako zewnetrzna (umieszczona na zewnatrz
posesji) a PHOTO 2 jako wewnetrzna (umieszczona wewnatrz posesji). Ma to znaczenie w przypadku
wykorzystania funkcji '‘Automatycznej nauki'. Podczas 'Automatycznej nauki', jesli wykryta zostanie fotokomorka
F1(PHOTO 1), woéwczas zostaje ustawiony dla tej fotokomorki tryb STOP przy zamykaniu i BRAK REAKCJI przy
otwieraniu. Gdy wykryta zostanie fotokomarka F2 (PHOTO 2), wowczas zostaje ustawiony dla tej fotokomorkitryb
STOP przy otwieraniu i KONTYNUACJA przy zamykaniu. W przypadku bramy przesuwnej, gdy montowana jest
jedna para fotokomorek, nalezy wykorzystac¢ wejscie PHOTO 1. W przypadku gdy brama przesuwna zachodzi na
furtke podczas otwierania, mozna wykorzystac druga pare fotokomorek (wejscie PHOTO 2) do zabezpieczenia
furtki. W takim przypadku mozna po zakonczeniu 'Automatycznej nauki' zmienic ustawienie fotokomorki F2 przy
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otwieraniu na STOP, aby zapewni¢ jeszcze wiekszy stopien bezpieczenstwa. Takie ustawienia, przy odpowiednim
zainstalowaniu bramy i fotokomorek, dajg duzy poziom bezpieczenstwa, zapewniajac jednoczesnie dobrg
funkcjonalnos¢. Mozna jednak podnies¢ walory funkcjonalne poprzez przemyslang modyfikacje ustawien
fotokomarek (np. wykorzystanie opcji odwrdceniaruchu bramy).

Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji ustawien dziatania fotokomarek, nalezy doktadnie przeanalizowad
wszelkie mozliwe sytuacje jakie moga wystapi¢ w danym przypadku, w szczegolnosci:
ezachowanie bramy przy wjezdzie z obydwu stron zaréwno podczas otwierania jak i zamykania,
ebezpieczenstwo osob przechodzacych przez furtke, w przypadku bramy przesuwnej zachodzacej na
furtke.

4. Funkcja auto-foto zamykania jest wiaczana / wytaczana oddzielnie dla fotokomérek F1 (PHOTO1) i F2
(PHOTO?2). Dziatanie funkcji polega na automatycznym rozpoczeciu zamykania sitownika, po ustawionym czasie,
ktory liczony jest od momentu zwolnienia promienia fotokomaorki (zjechania lub zejscia z bariery fotokomorek).
Jesli przeszkoda pojawi sie ponownie na drodze bariery fotokomorki, liczenie czasu jest wstrzymywane, az do
momentu zwolnienia linii, kiedy to czas zostaje wyzerowany i liczony jest od poczatku. Kazde wcisniecie
ktoregokolwiek z przyciskow sterowania recznego lub pilota, przerywa dziatanie funkcji auto-foto zamykania.

5. Funkcja foto-testu jest wigczana/ wytaczana oddzielnie dla fotokomoérek F1 (PHOTO1) i F2 (PHOTO?2). Dziatanie
jej polega na testowaniu bariery fotokomorek tuz przed rozpoczeciem ruchu sitownika. Funkcja ta zabezpiecza
przed uruchomieniem sitownika w przypadku gdy fotokomorka ulegta awarii, co mogtoby doprowadzic do sytuacji
niebezpiecznej. Testowanie bariery przeprowadzane jest wytgcznie tuz przed zapoczatkowaniem ruchu sitownika,
nigdy w stanie spoczynku. Wigczenie funkgji foto-testu nie powoduje wiec zadnych zaburzen w pracy sterownika,
jesli fotokomarka jest wielokrotnie naruszana w stanie spoczynku (np. przez zwierzeta lub bawigce sie dzieci).
Foto-test nie zostanie przeprowadzony w przypadku, gdy ruch sitownika jest wynikiem przetaczenia kierunku na
skutek ustawienia funkcji odwrocenia ruchu sitownika (‘rE') dlafotokomaorki F1lub F2.

6.Wyjscie sygnalizacyjne moze pracowac w jednym z czterech trybow:
esygnalizacyjny 'S1' - Lampa podtaczona do wyjscia sygnalizacyjnego pulsuje w okreslony sposdb, w
zaleznosci od stanu, w jakim znajduje sie sterownik. Stany i sposoby ich sygnalizacji zostaty zawarte w

tab. 4.
esygnalizacyjny 'S2' - Tak jak w przypadku ustawienia 'S1', dodatkowo sygnalizacja nie zamknietej
bramy.
esygnalizacyjny 'S3’ - Przeznaczony do lamp z wbudowanym impulsatorem. Sterownik podaje sygnat
ciagty.

eoswietleniowy '0S' - Lampa podtaczona do wyjscia sygnalizacyjnego zapala sie i Swieci Swiattem

ciagtym w momencie zapoczatkowania ruchu sitownika. Lampa swieci jeszcze przez 4 min. po
zatrzymaniu sitownika. Dodatkowo mozliwe jest jej zataczanie / wytgczanie przyciskiem sterowania
recznego STOP lub przyciskiem pilota z zaprogramowang funkcjg STOP, przy czym dopiero po
zatrzymaniu sitownika. Wyjatkowym przypadkiem, kiedy wyjscie sygnalizacyjne dziata nieco inaczej
niz opisano wtym punkcie, jest sytuacja przekroczenia zaprogramowanejliczby cykli pracy bramy (gdy
wigczonajestfunkcja serwisowa-SE)-patrzuwagall.

7. Funkcja zabezpieczenia przecigzeniowego stuzy do natychmiastowego wytaczenia sitownika w przypadku
wykrycia zwiekszonego poboru pradu (co spowodowane moze by¢ pojawieniem sie przeszkody na drodze bramy).
W przypadku, gdy sitowniki wyposazone sg w wewnetrzne wytgczniki krancowe, sterownik zatrzyma obydwa
sitowniki w przypadku wykrycia przecigzenia przynajmniej jednego z nich. Jesli sitowniki nie zawierajg
wewnetrznych wytgcznikdw krancowych, w przypadku przecigzenia zatrzymywany jest tylko sitownik
przecigzony. Moze to prowadzi¢ do rozsynchronizowania bramy, co moze mied znaczenie gdy skrzydta zamykaja
sie "nazaktadke". Nalezy w takim przypadku zsynchronizowa¢ brame wedtug rozdziatu 5.2.

UWAGA!
Prawidlowe ustawienie progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego nie zwalnia z koniecznosci
ustawienia odpowiedniejmocy pracy sitownikow. Kazdorazowa zmiana mocy pracy sitownikow niesie zasobg
koniecznos¢ ponownego ustawienia progu zabezpieczenia przecigzeniowego'ol'i'o2".

Ustawienie odpowiedniego progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego jest kluczowa sprawg dla
niezawodnego i bezpiecznego dziatania automatyki. W celu wstepnego dobrania progu zabezpieczenia
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przecigzeniowego, nalezy uzy¢ funkcji autonauki ‘An’. Przy skorzystaniu z tej funkcji, sterownik automatycznie
ustawi prog wytaczenia sitownika na 150% pradu pracy. Prog przeciazenia, osobny dla kazdego sitownika, ‘01’ ‘02’
ustawiany jest w krokach i moze wynosic teoretycznie od 001 do 255. Ustawienie parametru na wartosc '000' jest
jednoznaczne z wytaczeniem zabezpieczenia przecigzeniowego. W przypadku zmiany sity uciaggu sitownikoéw,
konieczne jest ponowne ustawienie progu zabezpieczenia przecigzeniowego 'ol' i '02', najlepiej poprzez
skorzystanie z opcji autonauki‘An’.

UWAGA!
Zawsze konieczna jest praktyczna weryfikacja ustawionego progu zabezpieczenia przecigzeniowego 'ol' i
'02', opisanaw rozdziale 8.

SYGNALIZACJA STAN
| 1 sek | 1 sek | OTWIERANIE
\/
05 (05 ZAMYKANIE N~
sek | sek
I 2 ek | 2 sek | ZATRZYMANIE (tylko przy ustawieniu LA= 'S2") ¥ @ @
050505 FOTOTEST NIEPOMYSLNY (awaria fotokomérki
sek | sek | sek|  2sek lub naruszenie podczas foto testu)
050505 PRZEKROCZONA LICZBA CYKLI PRACY BRAMY
Zsek | ek | sek | sek KONIECZNY PRZEGLAD TECHNICZNY
— STEROWNIK W TRYBIE PROGRAMOWANIA
I ciagte Swiecenie | lub aktywne autozamykanie lub autofotozamykanie

Tab.4. Dziatanie wyjscia sygnalizacyjnego w trybie sygnalizacji ‘S1'i'S2".

* Sygnalizacja zatrzymania sitownika w pozycji niezamknietej nie bedzie realizowana, jesli brak jest wytgcznikow kraricowych
wewnetrznych oraz nastgpi zatryzmanie skrzydet bramy na skutek przecigzenia podczasZAMYKANIA .Takie rozwigzanie zabezpiecza
przed ciaggtym pulsowaniem sygnalizacji nawet po zamknieciu bramy, w przypadku gdy sitownik nie zawiera wewnetrznych
wytgcznikow kraricowychi sterownik bazuje na wykrywaniu przecigzeniaw pozycjach kraricowych sitownikéw (opor odbojnikow).

8. Sterownik umozliwia zmiane napiecia zasilania sitownikow, dzieki czemu mozliwa jest regulacja ich mocy,
ktorg ustawia sie w krokach od 1 do 30. Regulacja odbywa sie oddzielnie dla obydwu sitownikow. Wartosc 30
odpowiada maksymalnejmocy sitownika.

UWAGA!
Po kazdej zmianie napiegcia zasilania sitownikéw, nalezy ponownie ustali¢ parametr funkcji zabezpieczenia
przecigzeniowego'ol'i'02", jeslifunkcja ta jest wigczona.

UWAGA!
Obnizenie mocy pracy sitownikdw korzystnie wptywa na warunki bezpieczenstwa, a takze na zywotnos¢
mechanicznych elementéw instalacji. Sitowniki zasilone obnizonym napieciem, wykazuja mniejsz3 site
uciggu co skutecznie redukuje naprezenia powstajgce po zamknieciu lub otwarciu skrzydfa bramy. Na
ewentualng przeszkode pojawiajgcg sie na drodze bramy, bedzie dziatata mniejsza sita (bardzo istotne dla
ochrony przed przygnieceniem).

9. Jest to blokada zdalnego dopisywania pilotéw, uniemozliwiajaca wszystkim pilotom, zaréwno juz dopisanym
jakitym, ktore zostang dopisane w przysztosci, uczestniczenie w procesie zdalnego dopisywania nowego pilota.
Jedlifunkcja zdalnego dopisywania pilota ma byc¢ zablokowana tylko dla niektérych pilotéw, nalezy wykorzystaé
podopcje 'bc'znajdujaca sie w opcji PP (uwagal).

10. Funkcja blokady dostepu do menu sterownika zabezpiecza przed ingerencjg niepowotanych oséb w
ustawienia sterownika, a w potaczeniu z blokadg zdalnego dopisywania pilota ('bc') takze przed dopisaniem
wiasnego pilota przez taka osobe. Nalezy jednak pamietac, iz w przypadku wiaczenia blokady dostepu i
zapomnienia kodu PIN, jedyng mozliwoscig uzyskania dostepu do menu sterownika bedzie wymiana uktadu
pamieci EEPROM, lub odpowiednia modyfikacja jego zawartosciwykonana u producenta.

A
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Procedurawifaczenia blokady dostepu (ustawienie kodu PIN):

eprzyciskiem NEXT wybrac opcje 'bd'zmenu gtéwnego i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzyciskiem NEXT ustawic jej parametrna'on'izatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzyciskiem NEXT (poprzez wielokrotne wciskanie lub wcisniecie i przytrzymanie) ustawic kod PIN.

Mozliwe do ustawienia wartoscito'001"...'999". Zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzy pulsujgcym wskazaniu 'on', nacisna¢ ponownie przycisk OK./Esc,

eprzyciskiem NEXT ponownie ustawi¢ identyczny kod PIN i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzy wskazaniu 'A3', nacisnac¢ 3-krotnie przycisk OK./Esc,

ew celuwyjsciaz menu programu, nacisnadiprzytrzymac przycisk OK..../Esc,
Jesli powtdrnie wprowadzony kod nie bedzie identyczny, lub kod bedzie sktadat sie z samych 0 (kombinacja
zabroniona), wowczas zostanie wyswietlonainformacja o btedzie (na przemian wyswietlane beda 'bd’, 'Er').
Procedura wytaczenia blokady dostepu:

eprzyciskiem NEXT wybrac opcje 'bd'zmenu gtéwnego i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzyciskiem NEXT ustawi¢ jej parametr na'oF'i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzy wskazaniu 'A3', nacisnac 3-krotnie przycisk OK./Esc,

ew celu wyjsciaz menu programu, nacisnadiprzytrzymac przycisk OK./Esc

11. Po przekroczeniu ustawionej liczby cykli pracy bramy 'Pd' (ustawiana wartosc jest w tysigcach cykli), wyjscie
sygnalizacyjne bedzie zachowywac sie w charakterystyczny sposob, tzn.

ejesli wyjscie sygnalizacyjne pracuje w trybie sygnalizacji (LA = 'S1' lub 'S2'), wowczas bedzie ono

pulsowa¢ w charakterystyczny dla trybu serwisowego sposdb (patrz tab. 4), niezaleznie od

aktualnego stanu sterownika. W stanie maksymalnego zamkniecia sitownika, wyjscie bedzie

wytaczone.

ejesli wyjscie sygnalizacyjne pracuje w trybie oswietlania (LA ='0S'), wowczas lampa podtaczona do

tego wyjscia bedzie gasta bezposrednio po zatrzymaniu sitownika (podczas normalnej pracy swieci

jeszcze przez 4 min.). Ponadto proba zataczenia oswietlenia przyciskiem STOP, spowoduje

zafaczenie oswietleniatylkona0,5sek.

Taki, nieco uciazliwy sposéb dziatania wyjscia sygnalizacyjnego, ma za zadanie zmuszenie uzytkownika do
wezwania serwisu, ktory przeprowadzi przeglad techniczny automatyki i przywrdci standardowe dziatanie
wyjsciu sygnalizacyjnemu.
Przywrécenie standardowego dziatania wyjscia sygnalizacyjnego:
ezwiekszyc¢ ustawiong wartos¢ parametru 'Pd’ w opcji SE, o wartosc¢ odpowiadajaca liczbie tysiecy cykli
pracy bramy, po ktorejnastgpic¢ ma kolejny przeglad,
elubwrazie potrzeby wytgczy¢ ta funkcje poprzez ustawienie wartosci'000' dla parametru 'Pd’,
elub przeprowadzi¢ formatowanie pamieci sterownika, co jednak poza przywréceniem
standardowego dziafania wyjscia sygnalizacyjnego, spowoduje takze usuniecie wszystkich pilotow z
pamiecisterownika oraz przywroci konfiguracje fabryczna ustawien sterownika (uwaga 13).

12. Tryb automatycznej nauki 'An' i 'Nc' znakomicie utatwia i przyspiesza proces programowania parametrow
pracy sterownika. Funkcja automatycznej nauki ustawia nastepujace parametry sterownika:
eczaszamykania sitownika z 5 sekundowym zapasem,
eczas otwierania sitownika z 5 sekundowym zapasem,
eprogzabezpieczenia przecigzeniowego (‘ol'i'02') na 150% pradu pracy sitownika (tylko'An"),
otryb pracy fotokomorki F1 (jesli zostata wykryta): STOP przy zamykaniu, BRAK REAKCJI przy
otwieraniu, wytaczone auto-foto zamykanie, wytaczony fototest (tylko 'An’),
otryb pracy fotokomorki F2 (jesli zostata wykryta): STOP przy zamykaniu, KONTYNUACJA przy
otwieraniu, wytgczone auto-foto zamykanie, wytgczony fototest (tylko ‘An').

Aby prawidtowo wykona¢ procedure automatycznejnauki, nalezy:

» upewnic sie, ze podtaczone fotokomorki dziataja prawidtowo oraz wewnetrzne wytaczniki krancowe
sitownikow (jesli obecne) sg prawidtowo ustawione lub przestawione tak, aby nie zaktdcac pracy sitownika
w zakresie ruchu bramy (patrz punkt 8.1, ‘uwagi ogdlne’),

» ustawi¢ brame w pozycji catkowitego zamkniecia (przy pomocy przyciskdw sterowania recznego lub
przyciskdw zaprogramowanego pilota), ewentualnie rozsprzeglic¢ sitowniki i recznie zamknac¢ brame,
nastepnie ponownie je zasprzeglic.

» upewnicsig, ze nie ma zadnej przeszkody na drodze barier fotokomorek, oraz na drodze ruchu bramy,

» przyciskiem NEXT wybrac¢ zmenu gtdwnego opcje ‘An', i zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem OK/Esc,

» przy wskazaniu '-3', trzykrotnie nacisnac¢ przycisk OK./Esc,
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» gdy pojawi sie na wyswietlaczu ‘biegngca ramka’ pierwszy dowolny nacisniety przycisk pilota (rowniez nie

zaprogramowanego) lub przycisk sterowania recznego ( za wyjatkiem STOP) lub przycisk programujacy ©
OK./ESC, NEXT, rozpocznie spowolniony ruch pierwszego skrzydta w kierunku otwierania. Od tej pory, w =
procedurze nauki bedzie wykorzystywany tylko wybrany wfasnie przycisk. )
» drugie wcisniecie - skrzydto 1 przyspiesza do standardowej predkosciotwierania, ©
» trzecie wcisniecie - skrzydto 1zostaje spowolnione, g
» czwarte wcisniecie - skrzydto 1zostaje zatrzymane, ]
» pigte wcisniecie - skrzydto 2 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku otwierania, =
» szoste wcisniecie - skrzydto 2 przyspiesza do standardowej predkosci otwierania, <
» siddme wcisniecie - skrzydto 2 zostaje spowolnione,
» 6sme wcisniecie - skrzydto 2 zostaje zatrzymane,
» dziewiate wcisniecie - skrzydfo 2 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku zamykania,
» dziesigte wcisniecie - skrzydto 2 przyspiesza do standardowej predkoscizamykania,
» jedenaste wcisniecie - skrzydto 2 zostaje spowolnione,
» dwunaste wcisniecie - skrzydto 2 zostaje zatrzymane,
» trzynaste wcisniecie - skrzydto 1 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku zamykania,
» czternaste wcisniecie - skrzydto 1 przyspiesza do standardowej predkoscizamykania,
» pietnaste wcisniecie - skrzydto 1zostaje spowolnione,
» szesnaste wcisniecie - skrzydto 1zostaje zatrzymane oraz wyswietlone zostaje wskazanie ‘A3,
» nalezy trzykrotnie nacisnac przycisk Ok./ Esc aby zatwierdzi¢ zmiany lub nacisng¢ i przytrzymac przycisk
OK./ Esc aby wycofaé sie z procedury i tym samym przywrdci¢ poprzednie ustawienia parametrow
sterownika.
Podczas trwania automatycznejnauki, wyswietlana jest charakterystyczna sekwencja "biegnacejramki'.
Aby ustawic zerowy czas spowolnienia, nalezy podczas spowolnionego ruchu sitownika ponownie nacisnac
przycisk naukiw czasie krotszym niz 1sek. Analogicznie, aby faza opdznienia zostata zaprogramowana, musiona
trwac przynajmniej 1sek.
UWAGA!
Naruszenie fotokomoérek podczas trwania automatycznej nauki, nie spowoduje zatrzymania sitownika ! W
razie koniecznosci, ruch bramy mozna zatrzymac przyciskiem sterowania recznego STOP. Spowoduje to
réwniez przerwanie operacji automatycznej naukii przywrocenie wszystkich parametrow pracy sterownika
do wartosci jak przed zainicjowaniem funkcji automatycznej nauki. Podczas trwania procedury
automatycznej nauki nie nalezy naruszac barier fotokomoérek oraz zapewni¢ bramie swobodny ruch, bez
jakichkolwiek przeszkod na jej drodze.
13. Ustawieniafabryczne po akceptacji opcji PF:
» brak pilotow wpisanych do sterownika,
» czas otwieraniaizamykania sitownikdw 20 sekund, brak spowolnien,
» czas opdznienia pomiedzy sitownikami2 sekundy,
» funkcja autozamykania wytaczona,
» ustawienia wejscia fotokomorki F1:
«STOP (St) przy ZAMYKANIU (ZA)
ebrakreakcji (__) przy OTWIERANIU (Ot)
«wytaczonafunkcja auto-foto zamykania (AF =000),
swytaczonafunkcjafoto-testu (Ft="oF"),
«wytaczonafunkcja bA (bA=oF),
» ustawienia wejscia fotokomorki F2:
brak reakcji (__) przy ZAMYKANIU (ZA)
sbrak reakcji (__)przy OTWIERANIU (Ot),
«wytgczonafunkcja auto-foto zamykania (AF =000),
swytaczonafunkcjafoto-testu (Ft="oF"),
swytaczonafunkcja bA (bA=oF),
» wyjscie lampy sygnalizacyjnej pracuje w trybie sygnalizacji (LA="S1"),
» zabezpieczenie przecigzeniowe wytaczone (01='000’, 02="000"),
» blokadazdalnego wpisywania pilotéw wytgczona (bc ='oF"),
» funkcja podwojnego przycisniecia wytaczona (2P ="oF"),
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» funkcja blokady dostepu do menu wytaczona (bd ='oF"),

» funkcja serwisowania wytaczona (SE -->Pd ='000"),

» przebieg biezacy bramy wyzerowany (SE -->Pb ="000"),

» moc sitownikow ustawiona nawartos¢ 15(_1="15", _2="'15")

» funkcja wstepnego otwierania wytaczona (HO="0F’)

» funkcjadomykania wytaczona (HC="oF")

» obstuga sitownikdw z wytgcznikami kraricowymiwytaczona (LS="0F’)

» napiecie zasilania elektrozaczepu 12VDC (EL="12")

» wejscie OPEN dziata w trybie otwierania bramy

» blokada autozamykaniaiauto-fotozamykania 'bA' wytaczona (bA=oF)

8.Préby odbiorcze
8.1.Uwagiogdlne
Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspdtpracujacych, zwtaszcza zabezpieczajacych,
nalezy wykonac proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Proby te powinny zostaé wykonane przez
kompetentny personel, majacy swiadomosc istniejagcych zagrozen! Proby ostateczne sg najwazniejszg faza przy
realizacji automatyki. Poszczegdlne komponenty, jak silnik, fotokomdrki, itp. moga wymagac specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych winstrukcjach danych komponentow.
» jesli sitowniki zawierajg wewnetrzne wytaczniki krancowe przerywajace obwod pradowy, nalezy upewnic
sie, ze natym etapie nie bedg one roztaczad sitownika w nieoczekiwanym momencie.
» w przypadku rezygnacji z montazu przyciskdw sterowania recznego, nalezy pamietac o zmostkowaniu
zaciskow 'STOP'. Brak mostka uniemozliwijakikolwiek ruch sitownikdw.
» w przypadku rezygnacji z montazu fotokomarki, mozna zmostkowa¢ wejscia PHOTO 1i/lub PHOTO 2 z

zaciskiem COM, lub tylko wytgczyc¢ wszystkie jej funkcje w menu sterownika (ustawic brak reakcji'__'przy
otwieraniu 'Ot' i zamykaniu ‘ZA' oraz wytaczyc funkcje auto-foto zamykania 'AF' = '000' oraz foto-testu
Ft="oF").

UWAGA!

Obydwa skrzydta bramy, zaréwno podczas otwierania jak i zamykania, powinny stawiac jednakowy opor
sitownikom. Ptaszczyzna skrzydta bramy powinna by¢ usytuowana wzgledem ziemi w taki sposob, aby
podczas otwierania i zamykania bramy nie nastepowato zréznicowanie oporow na skutek dziatania sit
grawitacji (brama usytuowana na pochytej powierzchni).

8.2. Prdby ostateczne przewidujg nastepujace etapy
8.2.1.Kontrola kierunku ruchu

Sprawdzic czy przy wysterowaniu funkcji OTWIERANIE, automatyka fizycznie porusza sie w kierunku
otwierania. W sytuacji, gdy ruch odbywa sie w kierunku zamykania, lub brak jest jakiegokolwiek ruchu, nalezy
odtaczyc¢ zasilanie sterownika i zamieni¢ miejscami podtaczenia przewodoéw odpowiedniego sitownika do
zaciskdw OPENiCLOSE. Sprawdzi¢ ponownie.

8.2.2.Zaprogramowanie sterownika

Nalezy ustawi¢c w menu programu wszelkie zadane parametry pracy sterownika. Zaleca sie
wykorzystanie funkcji automatycznej nauki (opcja ‘An’ w menu sterownika), ktéra zapewni ustawienie
odpowiednich czaséw zamykania i otwierania sitownikdw, oraz skonfiguruje wstepnie tryby pracy fotokomoreki
ustawi prog zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego. Po wykonaniu automatycznej nauki, mozna w menu
programu, recznie edytowac zadane parametry.

8.2.3.Wstepna kontrola zabezpieczen

Jesli zainstalowane s3 fotokomorki, nalezy spowodowac recznie naruszenie fotokomorki F1, na
wyswietlaczu powinno pojawic sie wskazanie F1. Tak samo postgpi¢ dla fotokomarki F2 jesli jest zamontowana.
Fotokomorka F2 musi najpierw zosta¢ uaktywniona w menu programu (w przypadku skorzystania z opgji
autonauki, obecnos¢ fotokomorek zostanie automatycznie wykryta przez sterownik).
W stanie spoczynku, gdy bariery optyczne nie sg naruszone, na wyswietlaczu sterownika powinna swieci¢
wytacznie kropka. Jesli w tym stanie wyswietlacz wskazuje ‘F1’ lub ‘F2’, oznacza to btad w dziataniu fotokomorek
(btedne podtaczenie, niezsynchronizowanie nadajnika z odbiornikiem lub awarie fotokomarki).

8.2.4. Kontrola funkcji sterujagcych ruchem sitownika
» Sprawdzi¢ funkcje KROK ZA KROKIEM uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego. Po kolejnych
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impulsach z przycisku powinna zosta¢ wykonana nastepujaca sekwencja ruchu sitownikéw: otwieranie -
stop -zamykanie - stop.

» Sprawdzi¢ funkcje OTWIERANIE uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego. Przy catkowicie lub
czesciowo zamknietych sitownikach, podac impuls z przycisku OTWIERANIE- sitowniki powinny wykonac
ruch w kierunku otwierania. W przypadku, gdy porusza sie tylko skrzydto 1, mozliwe, ze wejscie sterowania
recznego OPEN zaprogramowane jest nafunkcje 'FURTKA' (tab.3, str. 12).

» Sprawdzi¢ funkcje ZAMYKANIE uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego. Przy catkowicie lub
czeSciowo otwartych sitownikach, poda¢ impuls z przycisku ZAMYKANIE - sitowniki powinny wykona¢
ruchw kierunku zamykania.

» Sprawdzic funkcje STOP uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego. W trakcie ruchu sitownikow w
kierunku zamykania lub otwierania, poda¢impuls z przycisku STOP - sitownik powinien sie zatrzymac.

8.2.5. Ustawienie ity

Nalezy ustawi¢ pozadana site uciggu sitownikow, przy pomocy elektronicznej regulacji mocy
sitownikow (patrz str. 15). Odpowiednie ustawienie mocy pracy sitownikdw, ma kluczowe znaczenie dla
warunkow bezpieczenstwa, a takze zywotnosci mechanicznych elementéw instalacji. Zwykle nie jest konieczna
praca sitownikdw z mocg znamionowa, nalezy dostosowac jg indywidualnie do warunkéw instalacji (biorac pod
uwage ciezar i konstrukcje skrzydet bramy, wystepujace opory, narazenie na silny wiatr, itd.). Nalezy zwrdcic
szczegdlng uwage na naprezenia powstajgce po zamknieciu lub otwarciu skrzydet bramy, a takze przewidzied
konsekwencje przypadkowego zakleszczenia przeszkody pomiedzy skrzydtami bramy. Nalezy pamietac, ze im
nizsza wartos$¢ parametru, tym mniejsze sity bedg dziataty na ewentualna przeszkode pojawiajaca sie na drodze
bramy. Ustawiajgc moc pracy sitownikow, nalezy zdawac sobie sprawe z oporow jakie stawiaja skrzydta bramy, a
takze z ich niestatosci w czasie (wptyw warunkdw atmosferycznych, zuzywanie sie elementéw mechanicznych,
itp.) w zwigzku z czym ustawiona moc pracy nie moze by¢ zbyt mata, musi zapewni¢ pewne prowadzenie
skrzydta w catym zakresie ruchu bramy.

UWAGA!
Po kazdej zmianie mocy pracy sitownikow, nalezy bezwzglednie ponownie ustawi¢ wartos¢ progu
zabezpieczenia przecigzeniowego 'ol' i '02', najlepiej z wykorzystaniem funkcji autonauki ‘An’, oraz
przeprowadzic kontrole zabezpieczenia przecigzeniowego zgodnie z pkt. 8.2.6 tego rozdziatu.

8.2.6. Kontrola zabezpieczenia przecigzeniowego

Jeslivaktywniono funkcje zabezpieczenia przecigzeniowego (poprzez wykonanie automatycznejnauki
'An' lub recznie w menu programu), nalezy zainicjowac¢ zamykanie bramy i po ok. 1 sek. od rozpoczecia
zamykania fizycznie przyblokowac ruch jednego ze skrzydet bramy. Nalezy to zrobi¢ w sposob bezpieczny,
zachowujac zwiekszona ostroznos¢. Ocenic site potrzebna do takiego przyblokowania bramy, aby sterownik
automatycznie zatrzymat ruch bramy. To samo uczyni¢ dla drugiego skrzydta podczas zamykania. Proces
powtdrzy¢ dla kierunku otwierania. W razie koniecznosci skorygowac ustawiong wartos¢ w opcji 'ol’, ‘02’
(zmniejszyc ja jesli trzeba byto uzy¢ zbyt duzej sity do zatrzymania bramy, lub zwiekszy¢ jesli brame dato sie
zatrzymad zbyt tatwo). Po skorygowaniu ustawienia, ponownie przeprowadzi¢ powyzszy test. Nalezy pamietac
o tym, ze w okresie zimowym brama moze stawiac wiekszy opor dla sitownika, w zwigzku z czym ustawiona
wartos¢ przecigzenia musi by¢ na tyle duza, aby nie nastepowato samoistne zatrzymanie bramy. Nalezy
jednoczesnie pamietac o bezpieczenstwie uzytkownikow i nie ustawiac parametru 'ol' i '02' na zbyt wysoka
wartosc. Sita konieczna do przyblokowania bramy, ktére spowoduje automatyczne wytaczenie sitownika musi
by¢natyle mata, aby brama nie stanowita niebezpieczenstwa uszkodzenia ciata (zwtaszcza dziecka).
Przy skorzystaniu z opcji automatycznej nauki, sterownik automatycznie ustawi parametr przecigzenia na 150%
pradu normalnej pracy sitownika, biorac pod uwage najwiekszg zmierzong wartosc pradu pracy. Wartos¢ ta
nalezy dostosowac do indywidualnych warunkdw (rodzaj i moc sitownika, dtugos¢ skrzydet, itp.) Jesli pozadane
jest aby stosunkowo mata sita powodowata zatrzymanie bramy, nalezy dazy¢ do ustawienia jak najnizszej mocy
pracy sitownikow, przy pomocy elektronicznej regulacji mocy sitownikéw (patrz str. 15). Po kazdej zmianie mocy
pracy sitownikéw, nalezy bezwzglednie ponownie ustawi¢ wartosc progu zabezpieczenia przecigzeniowego 'ol'
i'02', najlepiej z wykorzystaniem funkcji autonauki ‘An’, oraz ponownie przeprowadzic¢ kontrole zabezpieczenia
przecigzeniowego zgodnie zbiezgcym punktem.

UWAGA'!

Jesli zabezpieczenie przecigzeniowe nie daje zadowalajacych efektow, nalezy zastosowad inne

Préby odbiorcze

zabezpieczenia (np. listwy bezpieczenstwa, dodatkowe fotokomorki, itp.).
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8.2.7.Regulacja wewnetrznych wytacznikéw kraricowych w sitownikach
Jesli sitowniki wyposazone s3 w wewnetrzne wytaczniki kraricowe roztaczajace obwod pradowy
sitownika, nalezy wyregulowac ich ustawienia, korzystajac zodpowiednich instrukcjiikart technicznych.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI | nr2801s c €

Producent

DTM System spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig spotka komandytowa
ul.Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska

Wyrob
Centrala sterujgca napedem do bram z odbiornikiem radiowym DTM433MHz ,
model(e): VARIA B232SOFT

Opis wyrobu

Wyrob stuzy do sterowania napedow bram.Blok radiowy pracuje na czestotliwosci
433,92MHz. Wyrdb zasilany jest napieciem 230VAC, 50 Hz. Do realizacji sterowania
radiowego stuzg nadajnikiradiowe serii DTM433MHz.

Wyrab jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC, 2006/95/WE, 2006/42/WE

SPRZET RADIOWY W KLASIE1WEDtUG R&TTE

Wyrob spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1V2.3.1: 2010; EN 300 220-2 V2.3.1: 2010
EMC: EN 301 489-1V1.8.1: 2008; EN 301 489-3V1.4.1: 2002
LVD: EN 60950-1:2001

MASZYNOWA: EN 12100-1/2, EN 13857:2008

BRAMY: PN-EN 12453:2002

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkcji. Wyniki
potwierdzajgzgodnos¢.

11-05-2015r. Bydgoszcz, Polska Komplementariusza \ W{&\

Prezes Zarzadu

Daniel Kujawski

)i

UWAGA!
Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych nie mozna wyrzuca¢ razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje mozliwo$¢é zachowania naturalnych
zasobow Ziemi na diuzej i zapobiega degradacji Srodowiska naturalnego.
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