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BEZPIECZENSTWO REALIZACJISYSTEMUAUTOMATYKI

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ calg instrukcje instalacji i obstugi
produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie¢ do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktdrym ucierpig ludzie lub wystapia szkody rzeczowe.

Sterownik zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i uzytkowanie
jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za
wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnejinstalacji urzadzen.

e Nie nalezy pozostawia¢ materiatow z opakowan w miejscu dostepnym dla dzieci, poniewaz
stanowig one potencjalne zagrozenie;

e Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytacznie w celu uzytkowania zgodnie z
przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie go w innym celu, moze
niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie urzadzenia i stanowi potencjalne zrédto
zagrozenia;

e Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnegoz przeznaczeniem;

¢ Nie nalezy instalowac urzadzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub agresywnym
powietrzem;

e Automatyczne bramy powinny by¢ zgodne z normami jak rowniez z kazdym obowigzujagcym
przepisem lokalnym, muszg odpowiada¢ wymogomnorm EN 12604 i EN 12605;

e Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych napedzanych
elementdéw lub zaich odksztatcenia, ktére moga wystapic podczas uzytkowania;

¢ Instalacjamusiodpowiada¢ wymogom norm EN12453i EN12445.

o Przedrozpoczeciem jakichkolwiek pracz systemem nalezy odtgczy¢ wszystkie zrodta zasilania;

o Instalacja elektryczna, do ktdrej podtaczana jest automatyka, musi odpowiada¢ obowigzujgcym
normomiby¢ prawidtowo wykonana;

e Instalator powinien dostarczy¢ z urzadzeniem wytacznik roznicowopradowy zapewniajacy
odciecie urzadzen od zasilania gtdwnego. Standardy wymagajg odseparowania stykow na co
najmniej 3mm w kazdym biegunie (EN60335-1). Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6A z
wytgcznikiem wszystkich obwodow;

¢ Nalezyzadbacozabezpieczenie obwoduzasilania wytacznikiem réznicowym o progu 30maA;

e Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed zagrozeniami
zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych, takimi jak zmiazdzenie,
zaczepienie czy oderwanie;

e Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie urzadzenia w przypadku
zastosowania komponentoéw nie bedacych produktami oferowanymiprzez DTM System;

e Przyserwisowaniu nalezy stosowad wytgcznie oryginalne czescj;

o Nienalezy wzadensposdb modyfikowac elementdw urzadzenia;

o Nalezy poinformowac uzytkownika koricowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w przypadku
awariioraz o zagrozeniach wynikajacych z uzytkowania urzadzenig;

e Obstugaurzadzeniajest mozliwatylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone

o Urzadzenia sterujgce powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatykiprzed przypadkowym uruchomieniem;

o Serwisdozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel;

e Podczas montazu lub prac naprawczych, nalezy zachowac ostroznos¢, nie nosi¢ bizuterii,
zegarkow czy luznej odziezy;

e Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy urzadzenie jest prawidtowo ustawione i czy
urzadzenia sterowane, system zabezpieczajacy dziatajg prawidtowo;

e Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomorek) musza
poprawnie pracowad po zamontowaniu i podtaczeniu napedu do sieci;

e Zdalne sterowanie radiowe mozna stosowac tylko wowczas, gdy ustawiona jest bezpieczna
wartos¢ uzywanejsity;

e Zdalnego sterowaniaradiowego wolno uzywac tylko wowczas, jesli mozliwa jest obserwacja ruchu
bramy, a wstrefie ruchu nie przebywajg zadne osoby i nie s umieszczone zadne przedmioty.
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BEZPIECZENSTWOUZYTKOWANIASYSTEMUAUTOMATYKI

Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktdrym ucierpig ludzie lub wystgpia szkody rzeczowe. Konieczne jest uwazne zapoznanie sie z
ponizszymi ostrzezeniami. Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy
instalacjai uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej instalacji
urzadzen.

e W czasie pracy sytemu automatyki zarowno dzieci jak i osoby doroste muszg zachowac¢ bezpieczna
odlegtos¢ od pracujgcejautomatyki.

o Obstuga systemu automatykijest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone.

 Urzadzenia sterujace powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatyki przed przypadkowym uruchomieniem.

o Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni
otwarta.

o Nie nalezy utrudniac ruchu elementow automatyki, wszelkie przeszkody utrudniajace ruch nalezy
usunac.

o Nalezyzapewnic¢ sprawnoscidobrg widocznosc lamp sygnalizacyjnychitablicinformacyjnych.

o Recznaobstugasystemumozliwa jest wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu.

o W przypadku awarii, nalezy odtaczy¢ zasilanie, a nastepnie wezwac serwis, ktory dokona
niezbednych napraw.

o Nie nalezy wykonywac samodzielnie zadnych napraw i konserwacji urzadzenia. Serwis urzadzenia
dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel.

o Nalezy upewnicsie, czy osoby, ktore montujg, konserwujg czy tez obstugujg urzadzenie, postepuja
zgodnie z tymiinstrukcjami. Nalezy trzymac te instrukcje w takim miejscu, aby mozna byto szybko
siegna¢donich wrazie potrzeby.

GWARANCIJA

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku i udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta koricowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych lub oznaczen partii produkcyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. DTM
System zobowiazuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie
obejmuje, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji,
przerobek i napraw oraz uszkodzer powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub
zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegotowe warunki udzielania gwarancji reguluja stosowne akty prawne.
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1. Uzywane terminy

» requlacjamocy sitownika - W wiekszosci przypadkow nie jest wymagana praca z maksymalng mocg sitownika.
Ze wzgledow bezpieczenstwa oraz w celu ochrony konstrukcji bramy przed dziataniem zbyt duzych sit
mogacych doprowadzi¢ do jej uszkodzenia, zaleca sie ustawienie optymalnej mocy sitownikow.

» reczne sterowanie - sterowanie z uzyciem przyciskow potaczonych przewodami z zaciskamisterownika.

» czas otwierania sitownika - czas wymagany do petnego otwarcia bramy poruszanejprzy pomocy sitownika.

» czaszamykania sitownika - czas wymagany do petnego zamkniecia bramy poruszanej przy pomocy sitownika.

» auto-zamykanie - automatyczne wywotanie funkcji zamykania sitownika po czasie ustawionym w programie
sterownika. Czas, po ktdrym rozpocznie sie automatyczne zamykanie, liczony jest od momentu zatrzymania
bramy.

» auto-foto zamykanie - automatyczne wywotanie funkcji zamykania sitownika po czasie ustawionym w
programie sterownika. Czas, po ktorym rozpocznie sie automatyczne zamykanie, liczony jest od momentu
naruszeniaizwolnienia liniifotokomorki.

» foto test - automatyczne sprawdzenie dziataniafotokomorek tuz przed rozpoczeciem ruchu bramy.

» przecigzenie sitownika - wzrost wartosci pragdu pobieranego przez sitownik, najczesciej spowodowany przez
przeszkode pojawiajaca sie nadrodze bramy.

2.Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja poswiecona jest sterownikowi SWIFT6-CB. Sterownik ten umozliwia podtaczenie
urzadzen bezpieczenstwa, takich jak fotokomorki, listwy cisnieniowe, a takze posiada uktady enkodera
sprawnie wykrywajgcego przecigzenia spowodowane wystgpieniem niezamierzonych oporéw w ruchu bramy.
Sterownik wykrywa i wykorzystuje rdwniez dziatanie wewnetrznych, magnetycznych wytgcznikéw kraricowych
sitownika. Ponadto sterownik umozliwia regulacje mocy, a takze posiada funkcje spowalniania podczas startu i
zatrzymania. Sterownik posiada ztgcze na odbiornik radiowy.

3.Danetechniczne

Parametry podstawowe

e Zasilanie 230V AC, 50 Hz

* Temperatura pracy (min./max.) -20°C /+55°C
Wyjscia [ Wejscia
* Wyjscie sitownika (napiecie / maksymalna moc) 230VAC/1x300W

* Regulacja mocy sitownikow
e Zabezpieczenie przecigzeniowe
e Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

*Wyjscie lampy oswietlajgcej, czas Swiecenia

 Wyjscie zasilania peryferii (fotokomorki, itp.)

» Wyjscie zasilania nadajnikow fotokomarek

* Wejscia fotokomorki / liczba

* Wejscie recznego sterowania trybem OTWIERA

* Wejscie recznego sterownia trybem ZAMYKA

* Wejscie recznego sterowania trybem STOP

* Wejscie recznego sterowania trybem KROK ZA KROKIEM
(otwiera - stop - zamyka - stop)

* Wspotpraca z wytgcznikami kranicowymi

* Regulacja czasu otwierania, zamykania
oraz faz miekkiego startu i stopu

* Regulacja czasu autozamykania / auto-foto zamykania

Czesc sterujaca

* Foto test (testowanie fotokomorek przed ruchem bramy)

* Tryby pracy fotokomarek

Czesc radiowa

* Karta radiowa

* Antena

elektroniczna za pomoca potencjometru
programowane w trybie serwisowym
przekaznikowe, bez przerywacza

(max. 230VAC /5A)

przekaznikowe (max. 230VAC /5A), praca+3min.
24VAC,

24VAC (patrz funkcja foto testu)

typu NC/1+1(DIP-SWITCH 3 i 4, tab.1)
typu NO

typu NO

typu NC

typu NO

tak

tak
tak/2s

tak
stop i kontynuacja, odwrécenie ruchu

opcjonalna karta serii TRX
zaciski w sterowniku do podtaczenia anteny
zewnetrznej




4. Instalacja
4.1.Wazne przypomnienie
UWAGA! Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie zobowigzujgcymiprzepisamiprawa.
W urzadzeniach wystepuja niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie potaczenia nalezy wykonywac
przy wytaczonym napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposob na tyle bezpieczny, aby
zminimalizowac ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujaca instalacje urzadzenia bez przestrzegania

wszystkich majacych zastosowanie przepiséw, jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktdre urzadzenie moze
spowodowac.

4.2.0Opis poszczegdlnych elementow sterownika

Ptyta gtowna sterownika (rys. 1) posiada zasilacz oraz uktad wykonawczy zrealizowany na specjalistycznych
przekaznikach, a takze ztacza do przytaczenia napiecia zasilania, sitownika oraz elementéw zabezpieczajacych,
sterujacych i sygnalizacyjnych. Ponadto posiada mikroprocesorowy ukfad sterujgcy. Obecnosc napiecia zasilania
sygnalizowana jest swieceniem diody LED.

UWAGA!
Ustawienia centrali niedostosowane do warunkéw instalacji moga w niedtugim czasie doprowadzi¢
A do jej zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakonczeniu etapu tworzenia instalacji i podtaczania urzadzen,
koniecznie nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowac jej parametry pracy do biezacej instalacji, w
szczegolnoscinalezy:
A » zawsze wyregulowac moc sitownikdw
» zawsze ustawic czasy otwieraniaizamykania, oraz prég zabezpieczenia przecigzeniowego

Nalezy skrupulatnie przestrzegac przewidzianych potaczen. W sytuacji niepewnosci nie prébowac, lecz
zapoznac sie z odpowiednimi szczegdtowymi kartami technicznymi instalowanych urzadzen. Btedne
wykonanie potgczen moze spowodowac powazne szkody w sterowniku i pozostatych urzgdzeniach.

1. Ztycze zasilajgce transformator.

2. Transformator.

3. Bezpiecznik 0,3A/250V.

4, Listwa zaciskowa do podfgczenia uzwojenia wtdrnego transformatora.
5. Listwa zaciskowa do podfgczenia magnetycznego wytgcznika kraricowego.
6. Przycisk programowania / zatrzymania bramy PROG./STOP

7. Przycisk funkgji krok po kroku P/P

8. Potencjometr regulacji mocy silnika.

9. Jumper (dla wytaczenia amperometryki silnika i fagodnego startu).

10. Ztacze na karte radiowa.

11. Przetaczniki DIP-SWITCH, patrz tab.1.

12. Jumper FOTO-TEST.

13. Ztycze do podtayczenia enkodera.

14. Listwa zaciskowa do podtaczenia akcesoriow.

15. Piny RESET. Zwarcie tych pindw na chwile ma taki sam skutek jak wytaczenie na chwile zasilania.
16. Diody sygnalizujace stan wejs¢ (wigczone = wejscie zamknigte).

17. Dioda programowania (L1).

18. Ztacze dla modutu elektrozamka.

19. Listwa zaciskowa dla lamp sygnalizacyjnych i oswietleniowych 230VAC.
20. Listwa zaciskowa do podtaczenia zasilania napedu 230VAC.

21. Bezpiecznik F6,3A/250V.

22. Listwa zaciskowa do podtgczenia silnika i kondensatora.

PRZYCISK STOP NIE MOZE BYC UZYWANY JAKO ZABEZPIECZENIE, A WYLACZNIE JAKO
FUNKCJASERWISOWAABY ULATWICTESTY PRZY INSTALACIJI.
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Rys.1. Widok ptyty gtdwnej sterownika SWIFT6CB, z zaznaczeniem wazniejszych elementow

4.3. Opis potaczen elektrycznych sterownika SWIFT6
4.3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz L, N, PE (1-2, rys.2)

Do odpowiednich zaciskdw nalezy podtaczy¢ faze (L), przewdd neutralny (N). Przewdd ochronny (PE)
nalezy podtaczy¢ bezposrednio do korpususilnika napedu SWIFTS6.

4.3.2. Zaciski do podtaczenia sitownika CH, C, AP, i kondensatora I (27-28 i 30-31, rys.2)

Do zaciskow CH, C, AP nalezy podtaczyc¢ silnik napedu SWIFT6. Do zaciskow -k podtaczony musi by¢
kondensator 16uF/450V. Jesli brama otwiera sie podczas programowania w niewtasciwg strone nalezy zamienic¢
przewody na zaciskachCHiAP.

4.3.3. Zaciski do podtgczenia wytgcznika kranicowego FCA, C, FCC (18-20, rys.2)

Zaciski stuza do podtaczenia wbudowanego wytacznika kranicowego. Magnesy ktdre wspdtpracuja z
wytgcznikiem posiadaja odmienng polaryzacje. Przed programowaniem nalezy wykonad recznie ruch bramg i
upewnic sie ze wytacznik prawidtowo interpretuje pozycje kraricowe bramy (brama zamknieta - zgaszona dioda
FCC, brama otwarta zgaszona dioda FCA; 16,rys.1). Jesli wytgcznik dziata odwrotnie nalezy obrdcic o 180 stopni
magnezy po wczesniejszym zdjeciu oston - zatrzask w gornej czesci magnesu. Magnes ze znacznikiem (biaty
pasek) skierowanym w strone wytgcznika vaktywnia wytgcznik FCC (zamknieta), a magnes ze znacznikiem
skierowanym w strone uchwytu uaktywnia wytgcznik FCA (otwarta).

Dane techniczne
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4.3.4.Zaciskido podtaczeniatransformatora zasilajgcego S1, S2 (21-24, rys.2)
Zaciskistuza do podtaczenia wbudowanego transformatora zasilajagcego.

4.3.5.Ztgcze do podtaczenia enkoderasilnika ENCODER (13, rys.1)
Ztycze stuzy do podtaczenia enkoderawbudowanego wsilnik napedu SWIFT6.

4.3.6. Zaciski do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej Lam (3-4, rys.2)
Zaciski stuza do podtaczenia sygnalizacji optycznej pracy sitownika (LAM. i zacisk wspolny). Nalezy uzy¢
lamp na napiecie 230V, max. 5A. Wyjscie bez przerywacza.

4.3.7. Zaciski do podtgczenia lampy oswietleniowej LC (5-4, rys.2)

Zaciski stuza do podtaczenia oswietlenia (L.C. i zacisk wspdlny). Wyjscie zatacza sie podczas startu
silnikai pozostaje zatgczone jeszcze przez 3 min. po catkowitym zamknieciu bramy. Nalezy uzyclamp na napiecie
230V, max.5A.

4.3.8. Zaciski zasilania akcesoriow 24Vac (13-14, rys.2)
Sterownik posiada wyjscia zasilania akcesoriow 24VAC o obcigzalnosci max. 1A. Nalezy pamietac, ze
obcigzalnos¢ wyjscia 24Vac oraz wyjscia zasilania nadajnikow fotokomaorek (spia) wynosi 1A tgcznie.

4.3.9.Zacisk wyjscia programowalnego spia (15, rys.2)
Wyjscie to moze petni¢ jedna z ponizszych funkcji w zaleznosci od konfiguracji DIP-SWITCH, tab, 1:

« zasilanie nadajnikow fotokomorek - dla funkcji foto-testu, system musi posiada¢ dwie linie zasilania
fotokomorek. Pierwszy podtgczony do zaciskow 1314, ktore zasilajg odbiorniki, a drugi do zaciskow 15i 14,
zasilajacych nadajniki (DIP-SWITCH 7 ustawiony na ON). Sterownik sprawdza sprawnosc fotokomorek
poprzez kontrole reakcji odbiornika fotokomorki na zanik wigzki swiatta podczerwonego przy kazdym
rozpoczeciu ruchu bramy. Jezeli wszystko jest w porzadku silnik uruchamia sie. Btad testu blokuje ruch w
przypadku wykrycia awarii co jest sygnalizowane przez centrale za pomocg lampy sygnalizacyjnej. Foto-
test dziata réwniez dla ew. drugiej pary fotokomorek (wejscie JOL). Funkcja foto-test znacznie podnosi
poziom bezpieczenstwa. Wiaczenie funkcjifoto-test patrztab.1.
sygnalizacji otwartej bramy - mozna podtaczy¢ zewnetrzna sygnalizacje swietlng, ktdéra bedzie
sygnalizowata z r6zng czestotliwoscig btyskow faze w jakiej aktualnie znajduje sie brama: wolne mruganie -
otwieranie, szybkie mruganie - zamykanie, 2 btyski - odliczanie czasu auto-zamykania (patrz rys2).
Obcigzenie wyjscia wynosi 100mA co jest wystarczajgce do sterowania przekaznikami
elektromagnetycznymi24VAC.

4.3.10. Zaciskido podtaczeniafotokomorek FT1 (11, rys.2)

Wejscie FOTO1 (FT1) dedykowane jest fotokomorce realizujacej funkcje zatrzymania ruchu bramy
podczas zamykania. Funkcje zatrzymania podczas zamykania i otwierania moze petni¢ wtasciwie
skonfigurowane wejscie JOLLY (JOL) zgodnie z tab.1. Wejscie fotokomorki musi by¢ zwarte do zacisku C (zacisk
wspolny wejs¢) w konfiguracji stykow NC.

4.3.11. Zaciski sterowania recznego PA, PC, P/P, STP (6-9, rys.2)

Do zacisku PA mozna podtaczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktdry w zaleznosci od ustawien, bedzie
uaktywniatOTWIERANIE.

Do zacisku PC mozna podtaczyc przycisk chwilowy typu NO, ktory bedzie uaktywniatZAMYKANIE.

Do zacisku P/P mozna podtgczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktéry bedzie sterowat automatyka
zgodnie zustawionymtrybem pracy (patrztab.1).

Do zacisku STOP (STP) nalezy podtaczy¢ przycisk chwilowy (monostabilny) typu NC.

Wszystkie nieuzywane wejscia typu NO nalezy pozostawic nie podtaczone, natomiast wejscia typu NC
nalezy zewrzec z zaciskiem C. Uaktywnienie przycisku sterowania recznego polega na jego chwilowym
przycisnieciu.

4.3.12. Zacisk wejscia programowalnego JOL (10, rys.2)
Do zacisku JOLLY (JOL) po jego wtasciwym skonfigurowaniu (patrz. tab.1) mozna podtaczy¢:
« listwy bezpieczenstwa - funkcja zatrzymania awaryjnego
Wejscie typu NC po ktdrego naruszeniu sterownik odwraca kierunek ruchu bramy na kilka sekund.
« sterownik czasowy - funkcja timera
Podtaczenie zegara z wyjsciem stykowym pozwoli na automatyczne otwieranie i zamykanie bramy w
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Rys.2. Sposob podtgczenia zaciskow sterownika SWIFT6-CB

okreslonych przedziatach czasowych. Zwarcie wejscia do zacisku COM spowoduje zamkniecie bramy,
natomiast rozwarcie spowoduje otwarcie bramy. Czas zamkniecia i otwarcia reguluje dofgczony
zewnetrzny zegar czasu z kalendarzem.
« druga fotokomoérke - FOTO2
Wejscie to bedzie dedykowane fotokomorce realizujgcej funkcje zatrzymania podczas zamykania i
otwierania. Wejscie fotokomarki musi by¢ zwarte do zacisku C (zacisk wspdlny wejs¢) w konfiguracji
stykow NC.
« przycisk otwierania czesciowego - funkcja furtki
Podtaczenie przycisku chwilowego typu NO umozliwi otwieranie czeSciowe bramy. ,Szerokos¢ furtki”
reguluje czas pracy ustawiany zgodnie z pkt. 6.4. Niezaleznie od ustawien wejscia JOLLY funkcja furtki
dostepna jest na drugim kanale C2 sterowania radiowego karty TRX. Sterowanie odbywa sie w trybie
krok po kroku.

Podtaczenie sterownika




4.3.13. Ztacze karty radiowej TRX i zaciski do podfgczenia anteny radiowej-® (14, rys.1)

Sterownik posiada ztacze do kart radiowych serii TRX oraz wejscie anteny odbiornika radiowego.
Podtgczenie i omowienie samej karty radiowej znajduje sie w instrukcji karty TRX. Nalezy wzig¢ pod uwage, ze
kanat 1 karty zawsze odpowiada sterowaniu krok po kroku (P/P) w sterowniku, podczas gdy kanat drugi
przeznaczony jest do obstugi funkcji furtki.

5. Opis pracy sterownika
Po wtaczeniu zasilania sterownika, nastepuje automatyczne przejscie doTRYBU PRACY. W trybie pracy,
biezacy stan wejs¢ sygnalizowany jest przy pomocy diod LED (16, rys.1).

6. Programowanie sterownika SWIFT6-CB

Programowanie odbywa sie przy pomocy diody LED L1iprzyciskdw PROG./STOP i P/P znajdujacych sie
na ptycie sterownika (6,7 rys. 1), grupy mikroprzetgcznikdw DIP-SWITCH (11 rys.1), zworki JP1i potencjometru
PW (9i8rys.1). Centrala sterujgca uczy sie czasow pracy i pauzy podczas procedury programowania. Procedura
programowania obejmuje powtarzajace sie operacje przy uzyciu przycisku P/P lub pilota jezeli taki zostat
dopisany. Wazne uwagi przed programowaniem:

« Podtgcz zasilanie do centrali sterujgcej i sprawdz czy wejscia dziataja prawidtowo, sprawdzajgc
odpowiednie diody (diody stykdw NC muszg sie swiecic).

» Usunac¢wszystkie przeszkody ze strefy pracy bramy.

« Diody wytacznika kraricowego muszg by¢ zapalone kiedy brama jest w potowie otwarta. Kiedy brama
przesuwa sie do pozycji zamknietej dioda LED FCC musi zgasnac, druga dioda FCA musi zgasna¢ kiedy
brama osiggnie pozycje otwarta.

Aby sprawnie przeprowadzi¢ proces programowania sterownika nalezy zachowac nastepujaca
kolejnos¢:

« przeanalizowad tabele z poszczegdlnymi ustawieniami przetgcznikéw DIP-SWITCH i wybrac odpowiednie
funkcje, patrztab.l;

« zaprogramowac czasy pracy bramy;

« dokonacew. regulacjisity uciggu sitownika potencjometrem PW;

« sprawdzi¢ poprawnosc dziataniai ewentualnie powtdrzyc programowanie.

6.1. Naukawtrybie UPROSZCZONYM
Jest to prosta i szybka forma ustalenia czaséw zamykania, otwierania, auto-zamykania. Czasy
spowolnien przed catkowitym otwarciem i zamknieciem ustalane sg automatycznie. Programowanie nalezy
przeprowadzi¢ wedtug ponizszych krokéw (rys.3):
« Ustawic recznie brame w potowie drogi (1, rys.3).
« Nacisnac przycisk PROG./STOP i trzymac wcisniety przez okoto 5 sekund, dopoki dioda L1 nie zapali sie na
state (2, rys.3). Sterownik jest w trybie programowania.
« Nacisnac przycisk P/P. Brama rozpocznie ruch w kierunku zamykania (3, rys.3). Jesli brama porusza sie w
kierunku otwierania nalezy zmieni¢ kierunek pracy silnika i wytgcznika kraricowego, patrz pkt.4.3.2 - 4.3.3.
 Brama osiggnie pozycje zamknieta (4, rys.3) i automatycznie zacznie sie otwierac (5, rys.3), zatrzymujac sie
na pozycji granicznej otwarcia (6, rys.3). Sterownik zacznie zapamietywac czas auto-zamykania (patrz
tab.1).
« Kiedy zadany czas pauzy zostanie osiggniety, nalezy nacisng¢ przycisk P/P. Sitownik uruchomi zamykanie
(7, rys.3), zatrzymujac sie na pozycji granicznej zamkniecia. Dioda L1 zgasnie, koniec procedury
programowania (8, rys.3).

6.2.Naukawtrybie ROZSZERZONYM
Proceduratawymaga odinstalatora nieco wiekszego zaangazowania w proces nauki, nizw przypadku
trybu uproszczonego. Instalator ma mozliwos¢ ustawienia dodatkowo czaséw spowolnienia przy otwieraniu i
zamykaniu wedtug wiasnych potrzeb. Aby ustawic strefy zwalniania inne niz domysine, nalezy postepowac w
nastepujacy sposob (rys.3):
« Ustawic recznie brame na srodku (1, rys.3).
« Nacisngc przycisk PROG./STOP i trzymac wcisniety przez okoto 5 sekund, dopoki dioda L1 nie zapali sie na
state (2, rys.3). Sterownik jest w trybie programowania.
« Nacisnac¢ przycisk P/P. Brama rozpocznie ruch w kierunku zamykania (3, rys.3). Jesli brama porusza sie w
kierunku otwierania nalezy zmieni¢ kierunek pracy silnika i wytacznika krancowego, patrz pkt.4.3.2-4.3.3.
 Bramaosiagnie pozycje zamknieta (4, rys.3)iautomatycznie zacznie sie otwierac (5, rys.3).
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« Podczas otwierania, przed petnym otwarciem bramy nacisng¢ przycisk P/P w punkcie, w ktérym chcemy
rozpocza¢ spowolnienie (6a, rys.3). Brama zatrzyma si¢ na chwile, po czym rusza i koficzy manewr
otwierania.

» Po zatrzymaniu bramy na pozycji granicznej otwarcia sterownik zacznie zapamietywad czas auto-
zamykania (6, rys.3).

« Kiedy zgdany czas pauzy zostanie osiagniety, nalezy nacisnac¢ przycisk P/P. Sitownik uruchomi zamykanie
(7,rys.3).

« Podczas zamykania bramy nalezy nacisna¢ przycisk P/P w punkcie , gdzie brama ma zacza¢ zwalniac (8a,
rys.3).

» Brama zakonczy ruch zamykania zatrzymujac sie na pozycji granicznej zamkniecia. Dioda L1 zgasnie,
koniec procedury programowania (8, rys.3).

6.3. Modyfikacja czasu pauzy
Procedura musi by¢ przeprowadzona gdy brama jest zamknieta. Procedura modyfikacji czasu pauzy
ustawionego podczas programowania w pkt. 6.1:
« Nacisnij przycisk PROG./STOP itrzymajdo momentu kiedy zapalisie dioda L1.
« Nacisnij ponownie przycisk PROG./STOP, dioda L1 zacznie mrugac i sterownik zacznie zapamietywac czas
przerwy.
« Nacisnij ponownie przycisk PROG./STOP kiedy zgdany czas pauzy zostanie osiggniety. Dioda L1 zgasnie.
Procedurazakoriczona.

6.4. Programowanie czasu furtki
Otwarcie bramy dla pieszych za pomocg wejscia JOLLY lub kanatu C2 karty TRX (funkcja furtki) jest juz
zaprogramowane w ustawieniach fabrycznych na okoto 1-1,5 metra. Jezeli to otwarcie wymaga modyfikacji,
nalezy postepowac w nastepujacy sposob, stosujac wejscie otwierania furtki(zacisk 10 rys.2 / C2 karty TRX):
* Przy zamknietej bramie, wejs¢ w tryb programowania poprzez przytrzymanie przycisku PROG./STOP do
momentu az zaswiecidioda L1.
« Nacisngc¢ przycisk sterowania furtka, bramazacznie sie otwierad.
« Nastepnie przycisng¢ przycisk sterowania furtka w momencie kiedy brama osiagnie wymagane potozenie
otwarciadlapieszych.

Programowanie




 Brama zatrzymasie, nastepnie rozpocznie zamykanie. Sterownik wychodziz trybu programowania.

6.5. Regulacjasity

Norma bezpieczenstwa EN12445 wymaga zeby wszystkie systemy automatyki przeszty testy udarowe
mierzone specjalnymiprzyrzadami. Przeprowadz testy udarowe izmien czutosc¢ enkodera przez trymer (8 rys. 1).
Jezeli ustawienia s3 niewystarczajgce mozna zainstalowac miekki profil gumowy na krawedzi bramy w celu
ztagodzenia ewentualnych uderzen w przeszkode. Jezeli wymagania normy nadal nie sg spetnione po zmianie
czutosci i zamontowaniu profilu gumowego, nalezy zamontowa¢ dodatkowe urzadzenia zabezpieczajace, na
przyktad listwy krawedziowe.

6.6. Miekkistart
Funkcja miekkiego startu wyznacza stopniowy ruch na starcie bez wstrzasow na bramie. Funkcja moze
zostac pominieta przez zatozenie zworkiJP1(9, rys. 1).

A Zaktadajgc zworke JP1sita silnika zostanie ustawiona namaksymalna.

6.7.Zmiana ustawien spowolnieniabramy
6.7.1.Zmianatrybu przejscia
Jezeli zostanie zauwazony skok bramy przy przejsciu z normalnej predkosci do nizszej w przypadku

uruchomionejfunkcji spowolnienia, tryb przejscia moze by¢ zmieniony w nastepujacy sposob:

« odfaczydzasilanie;

« nacisnac nasterowniku przyciski P/PiPROG./STOP réwnoczesnie;

« podtaczyc zasilanie, trzymajac wcisniete przyciski;

« diodaL1mrugnie krotko, dajgc sygnat, ze przejscie zostato ustawione.

Aby powrdci¢ do poczatkowej konfiguracji, nalezy powtorzyc powyzsza procedure.

6.7.2.Zmianarodzaju spowolnienia
Sterownik pozwala wybrac¢ jeden z dwoch rodzajéw spowolnienia. Domyslnie ustawiony jest tryb
przeznaczony dla wiekszosci bram, uwzgledniajacy zmieniajace sie opory, wynikajgce ze zmian temperatury
latem i zimg. Drugim opcjonalnym trybem jest tryb dla bram lekkich, niepodatnych na odczuwalnie wieksze
opory przy zmianach temperatur.
Procedurazmiany rodzaju spowolnienia:
« odtaczyc zasilanie sterownika
« ponownie podfaczyc zasilanie trzymajac wcisniety przycisk STOP/PROG
« po3sekundachzapalisiediodalLl
« nadal trzymajac przycisk STOP./PROG ustaw dip-switch 9 z pozycji OFF na ON (jezeli dip-switch jest
ustawiony w pozycjiON, przetgcz go na pozycje OFFinastepnie znowu na ON)
« diodaLlzacznie pulsowad
« wolne pulsowanie oznacza ustawienie trybu dla bram lekkich
« szybkie pulsowanie oznacza ustawienie przeznaczone dla wigkszoscibram (ustawienie fabryczne)
« po dokonaniu wyboru rodzaju spowolnienia, zwolnij przycisk STOP/PROG. Centrala sterujgca zapamieta
wyboriprzejdzie donormalnego trybu pracy.

6.8.Auto-test centrali

Awaria sterowania silnikiem moze zagrozi¢ dziataniu systemu automatyki i bezpieczenstwu
korzystajacych z niej, dlatego sterownik sprawdza przed kazdym ruchem bramy poprawne dziatanie uktadu
sterowaniasilnika.
W przypadku jakichkolwiek nieprawidtowosci, centrala sterujgca wstrzymuje prace sygnalizujac to wolnym
miganiem diody.

7.Préby odbiorcze
7.1.Uwagiogolne

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspotpracujgcych, zwtaszcza zabezpieczajacych,
nalezy wykonac proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Proby te powinny zosta¢ wykonane przez
kompetentny personel, majgcy swiadomos¢ istniejacych zagrozen! Proby ostateczne sg najwazniejsza faza przy
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Funkcja , ' [
] n. 0 ,On Opis Uwagi
ﬂ Podczas otwierania, po nacisnieciu przycisku P/P brama zatrzymuje sie.
otworz-stop | Ponowne nacisnigcie P/P zamyka brame.
-zamknij Podczas zamykania, po nacisnieciu przycisku P/P brama zatrzymuje sie.
Ponowne nacisniecie P/P otwiera brame.
’m Podczas otwierania, po nacisnieciu przycisku P/P brama zatrzymuje sie
. . .| nakilka sekund, p6zniej zamyka.
z\:_‘;’zsﬁfnzp n otworz-zamknij Podczas zamykania, po nacisnieciu przycisku P/P brama zatrzymuje sie
C1 w karcie H na kilka sekund, pdzniej sie otwiera..
radiowej Podczas otwierania wcisniecie przycisku P/P niczym nie skutkuje.
’m zawsze Podczas pauzy nacisniecie przycisku P/P niczym nie skutkuje.
otwiera Podczas zamykania, nacisniecie P/P skutkuje zatrzymaniem bramy
na kilka sekund, nastepnie brama sie otwiera.
otworz-zamknij Podczas otwierania wcisnigcie pr;yusku P/P niczym nie Sl.(Ut.kU_]e.
b Podczas pauzy, nacisniecie przycisku P/P skutkuje zamknieciem bramy.
EZTEWErsU | poqczas zamykania, nacisniecie P/P skutkuje zatrzymaniem bramy
przy otwieraniu| na kilka sekund, nastepnie brama sie otwiera.
Uaktywnienie listwy bezpieczenstwa odwraca kierunek na kilka sekund.
IE listwa bezp. | Po uaktywnieniu listwy bezpieczenstwa sterownik zatrzymuje sie,
ponowne zamykanie jest odwotane. Wejscie typu NC.
i Zamyka brame gdy styk jest otwarty i otwiera brame gdy styk jest zamkniety.
Wejscie n E zegar/timer y & gdy stykj y & gdy stykj sty
uniwersalne
JOLLY 4

Podczas otwierania i zamykania, aktywacja fotokomorki zatrzymuje brame

\]LVEJSIEIE ‘i (STOP). Wymagane ponowne uruchomienie bramy.
otokomorki Kolejny ruch jest zawsze w kierunku otwierania. Wejscie typu NC.
Iﬁ wejscie Brama otwarta czeéciowo na zaprogramowany okres czasu
furtka (zobacz ,programowanie otwierania dla pieszych). Wejscie typu NC.
Isygnalizacj; H ICEE | OFF Lampa sygnalizacyjna dziata réwno z sitownikiem.
ampy prze
ruchem bramy IBE ON Lampa sygnalizacyjna dziata 5 sekund przed wykonaniem ruchu bramy.
Auto n e | OFF Po wykonaniu catkowitego otwarcia, sterownik zamyka tylko sterowaniem recznym.
- zamykanie IE ON Po catkowitym otwarciu, sterownik zamyka automatycznie po zaprogramowanym
czasie pauzy.
7 ICEE | OFF
Foto - test
IE ON Zobacz pkt.4.3.9.
0 CEE | OFF
Hamulec CE ON Hamulec stuzy do pokonania bezwtadnosci ciezkich systemow automatyki.
Gdy hamulec jest wtgczony aktywuje sie na koncu kazdego ruchu bramy.
n ICEE | OFF Nie ma spowolnienia w ostatniej fazie ruchu.
Spowolienie I_E ON Przy wtaczonej funkcji spowolnienia, sitownik zmniejsza o potowe predkos¢
pod koniec kazdego ruchu bramy.
Auto 10 ICEE |OFF
- zafmtykanie ICE [ON Aktywacja fotokomorek redukuje czas pauzy do 2 sekund
po foto

bez wzgledu na to jaki czas byt wczesniej ustawiony.

Tab.1. Opis funkcji poszczegdlnych przetacznikow DIP-SWITCH w sterowniku SWIFT6-CB.

A

UWAGA! ZMIANY USTAWIEN WYMAGAJA PONOWNEGO URUCHOMIENIA STEROWNIKA
PRZEZ WYLACZENIE NA CHWILE ZASILANIA BADZ TEZ WYKONANIE RESTARTU PROCESORA
PRZEZ ZWARCIE NACHWILE KOLKOW RESET (15, rys1.).

Programowanie
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realizacji automatyki. Poszczegdlne komponenty, jak silnik, fotokomorki, itp. moga wymagac specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych winstrukcjach danych komponentdw.
» w przypadku rezygnacji z montazu przyciskow sterowania recznego, nalezy pamieta¢ o zmostkowaniu
zaciskow 'STOP'. Brak mostka uniemozliwijakikolwiek ruch sitownikow.
« w przypadku rezygnacji z montazu fotokomérki, zmostkowac wejscia PHOTO1 i/lub PHOTO?2 z zaciskiem
coOM

7.2.Proby ostateczne przewidujg nastepujace etapy
7.2.1. Kontrola kierunku ruchu

Sprawdzi¢ czy przy wysterowaniu funkcji OTWIERANIE, automatyka fizycznie porusza sie w kierunku
otwierania. W sytuacji, gdy ruch odbywa sie w kierunku zamykania, lub brak jest jakiegokolwiek ruchu, nalezy
sprawdzi¢ potaczeniaelektrycznei/lub ponownie przeprowadzié procedure programowania.

7.2.3.Wstepna kontrolazabezpieczen

Jesli zainstalowane sg fotokomorki, nalezy spowodowac recznie naruszenie fotokomorki FOTO1, przy
naruszeniu powinna zgasna¢ dioda LED FT1 w sterowniku. Tak samo postgpi¢ dla fotokomaorki FOTO?2 jesli jest
zamontowana (dioda LED JOL). Fotokomdrka FOTO2 musi najpierw zostac uaktywniona, patrztab.1.
W stanie spoczynku, gdy bariery optyczne nie sg naruszone, powinny swieci¢ 2 czerwone diody LED (2 pierwsze od
prawejstrony)

7.2.4. Kontrola funkcji sterujgcych ruchem sitownika

* Sprawdzi¢ funkcje KROK PO KROKU uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego P/P. Po kolejnych
impulsachz przycisku powinna zosta¢ wykonana sekwencjazgodnaz ustawieniamiwtab.1.

» Sprawdzi¢ funkcje OTWIERANIE uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego PA. Przy catkowicie lub
czesciowo zamknietych sitownikach, poda¢ impuls z przycisku OTWIERANIE - sitownik powinien wykonac
ruchw kierunku otwierania.

» Sprawdzic funkcje ZAMYKANIE uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego PC. Przy catkowicie lub
czesciowo otwartej bramie, poda¢ impuls z przycisku ZAMYKANIE - sitownik powinien wykonac ruch w
kierunku zamykania.

» Sprawdzic funkcje STOP uzywajac przycisku recznego. W trakcie ruchu sitownika w kierunku zamykania lub
otwierania, podadimpuls z przycisku STOP - naped powinien sie zatrzymac.

7.2.6. Kontrola zabezpieczenia przecigzeniowego

Po rozpoczeciu zamykania bramy fizycznie przyblokowac ruch skrzydta bramy. Nalezy to zrobi¢ w sposéb
bezpieczny, zachowujgc zwiekszona ostroznos¢. Ocenic site potrzebng do takiego przyblokowania bramy, aby
sterownik automatycznie zatrzymat ruch bramy. Proces powtdrzy¢ dla kierunku otwierania. W razie koniecznosci
skorygowac ustawiong wartos¢ sity potencjometrem PW (zmniejszy¢ jg jesli trzeba byto uzy¢ zbyt duzej sity do
zatrzymania bramy, lub zwiekszy¢ jesli brame dato sie zatrzymac zbyt tatwo). Po skorygowaniu ustawienia,
ponownie przeprowadzi¢ powyzszy test. Nalezy pamietad o tym, ze w okresie zimowym brama moze stawiac
wiekszy opdr dla sitownika, w zwigzku z czym ustawiona wartos¢ przecigzenia musi by¢ na tyle duza, aby nie
nastepowato samoistne zatrzymanie bramy. Nalezy jednoczesnie pamietac o bezpieczenstwie uzytkownikow i nie
ustawiac parametru sity na zbyt wysoka wartos¢. Sita konieczna do przyblokowania bramy, ktére spowoduje
automatyczne wyfgczenie sitownika musi by¢ na tyle mata, aby brama nie stanowita niebezpieczenstwa

uszkodzenia ciata (zwtaszcza dziecka).

Jesli zabezpieczenie przecigzeniowe nie daje zadowalajgcych efektow, nalezy zastosowac inne
zabezpieczenia (np. listwy bezpieczenstwa, dodatkowe fotokomorki, itp.).
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UTYLIZACIA

Urzagdzen elektrycznych lub
elektronicznych nie mozna wyrzucac
razem z odpadami gospodarczymi.
Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje
mozliwos¢ zachowania naturalnych
zasobow Ziemi na dtuzej i zapobiega
degradacji srodowiska naturalnego.

WARUNKIGWARANCJI

Producent DTM System, przekazuje
urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku.
Producent udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta
koricowego. Okres gwarancji okreslany
jest na podstawie plomb gwarancyjnych
producenta, umieszczanych na kazdym
wyrobie. Producent zobowigzuje sie do
bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w
okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie
nalezy dostarczy¢ na wiasny koszt do
miejsca zakupu, zataczajac kopie dowodu
zakupu i krotki, jednoznaczny opis
uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu
urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja
nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich
uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania,
samowolnych requlacji, przerdbek i
napraw oraz uszkodzen powstatych w
wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecia lub zwarcia sieci zasilajace;.
Szczegotowe warunkiudzielania gwarancji
reguluja stosowne akty prawne.

DTM System niniejszym oswiadcza, ze
odbiornik radiowy jest zgodny z dyrektywa
2006/42/UE, 2014/35/UE, 2014/30/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest
dostepny pod adreseminternetowym.

www.dtm.pl

DTM System spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig spotka komandytowa
ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska, tel. +48 52 340 15 83, www.dtm.pl




projektowanie i produkcja
d SySTEM urzadzen elektronicznych

automatyka bramowa

DTM System spodtka z ograniczong odpowiedzialnoscia spotka komandytowa
ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska
http://www.dtm.pl, e-mail: dtm@dtm.pl



	Strona 1
	Strona 2
	Strona 3
	Strona 4
	Strona 5
	Strona 6
	Strona 7
	Strona 8
	Strona 9
	Strona 10
	Strona 11
	Strona 12
	Strona 13
	Strona 14
	Strona 15
	Strona 16

