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BEZPIECZENSTWO REALIZACJISYSTEMU AUTOMATYKI
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Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ calg instrukcje instalacji i

obstugi produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie¢ do uwag zawartych w niniejszej
instrukcji moze doprowadzi¢ do wypadku w ktédrym ucierpig ludzie lub wystapia szkody
rzeczowe.

Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i

uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej

instalacjiurzadzen.

Naped posiada mechanizm elektronicznego wykrywania przeszkody. W celu zapewnienia

odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa regulacje sity nalezy przeprowadzi¢ ze szczegdlna starannoscia.

Nie nalezy pozostawia¢ materiatdw z opakowan w miejscu dostepnym dla dzieci, poniewaz
stanowig one potencjalne zagrozenie;

Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie w celu uzytkowania zgodnie z
przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie go w innym celu, moze
niekorzystnie wptywad na stan techniczny i dziatanie urzadzenia oraz stanowic potencjalne zrédto
zagrozenia;

Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnegoz przeznaczeniem;

Naped nalezy eksploatowac w suchym pomieszczeniu;

Nie nalezy instalowad urzadzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub z
agresywnym powietrzem;

Jesli to mozliwe, nalezy zamontowad naped co najmniej na wysokosci minimum 2,1 metra nad
podtozem;

Jezeli przy ciezkiej bramie wraz z napedem wbudowane jest przedtuzenie szynowe, nalezy uzy¢
drugiego zawieszenia stropowego;

Brama otwarta do potowy musi pozostac w tej pozycji. Jesli brama przemieszcza sie w gore lub w
dét, nalezy jg mechanicznie wyregulowac;

Dopuszcza sie montaz napedu odsunietego od osi symetrii bramy jesli to nie powoduje
odksztatcerr samejbramyipozwala na prawidtowe przemieszczanie sie bramy w prowadnicach;
Automatyczne bramy skrzydtowe powinny by¢ zgodne z normami jak rowniez z kazdym
obowigzujgcym przepisem lokalnym oraz muszg odpowiada¢ wymogom norm EN 12604 i EN
12605;

Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych napedzanych
elementdw lub zaich odksztatcenia, ktére moga wystgpic podczas uzytkowania;

Sciany istropy, do ktérych bedzie mocowany naped, musza byé mocneistabilne;

Instalacja musi odpowiada¢ wymogom norm EN12453 i EN12445. Wymagany jest poziom
bezpieczenstwa systemu zautomatyzowanego C+D;

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac z systemem nalezy odtaczyc wszystkie zrodta zasilania;
Instalacja elektryczna, do ktdrej podtaczana jest automatyka, musi odpowiadac¢ obowigzujacym
normomiby¢ prawidtowo wykonana;

Instalator powinien dostarczy¢ z urzadzeniem wytacznik roznicowopradowy zapewniajacy
odciecie urzadzen od zasilania gtdwnego. Standardy wymagaja odseparowania stykow na co
najmniej 3mm w kazdym biegunie (EN60335-1). Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6A z
wytacznikiem wszystkich obwodow;

Nalezy zadbad o zabezpieczenie obwodu zasilania wytgcznikiem réznicowym o progu 30mA;
Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed zagrozeniami
zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych, takimi jak zmiazdzenie,
zaczepienie czy oderwanie;

Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie systemu automatyki w
przypadku zastosowania komponentéw nie bedacych produktami oferowanymi przez DTM
System;

Przy serwisowaniu nalezy stosowac wytacznie oryginalne czesci;




Nie nalezy wzaden sposdb modyfikowac elementow automatyki;

Nalezy poinformowad¢ uzytkownika koricowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w przypadku
awariioraz o zagrozeniach wynikajacych z uzytkowania systemu automatyki;

W czasie pracy sytemu automatyki zardwno dzieci jak i osoby doroste musza zachowad
bezpieczng odlegtosc od pracujacejautomatyki;

Obstuga systemu automatyki powinna by¢ dokonywana tylko przez osoby doroste, odpowiednio
przeszkolone

Urzadzenia sterujgce powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia
systemu automatyki przed przypadkowym uruchomieniem;

Poruszanie sie przezbrame dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni otwarta;

Serwis dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel;

Podczas montazu lub prac naprawczych bramy automatycznej, nalezy zachowac ostroznos¢, nie
nosic bizuterii, zegarkdw czy luznej odziezy;

Nalezy usuna¢ zamontowane na bramie ewentualne zamki aby uniknac jej uszkodzenia oraz
wszelkie liny, petle wykorzystywane do recznego otwierania bramy;

Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy mechanizm jest prawidtowo ustawiony i czy
naped, systemzabezpieczajacyiawaryjne odblokowanie dziataja prawidtowo;

Naped bramy nie moze byc¢ uruchamiany oraz dalej dziata¢, kiedy w bramie istnieje furtka i nie
jestona prawidtowo zamknieta;

Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomorek) musza
poprawnie pracowad po zamontowaniu i podfgczeniu napedu do sieci;

Zdalne sterowanie radiowe mozna stosowac tylko woéwczas, gdy ustawiona jest bezpieczna
wartos¢ uzywane;sity;

Zdalnego sterowania radiowego wolno uzywac tylko wowczas, jesli mozliwa jest obserwacja
ruchu bramy, a w strefie ruchu nie przebywaja zadne osoby i nie s3 umieszczone zadne
przedmioty;

Szereg informacji mozna odnalez¢ réwniez w dokumentach Unii Europejskiej:

EN 12453:2002 Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram znapedem. Wymagania.

EN 12445:2002 Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram znapedem. Metody badan.

EN 12604:2002 Bramy. Aspekty mechaniczne. Wymagania.

EN 12605:2002 Bramy. Aspekty mechaniczne. Metody badan.

EN 12978+A1:2012 Drzwiibramy.Urzgdzeniazabezpieczajgce dodrzwiibramznapedem.
Wymaganiaimetody badan.

EN 12100:2012 Bezpieczenstwo maszyn. Ogdlne zasady projektowania.
Ocenaryzykaizmniejszanie ryzyka.

EN 60335-1:2002 Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego

ipodobnego.Wymagania ogdlne.

Zasady BHP




BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA SYSTEMU AUTOMATYKI
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Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag zawartych w niniejszej instrukcji moze

doprowadzi¢ do wypadku w ktorym ucierpig ludzie lub wystapig szkody rzeczowe. Konieczne
jest uwazne zapoznanie si¢ z ponizszymi ostrzezeniami. Naped bramy zapewnia prawidtowe i
bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi
zasadami bezpieczenistwa. DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za wypadki powstate z
niewtasciwego uzytkowanialub nieprofesjonalnejinstalacjiurzadzen.

W czasie pracy sytemu automatyki zarowno dzieci jak i osoby doroste muszg zachowac
bezpieczng odlegtosc od pracujacejautomatyki.

Tylko osoby doroste, odpowiednio przeszkolone, moga obstugiwac system automatyki.
Urzadzenia sterujace powinny znajdowal sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia
systemu automatyki przed przypadkowym uruchomieniem.

Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni
otwarta.

Nie nalezy utrudniacruchubramy.

Wszelkie przeszkody utrudniajgce ruch bramy nalezy usunac.

Nalezy zapewnic sprawnosc¢idobra widocznosé lamp sygnalizacyjnychitablicinformacyjnych.
Reczna obstuga bramy mozliwa jest wytacznie przy odtgczonym zasilaniu i odblokowanej bramie.
W przypadku awarii, nalezy odfaczyc zasilanie, zwolnic¢ brame, aby umozliwi¢ dostep, a nastepnie
wezwac serwis, ktory dokona niezbednych napraw.

Nie nalezy wykonywac samodzielnie zadnych napraw i konserwacji systemu. Serwis systemu
dozwolony jest wytgcznie przez wykwalifikowany personel.

Minimum co 6 miesiecy nalezy dokona¢ kontroli dziatania systemu automatyki,urzadzen
zabezpieczajacychiobwodow ochronnych przez wykwalifikowany personel.

Nalezy upewnic sig, czy osoby, ktére montuja, konserwujg czy tez obstugujg automatyke bramy,
postepujg zgodnie zzawartymiw niniejszym dokumencie instrukcjami.

Niniejszy dokument nalezy przechowywac w takim miejscu, aby w razie potrzeby mozna byto z
niegotatwoi szybko skorzystac.

GWARANCJA

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku i udziela gwarancji na okres 24

miesiecy od daty zakupu przez klienta koncowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych lub oznaczen partii produkcyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. DTM
System zobowiazuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na wiasny koszt do miejsca zakupu, zataczajgc krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia oraz kopie dowodu zakupu. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi
uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego
uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku wytadowania
atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajacej. Szczegdtowe warunki udzielania gwarancji requluja
stosowne akty prawne.
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1. WPROWADZENIE
1.1Informacje ogdlne

Naped elektromechaniczny firmy DTM System, przeznaczony jest do automatyzowania bram
garazowych.Zmontowany i uruchomiony system w bardzo wygodny sposéb moze by¢ obstugiwany za pomoca

nadajnikow radiowych (pilotow).

1.2. Danetechniczne
zasilanie

poborpradu
pobdrmocy/w spoczynku

pamiec pilotow

klasaochrony

maksymalna predkosc¢ ruchu bramy:
maksymalna/nominalna sitauciggu:
intensywnos$¢ pracy

zabezpieczenie termiczne:

poziom hatasu generowany przez naped:
zakrestemperatur

wbudowane oswietlenie (czas swiecenia)
dtugosc szyny jezdnej:
maksymalnaszerokos¢ bramy:
maksymalna powierzchnia bramy

sterowanie automatyka

wejscie dlaurzadzen zabezpieczajgcych
wyjscie zasilania akcesoriow:

wyjscie sygnalizacyjne:

o tryby pracy:

tryby pracy wejsciafoto:

wstepna sygnalizacja przed ruchembramy:
otwieranie czesciowe (wietrzenie):
cofniecie wozka po zamknieciu:

1.3 Elementy mechaniczne

mak. wysokos¢ bramy segmentowej/uchylnej:

230VAC/50Hz

0,7A(0,8A model AS00)

60-220W, 140W przy 165N /7W

(80-450W, 160W przy 240N /2 W model A800)

35 pilotéw DTM433MHz

IP-20

160 mm/s (150 mm/s, model A800)

550N/165N (800N /240N, model A800)

15% (9 cykli/h)

140°C

<75dBA

-20°Cdo+60°C

32,5V/34W (15sekund)

2550 mm, sktadanaz elementow

2500 mm (6000 mm, model A800)

8,25m2 (12,6 m2, model A800)
2300mm/2550 mm

przycisk nascienny/ piloty radiowe

tak, wejscie foto

tak, +24VDCmax.100mA

tak, nalampe sygnalizacyjng/ ostrzegawcza

krok po kroku (C1), osobno zamknij/otwérz (C1/C2), wietrzenie (C2)
stop przy otwieraniu, stop lub otwérz przy zamykaniu, jako wejscie C2
tak, 3sekundy

tak, wtrybie pracy 2-kanatowym, sterowane z kanatu C2
tak, 1-5mm

Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzic¢ czy posiadamy wszystkie elementy z rys.1, a nastepnie

zapoznadsie z catg instrukcja.
2. MONTAZ MECHANICZNY
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Okreslenie czesci:

1 wozek jezdny;

2 szyna w ksztatcie "C", 3 sztuki;

3 tgczniki nasuwane, 2 sztuki;

4 obudowa sterownika z o$wietleniem;
5 zamek tancuchowy, 3-czesciowy;

6 kabel sieciowy 230VAC;

7 przewod prowadzacy do przycisku;

8 przycisk wewnetrzny;

9 tylny wytgcznik krancowy "H";

10 przedni wytgcznik krancowy "V";
11 wieszak sufitowy;

13 element czotowy;
16 mechanizm awaryjnego zwolnienia blokowania;
17 ostona lampy;

18 nadajnik zdalnego sterowania - pilot serii DTM
19 fancuch w ostonie z tworzywa nieprzewodzgcego prad

Rys. 1. Niezbedne elementy mechaniczne.

12 drazek-popychacz, okucie bramy, kotek i zacisk zabezpieczajacy, sruby;

14 element napinajgcy, podktadka, sprezyna, $ruba naprezajaca;
15 katownik stalowy, $ruby, kotki rozporowe, podktadki, nakretka;

ELEMENTY MECHANICZNE / DANE TECHNICZNE




2.1. Weryfikacja rodzaju i konstrukcji bramy

W celu poprawnego skompletowaniaizamontowania systemu automatyki nalezy zweryfikowac rodzaj
posiadanej bramy i skontrolowad konstrukcje istniejgcej lub instalowanej bramy, pod katem wymagan
przedstawionych ponizej:

e p

» Zestaw podstawowy pozwala na automatyzacje bram (" )
segmentowych (sekcyjnych) ze zwykta szyng jezdna - zalecane
zastosowanie uchwytu typu "bumerang", z podwdjna szyna
jezdna - bez "bumerangu", bram uchylnych - bez "bumerangu", a
po uzupetnieniu o dodatkowe elementy bram bocznych i
skrzydtowych (rys.2);

» Elementy konstrukcyjne bramy musza odpowiada¢ wymogom 1
norm EN 12604 i EN 12605;

» Wymiary bramy nie moga przekracza¢ wymiardw podanych w N J
parametrach napedu; brama segmentowa
» Nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢ montazu napedu, biorgc pod uwage s ~N

wymiary instalacyjne (patrz rys.5);

» Mechanizm napedowy wymaga pomiedzy sufitem, a brama
odpowiedniej przestrzeni na montaz szyny jezdnej. Nalezy tez
sprawdzi¢ czy czes¢ napedu wystajaca poza konstrukcje nosng
bramy ma zapewniong odpowiednig ilos¢ miejsca.

» Konstrukcja bramy musi by¢ odpowiednio wytrzymata i sztywna /
do montazu systemu zautomatyzowanego;

» Brama musi gtadko i swobodnie przemieszczac sie bez zadnych
oporow w catym zakresie ruchy;

» Po otwarciu bramy do potowy jej wysokosci musi ona pozostac w
tej pozycji, swobodny ruch w dét lub w gore nalezy skorygowac 4
przez odpowiednig regulacje samej bramy;

» Nalezy sprawdzi¢, czy instalacja elektryczna pozwala na
podfaczenie napedu. W tym przypadku niezbedne jest gniazdo
zasilajace 230VAC w odlegtosci okoto 0,5m od gtowicy napedu.

~H

NS
brama skrzydtowa

Uwagi dotyczgce bramy i jej otoczenia:

» Powierzchnia bramy jest przyblizonym parametrem. Nie nalezy
jednak przekracza¢ maksymalnego dozwolonego wymiaru bramy. o
Na rzeczywisty site przenoszong przez naped wptywaja: rodzaj brama uchylna
bramy, waga bramy, ruch powietrza wokotbramy;

» Niskie temperatury i duza wilgotnos¢ moga utrudnia¢ lub (" )
uniemozliwia¢ uruchomienie automatyki;

» Napedy nie zostaty zaprojektowane do ciggtego dziatania, dlatego
tez nalezy zachowa¢ maksymalng, okreslong w parametrach
napedu, czestotliwosé pracy;

»Brama musi dziata¢ w sposdb réwnomierny. Jej ruch musi by¢
ptynnyiniczym nie moze by¢ blokowany;

» Napedu nie mozna uzywac do obstugi wyjs¢ awaryjnych lub bram
znajdujacychsie nadrodze ewakuacyjnej; =

» Jesli w napedzanej bramie znajduje sie furtka, trzeba zainstalowac brama boczna
wytgcznik bezpieczenstwa uniemozliwiajgcy dziatanie systemu
automatycznego, gdy jest ona otwarta;

» Stan konstrukcji bramy ma bezposredni wptyw na niezawodnosc i
bezpieczenstwo uzytkowania catego systemu

» Zalecasie zakonczenie montazu konstrukgji stalowej przed instalacjg napedy;

» Nalezy okresli¢, jakie materiaty sg potrzebne do instalacji zestawu i zapewnic je przed rozpoczeciem
montazu. Dotyczy to kotw, srub, wspornikdw, kabli, osprzetu elektrycznego, narzedzi.

%
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Rys. 2. Rodzaje bram garazowych.

2.2, Przygotowanie bramy
Rodzajbramy decyduje o potozeniu, w ktorym zamontowany bedzie naped. Okucie bramy powinno by¢




zamocowane do ramy gtownej lub poprzez odpowiedni uchwyt do panela bramy. Kiedy wspornik nie jest
wystarczajaco stabilny, wowczas nalezy go wzmocni¢. W przypadku posiadania bramy drewnianej, okucie
bramy powinno by¢ skrecone Srubami "na przelot". Doradza sie wtedy zastosowanie ptyty z zewnatrz tak, aby
mocowanie nie mogto sie poluzowad z biegiem czasu. Delikatne aluminiowe, drewniane bramy muszg by¢
dodatkowo wzmocnione, aby wytrzymad wystepujgce naprezenia powodowane przez naped.

2.3.0granicznikiiblokady

Nalezy zdemontowac wszelkie linki lub petle stuzace do recznego otwierania i zamykania bramy oraz
mechanizmy blokujgce brame oile nie bedg one automatycznie uruchamiane przez naped!

A 2.4.Montaz mechaniczny

2.4.1. Montaz wstepny napedu - przygotowanie sitownika do montazu na bramie
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& 5mm I 10mm 10mm 10mm

Rys. 3. Materiaty i narzedzia niezbedne przy montazu
zestawu DTM A550.

MONTAZ MECHANICZNY
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» Przygotowacelementyzgodniezrys.1.

UWAGA!
Ostonatancuchaz tworzywa sztucznego musiw catosci ostaniactancuch (19)!

» Wsunad wozek jezdny (1) z tanicuchem na jedna z szyn (2). Nastepnie ztozy¢ pozostate
elementy szyny, zwracajac bacznie uwage na dokfadne ich zsuniecie z ksztattkami tgczacymi
(3)zgodniezrys.4A.

» Wsunac w szyne jednoczesnie nasuwajac natancuch przetacznik krancowy oznaczony symbolem "H" (9)
ostrzem w kierunku tytu wozka jezdnego (1) zgodnie zrys.4A.

» Nastepnie wiozy¢ sruby (11a) do wieszaka sufitowego (11b) i zamontowac katowniki stalowe (11c) za
pomocg podktadek zebatych znakretkamizgodniezrys.4B.

» Wsunadéwieszak od strony wytgcznika krancowego "H" w szyne.

» Potaczyctancuch napedowy z wystajgcym metalowym kotkiem centrali sterujacej (4) za pomoca tacznika
(5)zgodniezrys.4B.

» Zwracajac uwage na to aby wystajace kable znalazty sie od strony podtogi, wsunac centrale w szyne
jezdna.

» Nastepnie wsuna¢ w szyne, jednoczesnie nasuwajac na fancuch, przetacznik krancowy oznaczony
symbolem"V" (10) ostrzem w kierunku przodu wézka jezdnego (1) zgodnie zrys.4D.

» Zatozy¢ na ostatnie ogniwo tancucha element koncowy (14a) i przekreci¢ go 0 90° stopni uzyskujac w ten
sposob pewne trzymanietancucha.

» Nasunac na szyne element czotowy (13) i przetozy¢ przez niego element napinajacy tak, aby byta

A




mozliwos¢ "chwycenia go" z drugiej strony za pomoca sruby z zatozong podktadky i sprezyna
(14d,14b,14c). Przy pomocy odpowiedniego klucza nasadowego wkrecamy srube do momentu, az
kotnierz $ruby znajdzie sie na wysokosci tréjkatnego znacznika umieszczonego na elemencie
czotowym, zgodnie zrysunkiem 4E.

» Wstepnie zamocowac przedni uchwyt sktadajacy sie z dwoch katownikdw (15a) i Sruby z nakretka (15b i

15c)zgodnie zrys.4C.
» Jesli to konieczne wysprzegli¢ wozek jezdny przy pomocy jednorazowego pociggniecia za mechanizm

Rys. 4. Montaz wstepny napedu.

odblokowania awaryjnego (16) zgodnie z rys.6F. Zamocowac okucie bramy (12a) i drazek popychajacy
(12b) przy pomocy kotka (12c)izacisku (12d) do wdzka jezdnego zgodnie zrys.4F.

2.4.2. Montaz napeduirecznakontrola warunkow pracy
» Wymierzycsrodek bramyioznaczyc przy skrzydle oraz nadprozu powyzejbramy.
» Powoli otwierac¢ brame i wyznaczy¢ najmniejszy odstep najbardziej wystajagcego ruchomego elementu

bramy od sufitu - THP. Wymiar ten musi wynosi¢ przynajmniej 35 mm. Odstep pomiedzy THP, a dolng
N

&

1~ |THP

N
P
N
P

hTHP - najmniejszy odstep pomiedzy
gorng krawedzig bramy a sufitem
podczas ruchu otwierania/zamykania.
Wartos¢ tato minimum35mm;

hodstep pomiedzy THP a szyna jezdna
powinien zawierac si¢ w granicach od 5
do65mm;

hwysoko$¢ nadproza powinna wynosi¢
minimum 35mm od THP.

min. 35mm

5-65mm

THP min. 35mm
5-65mm

>

Rys. 5. Definicja wymiardw i zalecane wartosci.
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krawedzig szyny o profilu C musi wynosi¢ przynajmniej 5 mm i maksymalnie 65 mm (tak aby ramie wozka
jezdnego znajdowato sie pod katem 30°), zgodnie z tys.5.

» Zamkna¢ brame i w zaleznosci od dostepnego miejsca zamontowac naped do nadproza lub jesli to
konieczne do sufitu (tak blisko nadproza jak to tylko mozliwe). Wyznaczy¢ w poziomie, symetrycznie dwa
otwory w odlegtosci po 74 mm od osi bramy kazdy oraz 20-80 mm ponad THP, zgodnie z rys.6A. W
zaleznosciod rodzaju podtoza nalezy wierci¢ wierttem @10 mmw betonie lub @ 5 mm w drewnie.

» Do tak przygotowanego nadproza (sufitu) umocowac przdd napedu za pomocg srub z kotkami
rozporowymi, kotew rozporowych PSR, itp..

Ze wzgledu na to, by mocowanie zapewniato wystarczajacy poziom bezpieczenstwa czynnosci
te powinno sie powierzy¢ osobie wykwalifikowanejz niezbednym doswiadczeniem.

» Przy wykorzystaniu np. drabiny (odpowiednio solidnej i stabilnej) wstepnie wypoziomowaé
naped.

W dalszej kolejnosci przesungé wozek jezdny do tytuiotworzyc brame.
Ustawi¢ wieszak sufitowy okoto 300 mm od obudowy sterownika, a w zaleznosci od konstrukcji bramy i
sufitu wieszak mozna mocowac w przedziale od 0 do 600 mm wzgledem obudowy sterownika, zgodnie z
rys.6B. Kgtowniki wieszaka ustawic pionowo, a szyne napedu w linii réwnolegtej do osi bramy (jesli nie ma
potrzeby przesuniecia mocowania przedniego wzgledem osi bramy, to srodek bramy bedzie srodkiem
szyny napedu).
» Nastepnie oznaczy¢izamocowac wieszak do sufitu (11c, 11h, 11g, 11f) zgodnie z rys.6B i w razie potrzeby
skroci¢ wystajace ku dotowi konce katownikow.
Zamknac¢brameisolidnie dokreci¢ srube mocujaca szyne do przedniego uchwytu (15bi15¢).

v v

v

.

74mm!74mm

<& 5mm
@10mmj|,65mm
I ) '”H !’/

Rys. 6. Montaz napedu.
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» Przesuna¢ wodzek napedowy wraz z drazkiem i okuciem bramy w kierunku zamknietej bramy i
przymocowac centralnie (jesli nie dokonano przesuniecia catego napedu) okucie do skrzydta bramy za
pomocadostarczonych lub dobranych samodzielnie elementdw mocujacych, zgodnie zrys.6C.

» Zamontowac przycisk reczny poza strefa ruchu bramy w taki sposdb, aby operator mdgt znajdowac sie

poza strefg ruchu bramy i przez caty czas miat w zasiegu wzroku pracujacg brame. Przycisk zamontowac

1,6 metra nad podtogg, zgodnie z rys.6D, wykorzystujac dotaczony do napedu dwuzytowy przewod (jesl

trzeba zastosowad dtuzszy przewdd nalezy go przedtuzyc zgodnie z zasadami wykonywania potgczen

elektrycznych). Przy uktadaniu przewodu sterujgcego nalezy unika¢ prowadzenia go wzdtuz linii
zasilajacej, mogacej powodowac zaktdcenia w sygnale sterujacym.

Jesli nie ma gniazda zasilajacego, nalezy je zamontowad z godnie z obowigzujacymi normami, w

v

odlegtosciokoto 0,5 metra od obudowy sterownika,zgodnie z rys.6E.




» Wyregulowad i zamocowac wytaczniki kraricowe. Przy zamknietej bramie tak ustawic¢ wytacznik V, aby
ustyszec "klikniecie" wytgcznika. Podobnie nalezy postgpic przy otwartej bramie zwytgcznikiem H.
» Sprzegnacwozekjezdny zbrama.

3.URUCHOMIENIE AUTOMATYKI

wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa. W urzadzeniach
wystepujg niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie potaczenia nalezy wykonywal przy
wytaczonym napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposéb na tyle
bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowad¢ ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba
wykonujaca instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie przepisow,
jestodpowiedzialnaza ewentualne szkody, ktore urzadzenie moze spowodowac.

UWAGA!
A Instalacje elektryczne i automatyki napedu musza by¢ wykonane przez doswiadczony i

3.1. Programowanie wartosci sit w sterowniku

Wrozy¢ wtyczke kabla sieciowego (poz.6, rys.1) do gniazda 230VAC. Lampa sygnalizacyjna zacznie
migad (jesli tak sie nie dzieje nalezy usunac wczesniej zaprogramowane wartosci sit, patrz pkt.3.2).
Programowanie sitw sterowniku polega na wykonaniu przez brame dwoch petnych cykli otwierania i zamykania.
Do programowania nalezy wykorzystac przycisk sterowania recznego zamontowany na Scianie lub przycisk
nadajnika radiowego (taki nadajnik wczesniej nalezy wpisa¢ do sterownika zgodnie z pkt.4.3.1). Programowanie
nalezy rozpoczac od sprzegniecia bramy z napedem w dowolnej pozycji. W dalszej kolejnosci nalezy tak
sterowac napedem, aby wykonat dwukrotnie petny cykl otwierania i zamykania. W czasie programowania sit
lampa napedu powinna mrugac, a po zakonczeniu i zapisaniu ustawionych wartosci lampa zacznie swieci¢ w
sposob ciagty.

Po zaprogramowaniu sit nalezy zweryfikowac¢ pozycje wytgcznikéw krancowych i dokonad
ewentualnych korekt w ustawieniach kraicowych bramy.

3.2.Usuwanie zaprogramowanych wartosci sit w sterowniku

W tym celu nalezy zdja¢ klosz lampy (poz.17, rys.1) i za pomoca cienkiego przedmiotu wcisnac i
przytrzymac przez okoto 5 sekund przycisk T1(poz.20, rys.7 lub rys.8). Gdy nastgpi usuniecie zapisanych wartosci
lampa sygnalizacyjna zgasnie. Wowczas nalezy pusci¢ przycisk, zamyknac ostone i przejs¢ do ponownego
programowania sitw sterowniku ( patrz pkt.3.1).

3.3. Kontrola poprawnosci pracy zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego

Nalezy skontrolowa¢, czy naped otwierajacy lub zamykajacy brame mozna zatrzymad przy pomocy
lekkiego nacisniecia reka posrodku bramy na wysokosci conajmniej 1 metra od ziemi. Podczas zamykania brama
powinnasie zatrzymac icofng¢ o 100mm.

3.4. Opcjonalne ustawienia za pomocg
przetacznika typu dip-switch

Modele DTMA550iA800 s3 wyposazone w
przetacznik typu dip-switch (poz.30, rys. 7), ktory
umozliwia dokonywanie zmian w pracy sterownika
(tab.1). Dostep do niego mozna uzyskal przez
wysuniecie panela z ptytg sterownika z obudowy,
po uprzednim odkreceniu wkretow mocujgcych
(rys.8).

» dip-switch 1 - reakcja na wejécie bezpieczeristwa
przy poleceniu "otwieraj brame", np. zanim
bramasie otworzy kto$ wchodzido garazu;

» dip-switch 2 - wejécie FOTO dziata jako wejscie
bezpieczenstwa lub jako wejscie sterujace C2 20 29
(wazne w przypadku ustawien dip-switch7i8);

» dip-switch 3 - reakcja na wejscie bezpieczenstwa

Rys. 7. Widok ptyty gtownej sterownika po wyjeciu z obudowy.
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przy poleceniu“zamykajbrame";

» dip-switch 4 - wskaznik pozycji bramy lub $wiatto ostrzegawcze (miga w czasie ruchu bramy);

» dip-switch 5- ostrzeganie wstepne lampy;

» dip-switch 6 - funkcja "skoku w tyt", cofniecie wdzka po zamknigciu w celu tatwiejszego odryglowania bramy i
zmniejszenia naprezen w konstrukcji bramy;

» dip-switch7 - tryb pracy dwukanatowy, zdefiniowane osobno otwieranie i zamykanie, dip-switch 2naON,;

» dip-switch 8 - otwieranie cze$ciowe, "wietrzenie garazu" kanatem C2, dip-switch 2 naON.

NUMER
SEKCJI FUNKCJA
DIP-SWITCH
OFF - bez reakcji wejscia FOTO przy otwieraniu
1
ON - zatrzymanie napedu przy otwieraniu po naruszeniu wejscia FOTO
2 OFF - wejscie FOTO typu NC
ON - wejscie FOTO jako wejscie sterujgce C2 typu NO
OFF - zatrzymanie i cofnigcie o 100mm po naruszeniu wejscia FOTO podczas zamykania
3
dip'SWitCh ON - zatrzymanie i ponowne otwarcie bramy po naruszeniu wejscia FOTO podczas zamykania
OFF - lampa jako $wiatlo ostrzegawcze (miga podczas pracy napedu)
ON| 1 23 4 56 7 8 4
aaaaa ON - lampa jako sygnalizacja potozenia bramy ($wieci gdy brama jest otwarta, nie $wieci przy bramie zamknietej)
OFF OFF - bez ostrzegania wstepnego
y 5
ON - ostrzeganie wstgpne (lampa mruga 3 sekundy przed ruchem bramy)
OFF - bez cofnigcia po zamknieciu
6
ON - wézek jezdny po zamknieciu wykonuje ruch w strone otwierania o okoto 1-5mm
OFF - praca w trybie jednokanatowym (C1 - otwérz-stop-zamknij-stop..)
7
ON - praca w trybie dwukanatowym (C1 - otworz-stop-otworz-stop.., C2 - zamknij-stop-zamknij-stop..)
OFF - bez otwierania czg$ciowego
8
ON - otwieranie czesciowe, "wietrzenie" (C1 - praca jak w trybie jednokanatowym, C2 - otwieranie czesciowe)

Tab.1. Znaczenie przetacznikow dip-switch S1

4.STEROWANIEAUTOMATYKA
4.1. Panelsterujacy
W celu uzyskania dostepu do panela sterujgcego nalezy zdjg¢ ostone lampy sterownika. Na panel

sterujacy sktadaja sie nastepujace elementy:

» zaciski srubowe wejscia FOTO, wyjscia zasilajgcego oraz wyjscia na zewnetrzng lampe

sygnalizacyjng 24VDC/max.1A (zabezpieczone bezpiecznikiem 1A, poz.28, rys.7);
» przycisk programowaniaTlidiodastatusowaLEDTL;
» przyciski programowania pilotéw do kanatéw C1iC2 wraz z diodami sygnalizacyjnymi LED.

otwor do wyprowadzenia przewodow zaciski FOTO

zaréwka sygnalizacyjna / ostrzegawcza zaciski zasilania +24VDC
zaciski lampy zewnetrznej

przycisk i dioda LED kanatu C1

wkrety mocujace
przycisk i dioda LED kanatu C2

wkrety mocujgce

przycisk Tlidioda LEDT1® Rys. 8. Widok panela sterujacego.

STEROWANIE AUTOAMTYKA /URUCHOMIENIE AUTOMATYKI




4.2, Sterowanie wytacznikiem sciennym

Sterowanie odbywa sie za pomoca przycisku Sciennego, chwilowego, podtagczonego do dwuzytowego
przewodu (poz.6a, rys.1), wyprowadzonego fabrycznie z napedu. W przypadku uzywania napedu w trybie
dwukanatowym, drugi przycisk (C2) nalezy podtaczy¢ do odpowiednio zaprogramowanego wejscia FOTO (patrz
dip-switch 2, tabl.).

4.3.Sterowanie nadajnikiem radiowym

Oprocz sterowania przewodowego istnieje mozliwos¢ sterowania automatyki za pomoca nadajnikow
radiowych. W tym celu nalezy wpisac pilota do pamieci sterownika. Kazdy przycisk wpisywanego pilota nalezy
programowac odrebnie do wybranych kanatéw C1i/lub C2 (mozliwe jest przypisanie kilku przyciskéw pilota do
tego samego kanatu oraz jednego przycisku pilota do obydwu kanatéw).

PRZYCISNAC ODPOWIEDNI
PRZYCISK PILOTA

DIODA C1ZAMIGOCZE
- DOPISANIE UDANE

h
WCISNAC I TRZYMAC .
H PRZYCISK C1 ZGASNIE DIODA C1

Rys. 9. Programowanie przycisku pilota w odbiorniku do kanatu C1.

J

4.3.1. Procedura przypisania przycisku pilota do kanatu C1

Bedac w trybie pracy sterownika, wcisngc¢ i trzymac wcisniety przycisk programujacy kanatu
wyjsciowego C1, a nastepnie nacisnac wybrany przycisk pilota, ktory ma tym kanatem sterowac. Dioda LED C1
powinnazamigotac. Wszystkie czynnosci dla kanatu C2 wykonujemy analogicznie jak dla kanatu C1.

W przypadku potrzeby usuniecia przypisania przycisku pilota do kanatu sterownika, nalezy
A usuna¢ wybranego pilota z pamieci sterownika (patrz pkt.4.3.3), a nastepnie dopisac jego

przyciski ponownie w pozadanej konfiguracji.
4.3.2. Zdalne wpisywanie pilota do pamieci sterownika

Bardzo uzyteczna funkcja, pozwalajgca na dopisywanie nowych pilotow, bez koniecznosci fizycznego

dostepu do sterownika. Wykorzystanie tej funkcji wymaga znajdowania sie w zasiegu radiowym sterownika oraz
posiadanie wczesniej wpisanego pilota. Funkcja zdalnego wpisywania pilota jest niedostepna w przypadku
wigczonejblokady zdalnego dopisywania pilotow (patrz pkt.4.3.4).

N\ N\

( )
PILOT W ZASIEGU PILOT W ZASIEGU
STEROWNIKA STEROWNIKA

1 WCISNAC NA 155 PO MAKSYMALNIE 2 WCISNAC NA 155
PRZYCISK 3 SEKUNDACH PRZYCISK
"STAREGO" PILOTA ) {__ ) "NOWEGO" PILOTA J

Rys. 10. Zdalne programowanie pilota.

Procedurazdalnego dopisania

» Nacisnaciprzytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk wczesniej wpisanego pilota;
» W czasie nie dtuzszym niz 3 sek. od puszczenia przycisku pilota, nacisnac i przytrzymac przez ok. 15 sek.
dowolny przycisk pilota, ktéry ma zostac dopisany.
Pilot zostanie dopisany z konfiguracja przyciskow identyczng z pilotem wczesdniej zaprogramowanym, uzytym w
tejprocedurze.
Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:
» staba baterig ktéregosz pilotdw, przez co nie wytrzymuje on dtugiej transmisji;

A




» zaktdceniamiradiowymi, ktore mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania;
» wtgczonejblokady zdalnego dopisywania pilotow (patrz pkt. 2.6.4)

4.3.3. Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci sterownika

W celu usuniecia pojedynczego pilota z pamieci sterownika nalezy jednoczesnie nacisnac i przytrzymac
obydwa przyciski programowania kanatdw C1i C2, przez czas nie dtuzszy niz 10 sekund, podczas ktérego trzeba
wcisng¢ dowolny przycisk usuwanego pilota.

A Zbyt dtugie przytrzymanie przyciskow C1iC2 (powyzej 15 sekund) doprowadzi do sformatowania
catejpamiecisterownika.

WCISNAC | PRZYTRZYMAC PRZYCISNAC DIODY SZYBKO
ZACZNA MRUGAC
1 NA CZAS PROCEDURY 2 DIOD?/ i 3 DOWOLNY PRZYCISK 4 ZAMRUGAJA | ZGASNA
PRZYCISKIC11C2 ) Y, USUWANEGOPILOTA __J - PILOT USUNIETY J

Rys. 11. Usuwanie pilota z pamieci sterownika.

4.3.4.Zablokowanie/odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow

W celu zabezpieczenia urzadzenia przed nieuprawnionym zdalnym dopisaniem pilota
A (szczegdlnie istotne w obszarach o chronionym dostepie uzytkownikow), zaleca sie
zablokowanie funkcji zdalnego wpisywania pilotow.

Dla zablokowania funkcji trzeba nacisnac przyciski C1 i C2. Nastepnie zwolni¢ przycisk C1 trzymajac
wcigz C2, wowczas zaswieci sie czerwona dioda LED C1. Po 4 sekundach zapali sie dioda C2 co oznacza, ze
aktualnie funkcja zdalnego wpisywania pilotow jest aktywna. Przycisk C2 nalezy trzymac nadal. Po kolejnych 4
sekundach trzymania przycisku, zapali sie dioda C1 co oznacza, ze funkcja zdalnego wpisywania pilotow jest
zablokowana. W momencie zwolnienia trzymanego przycisku C2, odbiornik zapamieta ustawienia i zablokuje
zdalne wpisywanie pilota. Tak samo przebiega procedura odblokowywania, tylko wowczas nalezy zwolni¢
przycisk, gdy zapali sie dioda C2. Fabrycznie i po formatowaniu pamieci sterownika, zdalne wpisywanie pilota
jestodblokowane.

PRZYCISNAC PRZYCISK 2 ZACZNA MRUGAC
cic2 DIODY C11C2
J
3\

DIODY C11C2SWIECA
NA PRZEMIAN

SWIECI C2 - BEZ BLOKADY Y,

J

PUSZCZAMY PRZYCISK DIODA C11C2 ZAMRUGA
GDY SWIECIC1 - BLOKADA, POTWIERDZAJACZMIANY

Rys. 12. Blokowanie / odblokowanie funkcji zdalnego dopisywania pilotow.

STEROWANIE NADAJNIKIEM RADIOWYM




4.3.5. Formatowanie pamiegcisterownika

W celu sformatowania pamieci sterownika nalezy jednoczesnie nacisngdi przytrzymac przyciski C1iC2.
Wszystkie diody LED (z wyjatkiem zielonej) zaczng pulsowad. Przyciski nalezy zwolni¢ dopiero gdy diody LED
przestang pulsowac (po okoto 15 sekundach). Pamiec zostata sformatowana.

\
1 & Ly 1]
b E < 1 @
| S PaoGH
' )
1 WCISNAC | PRZYTRZYMAC 2 ZACZNA MRUGAC 3 PO OKOLO 15 SEKUNDACH
PRZYCISKI C11C2 DIODY C11C2 DIODY ZGASNA - KONIEC
Y, y PROCESU KASOWANIA )

Rys. 13. Formatowanie pamieci sterownika.

Proces formatowania pamieci sterownika powoduje nieodwracalne usuniecie wszystkich
pilotow oraz przejscie do ustawien fabrycznych.

5. PROBY ODBIORCZE | PRZEKAZANIE AUTOMATYKI UZYTKOWNIKOWI

UWAGA!

A Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspoétpracujacych, zwilaszcza
zabezpieczajacych, nalezy wykonac proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki.
Proby te powinny zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majacy swiadomosc
istniejacych zagrozen! Proby ostateczne sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Poszczegdlne komponenty, jak silnik, fotokomarki, itp. mogg wymagacd specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajgcych, zawartych w instrukcjach
danych komponentéw.

Proby ostateczne przewiduja nastepujace etapy

5.1.Kontrolaruchubramy
Nalezy sprawdzic czy automatyka fizycznie porusza sie bez zaciec i oporow, a ruch jest cichy i ptynny.
Nalezy skontrolowac réwniez dziatanie wytacznikow kraricowychijesliistnieje taka potrzeba dokonac regulacji.

5.2. Dokonanie ewentualnych dodatkowych ustawien sterownika.
Nalezy ustawi¢ wszelkie zadane parametry pracy sterownika w oparciu o dostarczonginstrukcje.

5.3. Kontrola zabezpieczen

Nalezy skontrolowac ustawienia sity w napedzie. r )
Sprawdzi¢, stawiajac lekki opor bramie, czy automatyka
zatrzymuje sie przy otwieraniu, a w przypadku zamykania

zatrzymuje sie i cofa (w zaleznosci od ustawien dip-switch ¢
catkowicie lub 0 100 mm, zgodnie z rys.14). Jesli zainstalowane 1 100mm

s urzadzenia zabezpieczajace, np. fotokomorki, nalezy
spowodowac naruszenie fotokomorek i sprawdzi¢ czy
sterownik zareagowatw odpowiedni sposob. Tak samo postapic
w przypadku pozostatych urzadzen zabezpieczajacych jesli \ J

Zosta’{y zamontowane. Rys. 14. Awaryjne zatrzymanie bramy
przy zamykaniu.

5.4. Kontrolafunkgcji sterujgcych ruchem sitownika
Nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia (zwtaszcza te zabezpieczajgce), przyciski i nadajniki
radiowe prawidtowo sterujg ruchem bramy. Jeslitak nie jest dokonac niezbednych poprawek.
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5.5.Kontrolamechanizmoéw awaryjnego otwierania bramy.

Nalezy dokona¢ prébnego odblokowania mechanizmu awaryjnego otwierania bramy w pozycji
zamknietej w celu sprawdzenia sit potrzebnych do wykonania tej czynnosci (patrz pkt.5.7). Jesli garaz nie jest
wyposazony w dodatkowe drzwi wejsciowe kontrolujemy prawidtowos¢ dziatania ciegna Bowdena lub innego
mechanizmu awaryjnego otwierania bramy od zewnatrz.

5.6.Awaryjne odblokowanie - obstuga reczna napedu/blokowanie napedu
Mechanizm napedowy mozna odblokowac. W przypadku zaniku zasilania lub awarii automatyki brama
moze bycobstugiwanarecznie.

» Procedura odblokowania / blokowania : Odtaczy¢ obwody automatyki bramy od zasilania (réwniez w
przypadku awarii zasilania). Jednorazowo pociggnac¢ za ciegno odblokowujace. Mechanizm odczepi
brame od wdzka jezdnegoi pozwolinareczny ruch bramy zgodnie zrys.15.

» Przywrdcenie normalnego dziatania automatyki. Ponownie pociggna¢ za ciegno odblokowujgce. Po
zablokowaniu napedu, przed pierwszym uruchomieniem sitownikdw, nalezy recznie wykona¢ ruch
bramg do momentu, kiedy zataczy sie mechanizmu sprzegta (ruch do zatrzymania skrzydta).
Czynnos¢ ta znacznie zwigksza zywotnos¢ elementow sprzegta i co za tym idzie znaczaco wptywa na
bezawaryjnosc systemu automatyki.

\L J

Rys. 15. Awaryjne odblokowanie napedu.

UWAGA!
A NALEZY TAK DOKONAC REGULACJI SItY W STEROWNIKU ABY PO CALKOWITYM
ZAMKNIECIU BRAMY MOZLIWE BYLO JEJAWARYJNE ODBLOKOWANIE!

5.7. Przekazanie systemu automatyki uzytkownikowi
Nalezy zademonstrowac uzytkownikowi lub jego przedstawicielowi prawidtowe dziatanie i obstuge
zautomatyzowanego systemu, zwracajac uwage na potencjalnie niebezpieczne strefy jego dziatania.

5.8.Serwisikonserwacja

Szyne jezdna z fancuchem trzeba corocznie kontrolowad i jesli zabrudzenia sg duze nalezy oczyscic je
suchg szmatka, a sam faricuch nasmarowac smarem umozliwiajgcym przeptyw pradu, np WD40. Nalezy poddac
kontroli rowniez pozostate elementy systemu automatyki - sprawdzi¢ czy dziatajg poprawnie - zwiaszcza
mechanizmy zabezpieczajace. Nalezy réwniez odblokowad naped (zgodnie z pkt.5.6) i sprawdzi¢, czy brama
dziata wiasciwie. Jeslibramatego wymaga przeprowadzamy jej konserwacje.

Naped nie moze wyeliminowac probleméw powodowanych przez zle dziatajgcg brame.
A Kontrola serwisowa i serwis majg decydujgce znaczenie dla zapewnienia diugotrwatego,

bezpiecznego dziatania systemu. Wszystkie zabiegi serwisowe i kontrolne musi wykona¢
wykwalifikowany personel.

| PRZEKAZANIE SYSTEMU AUTOMATYKI

V'

PROBY ODBIORCZE
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DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

EU Declaration of conformity / EU Konformitatserklarung

Nr 69/2017

Producent / Manufacturer / Hersteller
DTM System spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig spotka komandytowa
Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska

Wyradb / Product / Produkt

Naped do bram.

Der Antrieb an die Gates..

Drive to the gates.

Model(e) / Die Modell(s) / Model(s): DTM A550, DTM A800, DTM BM550

Opis wyrobu / Description / Produktbeschreibung

Wyréb stuzy do sterowania bram. Blok radiowy pracuje na czestotliwosci 433,92MHz. Zasilany napieciem 230VAC, 50 Hz.
The product designed for automatic gates. The radio receiver with coded transmission operating at a frequency of
433MHz. Powered by 230VAC, 50Hz.

Das Produkt dient zur Steuerung Torantriebe. Der Funkempfanger der vom Handsender angesteuerten Funkwellen

mit der verschlisselten Ubertragung Frequenzbandbreite 433MHz. Wird mit Spannung 230 VAC, 50 Hz eingespeist.

Wyrob jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej
Product is compatible with European Directives
Das produkt entspricht den Bestimmungen der EG Richtlinie

RED 2014/53/EU

Sprzet radiowy w KLASIE 1 wedtug RED
Radio device in CLASS 1 according to RED / Funkanlagen der KLASSE 1 geméaf3 RED

Wyradb spetnia wymagania norm zharmonizowanych / Product is compatible with harmonized
norm / Das Produkt stimmt mit folgenden harmonisierten Normen Gberein:

EN 300 220-1V3.1.1: 2017-08; EN 300 220-2 V3.1.1: 2017-08

EN 301 489-1V1.9.2: 2012; EN 301 489-3V1.6.1: 2014-03

EN 60335-1V2.1.1: 2017-08; EN 60335-2-103:2015-03

EN SO 12100:2012; EN ISO 13857:2010

EN 12453:2002

Procedura oceny zgodnosci / Acceptance procedure / Das Konformitatsbewertungsverfahren
W wyrobach przeprowadzono wewnetrzna kontrole produkcji zgodnie z zatgcznikiem Il dyrektywy RED. Products have
been testet during internal production control in accordance with Annex Il of the RED Directive. In Produkten wurde
innere Qualitatskontrolle laut der Il. Anlage der RED-Direktive durchgefihrt.

Prezes Zarzagdu Komplementariusza
Chairman of the Board of the General Partner

Bydgoszcz Vorstandsvorsitzender des Kom 3 =
-08- ple tafs

Polska / Poland / Polen 15-08-2017 = :

Daniel Kujawski Lﬁ}w.;fu

Przedstawiony symbol informuje, Zze danego urzadzenia elektrycznego lub elektronicznego, po

zakonczeniu jego eksploatacji, nie wolno wyrzucaé¢ razem z odpadami gospodarczymi. Urzadzenie nalezy

przekaza¢ do wyspecjalizowanego punktu zbiorki. Szczegétowe informacje o najblizszym punkcie zbiorki

mozna uzyska¢ u wiadz lokalnych. Ponadto produkt mozna oddac¢ lokalnemu dystrybutorowi podczas

zakupu innego urzadzenia o podobnych wilasciwosciach. Odpowiednia utylizacja urzadzenia pozwala

zachowac cenne zasoby naturalne i uniknaé negatywnego wptywu na zdrowie i Srodowisko, ktére moze by¢
] zagrozone w przypadku niewlasciwego postepowania z odpadami.
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