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INFORMACJE OGOLNE

MAX2 to zaawansowany, czterokanatowy odbiornik przeznaczony do wspétpracy ze sterownikami bram, rolet i innymi
urzgdzeniami automatyki, gdzie wymagane jest podanie sygnatu sterujgcego. Pozwala w prosty sposob poszerzyc
funkcjonalnoséinstalacji o funkcje zdalnego sterowania.

DANETECHNICZNE

Zasilanie odbiornika: 12...24VAC/DC

Pamiec odbiornika: 700 pilotow serii DTM433MHz (wersja MULTI réwniez piloty zmiennokodowe
KeeLog® innych producentéw)

Temperatura pracy odbiornika: od-20°Cdo +55°C

Gabaryty zewnetrzne obudowy: 79x138x33mm

Stopien szczelnosci: IP-53

Sposéb montazu: nazewnatrzlubw obudowachinnychurzadzen

Waga: 1259

Czestotliwosd pracy: 433MHz

Wyjscia przekaznikowe odbiornika: 4 wyjsciatypu NO/NC

Tryb pracy: monostabliny, bistabilny, chwilowy

Czas zatgczenia wyjscia w trybie monostabilnym: od 0,1s do 6553,5s (ok.110min.) zrozdzielczoscig co 0,1s;
Bardzo przejrzysty i prosty interfejs uzytkownika, oparty nawyswietlaczuidiodach LED oraz dwoch przyciskach;
Mozliwos¢ zdalnego wpisywania pilotdw bez koniecznosci uzywania przyciskow odbiornika;

Mozliwos$c zarzgdzania odbiornikiem przez ztgcze USB;

Mozliwoéc sprawdzenialiczby dopisanych pilotow;

Mozliwosc¢ zarzgdzania pilotem bez jego fizycznejobecnosci;

Mozliwo$¢ kopiowania pamigci poprzez uzycie opcjonalnego modutu B700.



1.INSTALACJAODBIORNIKA
Odbiornik sktada sie zbryzgoszczelnejobudowy natynkowejz wkrecang anteng pretowa (rys.1) i ptyty gtéwnej(rys. 2).

Obudowa odbiornika o szczelnosci
IP-53 pozwala na dowolnos¢ w
wyborze miejsca montazu.
Odbiornik mozna umiesci¢
bezposrednio pod pokrywa napedu
bramy jak réowniez na stupku

B dostep do
ogrodzeniowym. Dostep do gniazda
zaciskéw $rubowych i interfejsu | Cisp
odbiornika mozliwy jest po

wkrecana antena
zewnetrzna

@ wysuwana pokrywa
obudowy

® przepust

odkreceniu anteny zewnetrznej i kablowy ®8mm
wysunieciu pokrywy odbiornika.

Przed podtaczeniem, przewody uchwyt mocujgcy

nalezy przeprowadzi¢ przez z otworami ®5mm

przepustkablowy o srednicy 8mm. Rys. 1. Widok obudowy odbiornika.

Obudowa odbiornika wyposazona zostata w otwoér umozliwiajgcy dostep do ztacza microUSB, bez koniecznosci
zdejmowania pokrywy.

Przy wyborze miejsca montazu nalezy pamietaco:

- negatywnym wptywie sasiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymi i przedmiotami
metalowymi

-negatywnym wptywie zaktdcer radiowych zinnych zrédet niz pilot

- negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych scian

-zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota

- wzroscie zasiegu przy zwigkszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika.
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Rys. 2. Widok ptyty gtéwnej odbiornika z opisem
wyprowadzen i glownych elementéw funkcjonalnych.

Ptyta odbiornika (rys.2) posiada mikroprocesorowy uktad sterujacy z
wyswietlaczem i diodami LED, uktad wykonawczy zrealizowany na 4
przekaznikach oraz ztgcza srubowe do przytaczenia napiecia
zasilania, anteny zewnetrznej oraz sterowanych urzgdzen.
Sterowane urzadzenie nalezy przytaczy¢ do zaciskow wybranego
wyjscia odbiornika. Jezeli urzgdzenie wymaga sterowania normalnie
otwartego (NO), nalezy podfaczy¢ je do zaciskow NO i C. W
przypadku sterowania normalnie zamknietego (NC), urzadzenie
nalezy podfaczy¢ do zaciskow NCiC.

Fabrycznie odbiornik wyposazony jest w pretowg antene na
obudowie. W celu zwigkszenia zasiegu radiowego mozna
zastosowac standardowa antene zewnetrzng, uzywajac do
podtaczenia kabla koncentrycznego o impedancji 50Q. Kabel
koncentryczny anteny podtaczy¢ do zacisku oznaczonego symbolem
Y (srodkowa zyta kabla) i do zacisku oznaczonego symbolem GND
(ekran kabla do masy uktadu).

Odbiornik wyposazony jest w ztgcze microUSB, dzieki czemu
mozliwa jest wspotpraca odbiornikazkomputerem (patrz pkt.3).

Na ptycie gtéwnej odbiornika MAX2 znajduje sie ztacze B700 do
wpiecia modutu klonowania pamieci, umozliwiajgcego wykonanie
kopii zapasowej pamieci lub przenoszenia danych do innego
odbiornika.

Po wtgczeniu zasilania odbiornika, nastepuje automatyczne przejscie
do trybu pracy odbiornika, sygnalizowane zaswieceniem prawej
kropki na wyswietlaczu LED (rys.4). W trybie pracy mozliwe jest
sterowanie kanatami odbiornika. Po wecisnieciu przycisku
zaprogramowanego pilota, zostanie zataczony przypisany kanat
odbiornika. Kazde zataczenie kanatu sygnalizowane jest
zaswieceniem diody kanatu oraz wyswietleniem na odbiorniku
wecisnietego przycisku pilota orazjego numeru w pamieci (rys.4).
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2.PROGRAMOWANIE ODBIORNIKA

2.1.Menu gtéwne odbiornika

Odbiornik posiada mozliwo$¢ programowania parametréw pracy. Struktura menu odbiornika zostata przedstawiona na
rys.5. Programowanie odbywa si¢ przy pomocy wyswietlacza LED, przyciskow A i B odbiornika, oraz przyciskow
dowolnego pilota serii DTM433MHz, najlepiej 4-przyciskowego. Po wcisnieciu przycisku A odbiornika, pojawia sie menu
gtdwne. Przetaczanie kolejnych opcji odbywa sie za pomocg przyciskow pilota.

UWAGA! Pierwszy uzyty po wejsciu do menu odbiornika pilot, bedzie stuzyt w tej sesji programowania do
poruszaniasie po menu.

Sposob poruszania sie po menu roznymi rodzajami pilotéw zostat przedstawiony na rys.3. W przypadku uzywania pilota
2-przyciskowego do poruszaniasie w gore nalezy nacisngc rownoczesnie pierwszy i drugi przycisk pilota.

Przycisk A odbiornika stuzy do zatwierdzania, przycisk B odbiornika do cofania sie w strukturze menu lub rezygnacji z
dokonywanych zmian.

Prawa kropka na wyswietlaczu
wskazuje stan spoczynkowy.

@ Przyktad:
VICTORY/ ‘!—" P1oznacza uzycie przycisku nr 1 pilota,
< ECOVICTORY w nastepnym cyklu wyéwietla sig numer

NEO NEON uzytego pilota.

('

mni
o

Rys. 3. Sposob poruszania sie po menu odbiornika

roznymi rodzajami pilotow. Rys. 4. Wskazania wyswietlacza odbiornika

w trybie pracy.



Rys.5. Struktura menu odbiornika.
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pilot
dopisywany

2.2.Programowanie pilotow

2.2.1. Dopisywanie pilota do odbiornika

Dopisanie przy uzyciu przyciskéw odbiornika

Opcja PP odbiornika stuzy do dopisywania pilotéw do odbiornika. W celu dopisania pilota
doodbiornika (rys.6):

- przy wskazaniu wyswietlacza PP, nacisna¢ przycisk A odbiornika

- nacisngc trzykrotnie przycisk pilota, ktéry ma zostac dopisany, do uzyskania wskazania
*-0'nawyswietlaczu

- nacisng¢ przycisk A odbiornika w celu zatwierdzenia. Wyswietlony zostanie numer
porzadkowy pilota w pamieci odbiornika. Najpierw wyswietlona zostaje liczba setek,
nastepnie liczba dziesigtek i jednosci (rys.6.). Po wyswietleniu numeru porzadkowego
nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika.

- jednokrotne przycisniecie przycisku B spowoduje cofniecie do opcji PP i mozliwos¢
dopisywania kolejnego pilota, dwukrotne wcisniecie przycisku B spowoduje wyjscie z
opcji dopisywania pilotow.

W ustawieniach fabrycznych pilot zostaje dopisany z ustawieniami:
- pierwszy przycisk przypisany do kanatu 1

-drugiprzycisk przypisany dokanatu2

-trzeciprzycisk przypisany do kanatu3

- czwarty przycisk przypisany do kanatu 4

<< < = A Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wecisnieciu przycisku B na

Rys. 6. Dopisywanie pilota.

odbiorniku.
Zaleca sie informacje o wpisanych pilotach przechowywa¢ w tabeli pilotéw (tab.1)

g lub zapisywac je do pliku przy pomocy dedykowanego oprogramowania (patrz

pkt.3) Archiwizacje zapisanych pilotdow mozna réwniez prowadzi¢ za pomocy
dodatkowego modutu pamieci EEPROM poprzez ztacze B700 na ptycie gtdwnej
odbiornika.



Zdalne dopisanie pilota

Jest to funkcja pozwalajgca na dopisywanie nowych pilotéow bez koniecznosci fizycznego dostepu do przycisku
odbiornika. Warunkiem powodzenia jest konieczno$¢ znajdowania sie w zasiegu radiowym odbiornika oraz posiadanie
wczesniej dopisanego pilota.

W celuzdalnego dopisania pilota nalezy (rys.7):

-nacisnadiprzytrzymac przez ok. 15 sekund dowolny przycisk wczesniej dopisanego pilota

- w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy od zwolnienia przycisku pilota, nalezy nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 15 sekund
przycisk pilota, ktory mazostac dopisany.

Pilot po dopisaniu dziedziczy ustawienia,,starego” pilota bioragcego udziatw zdalnym dopisywaniu.

PILOT W ZASIEGU
ODBIORNIKA

PILOT W ZASIEGU
ODBIORNIKA

WCER%%I';’:(HS PO MAKSYMALNIE wc'.f.{‘&%"s‘}(“s
. Cl 3 SEKUNDACH " 4
STAREGO" PILOTA NOWEGO" PILOTA

Rys. 7. Zdalne dopisywanie pilotow.

A Funkcjazdalnego dopisywania jest dostepnatylko dla pilotow serii DTM433MHz.

Mozliwos¢ zdalnego dopisywania pilotéw zwigzana jest z obecnoscig w menu programu odbiornika opcji be (patrz
pkt.2.5).

Nieudane dopisanie pilotamoze by¢ spowodowane:

- stabg baterig ktéregos z pilotow

- zaktdceniamiradiowymi, ktdre mogty pojawi¢ sie w trakcie procedury zdalnego wpisywania

- zapetnieniem pamieci odbiornika (préba wpisania 701 pilota)

-uzyciem przycisku pilota, ktory steruje kanatem w trybie chwilowym.

-wtgczong blokadg zdalnego dopisywania.



2.2.2. Edycjadopisanego pilota

Opcja PP odbiornika, oprécz gtéwnej funkeji dopisywania pilotéw posiada réowniez
podopcje stuzgce do edycjijuz dopisanego pilota.

Podopcje umozliwiajgce edycje pilota:

- podopcjaCE—kopiowanie nastaw pilota od pilota o numerze 001 (pkt.2.2.2.1)

- podopcja P1, P2, P3, P4 — przypisanie przyciskow pilota do kanatéw odbiornika

(pkt.2.2.2.2)
- podopcja bc — wiaczenie / wytaczenie blokady zdalnego dopisywania pilotow
(pkt.2.2.2.3)
- podopcja UP —usuwanie pilotaz pamieci odbiornika (pkt.2.2.2.4)
o\ Przed edycja konieczne jest zadeklarowanie pilota, ktory ma zosta¢ edytowany.
O°® - Zadeklarowa¢ mozna pilota, ktérego fizycznie posiadamy jak réwniez pilota bez
jego fizycznej obecnosci. W ostatnim przypadku konieczne jest posiadanie numeru
ﬁ porzadkowego pilota, ktory mazostaé edytowany.

Deklarowaniefizycznie posiadanego pilota do edycji (rys.8):

- przy wskazaniu wyswietlacza PP, nacisna¢ przycisk A odbiornika

— - nacisngc trzykrotnie przycisk pilota, ktéry ma by¢ edytowany, az do uzyskania
a {/l wskazania -0’ nawyswietlaczu

}:> — DU - nacisngc przycisk A odbiornika w celu zatwierdzenia. Zostanie wyswietlony numer

pilota w pamieci, zaakceptowac ponownie naciskajac przycisk A. Od tego momentu

= = A mozliwa jest edycja pilota dzieki dostepowi do podopcji, ktére pozwalajg na zmiane
B ‘ ustawien indywidualnego pilota.
L g Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu przycisku B na
odbiorniku.

Rys.8. Deklarowanie fizycznie
posiadanego pilota do edycji.
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Rys. 9. Deklarowanie pilota do edycji
bez jego fizycznej obecnosci.

Deklarowanie pilota do edycji bez jego fizycznej obecnosci(rys.9):

- przy wskazaniu PP wyswietlacza, nacisngc przycisk A odbiornika

- przy wskazaniu wyswietlacza '-3' ponownie wcisng¢ przycisk A
odbiornika, spowoduje to wyswietlenie pierwszej cyfry setek numeru
porzadkowego pilota. Przyciskami géra-dét pilota ustawi¢ odpowiednia
warto$¢, nastepnie przyciskami lewo-prawo przejs¢ do ustawienia
kolejno cyfry dziesigtek i cyfry jednosci numeru porzgdkowego pilota,
ktérego chcemy edytowac. Aktualnie edytowana cyfra pulsuje. Cyfra
setek wyswietlana jest jako wskazanie jednocyfrowe, natomiast cyfry
dziesiagtek i jednosci wyswietlane s obok siebie jednoczesnie, od lewej
cyfradziesigtekicyfrajednosci.

- zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika wybrany numer porzadkowy
pilotado edycji

- ponownie wcisng¢ przycisk A odbiornika aby uzyska¢ dostep do
podopcjiumozliwiajacych edycje pilota.




2.2.2.1. Kopiowanie nastaw pilota od pilota o numerze 001

Funkcja CP kopiowania nastaw od pilota o numerze 001, o wczesniej
ustawionych parametrach, znacznie przyspiesza procedure dopisywania, gdy
wiecej niz jeden pilota ma miec¢ ustawienia inne niz fabryczne, a dopisane
piloty majg mie¢ konfiguracje identycznaz pilotemnr001.

W celu skopiowania nastaw pilota o numerze 001 (rys.10) nalezy:
-zadeklarowac pilota do edycji (pkt.2.2.2)

- przy wskazaniu wyswietlacza CP nacisngc przycisk A odbiornika

- przy wskazaniu A3 wyswietlacza zatwierdzi¢ trzykrotnie przyciskajgc
przycisk A odbiornika w celu zaakceptowania. Edytowany pilot bedzie
posiadatkonfiguracje przyciskow zgodng z pilotem nr 001

O:@ . A Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu przycisku B
naodbiorniku.
=
PILOT */

g Nie jest wymagana obecnos¢ pilota 001 w procedurze kopiowania
nastaw pilota

Rys. 10. Kopiowanie nastaw od pilota 001.



2.2.2.2. Powigzanie przyciskow pilota z kanatami odbiornika

Funkcje P1, P2, P3, P4 pozwalaja na zmiane przypisania przyciskow pilota do kanatéw
odbiornika. Mozliwe jest przydzielenie kilku kanatéw do jednego przycisku, oraz kilku
przyciskéw do jednego kanatu.

W celuzmiany powigzania przyciskow pilota z kanatami odbiornika (rys.11) nalezy:

- zadeklarowa¢ pilota do edycji (pkt.2.2.2)

- przyciskami gora-dot pilota wybra¢ jedna z podopcji: P1, P2, P3, P4 w zaleznosci,
ktéry przycisk pilota ma by¢ edytowany, zatwierdzi¢ wybor przyciskiem A odbiornika

- przyciskamilewo-prawo pilota wybra¢ kanat, ktéry ma by¢ przypisany / skasowany.

- przyciskami gora-dot pilota ustawi¢ znak *_’ aby skasowac¢ lub ‘C" aby przypisac dany
kanatdo edytowanego przycisku

-zaakceptowad przyciskiem A odbiornika dokonane zmiany.

powrot do
opcji P1...P4

Rys. 11. Powigzanie przyciskow pilota z kanatami odbiornika.




2.2.2.3. Blokadazdalnego dopisywania pilotow

Omawiana w tym punkcie funkcja bc dotyczy indywidualnej blokady dla konkretnego
pilota. W celu ustawienia blokady wszystkim pilotom, nalezy skorzysta¢ z opcji
globalnej blokady zdalnego dopisywania na poziomie menu gtéwnego (patrz
pkt.2.5).

Aby wigczy¢/wytaczy¢ blokade zdalnego dopisywania dla konkretnego pilota (rys.12)
nalezy:

-zadeklarowac pilota do edycji (pkt. 2.2.2)

- przyciskami gora-dét pilota wybra¢ podopcje bc, zatwierdzi¢ przyciskiem A
odbiornika

- przyciskami gora-dot pilota wigczy¢ lub wytgczy¢ blokade ustawiajac odpowiednio

|
e 5?('9 on (blokada wtgczona) lub off (blokada wytaczona), zatwierdzi¢ wybér przyciskiem A
PR )
X

[}
0

odbiornika

A Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu przycisku B na
odbiorniku.

cz

powrdt do
opcji be

Rys. 12. Blokada zdalnego dopisywania
dla indywidualnego pilota.



Rys. 13. Usunigcie pilota.

2.2.2.4.Usunigcie pilota

Funkcja UP stuzy do usuwania pilotow z pamieci odbiornika. Usuniecie pilota z
pamieci pozostawi jego numer porzgdkowy wolny. Bedzie on przydzielony innemu
pilotowi dopisywanemu w przysztosci. Numeracja pozostatych pilotow nie zmienisie.
W celu usuniecia pilotaz pamieci odbiornika (rys.13) nalezy:

-zadeklarowa¢ pilota do edycji (pkt. 2.2.2)

- przyciskamigora-dét pilota wybrac opcje ‘UP’, zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika
- przy wskazaniu wyswietlacza A3, trzykrotnie nacisnac przycisk A odbiornika. Pilot
zostatusuniety.

Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu przycisku B na
odbiorniku.

Dla zachowania numeru porzgdkowego, w przypadku tymczasowo usuwanego
pilota, oraz kolejnosci numeracji kolejnych wpisywanych pilotéw, zamiast
usuwad pilota mozna odfaczy¢ wszystkie kanaty przydzielone do przyciskow
(patrzpkt.2.2.2.2).




2.3. Programowanie kanatow odbiornika
OpcjaPCmenu odbiornika stuzy do zmiany trybu pracy i czasu zatgczania kanatéw.

2.3.1Ustawienie trybu pracy kanatu namonostabilny i bistabilny

Czas zatgczenia kanatu w trybie monostabilnym miesci si¢ w przedziale od 0,1 sekundy do 6553,5 sekundy (ok. 110
minut). Czas zataczenia mozna zmieniac z rozdzielczoscig 0,1 sekundy. Ustawienie czasu powyzej 0, wigcza prace w
trybie monostabilnym, o czasie zatgczeniazgodnymz ustawionym.

Ustawienie czasu 0 sekund ustawi tryb pracy kanatu na bistabilny.

W celu ustawienia czasu zatgczenia kanatu, a co zatym idzie trybu pracy na monostabilny lub bistabilny (rys.14), nalezy:

- przyciskamigoéra-dot pilota wybrac opcje PC, zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika

- przyciskami gdra-dot pilota wybra¢ zadany kanat C1, C2, C3, C4;
zatwierdzi¢ wybrany kanatnaciskajgc przycisk A odbiornika

- przyciskami géra-doét pilota edytowac pulsujaca cyfre, przyciskami lewo-
prawo pilotazmienia¢ edytowana cyfre.

- zaakceptowac ustawiony w sekundach czas przyciskiem A odbiornika

Ustawienie czasu 0 sekund ustawia tryb bistabilny pracy kanatu

A Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu przycisku B

Ooe T naodbiorniku.
)
*. P tysiace sok. setkudz\s\a«k\ ;edrmscudz\es\a‘e chwilowym (patrz pkt.2.3.2) w
.3 powrét do trakcie edycji czasu wyswietla *--*
‘ - SKAZANIE opgji A Ustawienie czasu tego kanatu
L 1 2 3 Cl.C4 automatycznie wytacza tryb

0| 00 | 0,5 sekundy chwilowy i wigcza tryb zgodny z
ustawionym czasem.

Rys. 14. Ustawienie trybu pracy kanatu
na monostabilny i bistabilny.



2.3.2.Ustawienie trybu pracy kanatu na chwilowy

Ustawienie kanatu w tryb pracy chwilowej ch zatacza go na czas przycisniecia pilota. Jednorazowe zatgczenie kanatu
moze nastgpi¢ maksymalnie na 25 sekund, co zwigzane jest z czasem transmisji sygnatu z pilota. Aby kontynuowac prace
kanatu nalezy ponownie nacisngc przycisk.

W celu ustawienia kanatu w tryb pracy chwilowej (rys.15) nalezy:

- przyciskami géra-dot pilota wybrac opcje PC, zatwierdzi¢ przyciskiem
Aodbiornika,

- przyciskami géra-dét pilota wybrad opcje ch, zatwierdzi¢ przyciskiem
- na wyswietlaczu pojawi si¢ numer kanatu, ktéremu mozna
przyciskami gora-dot pilota ustawi¢ symbol C dla vaktywnienia trybu
chwilowego lub*_’ jezeli kanat nie ma pracowa¢ w trybie chwilowym.
Przyciskamilewo-prawo pilota wybiera si¢ kanatdo edycji.

- przyciskiem A zaakceptowad zmiany i wyj$¢ z ustawien trybu
chwilowego.

PILOT

g

N
DB )
powrdt do

opcjich

Rys. 15. Ustawienie trybu chwilowego.
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2.3.3. Funkcja podwadjnego przycisniecia

Aktywacja funkgji 2P skutkuje zataczeniem wybranego kanatu dopiero po
drugim nacisnieciu przycisku pilota. Drugie nacisniecie przycisku musi
nastgpi¢ w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy od pierwszego. W przypadku
ustawienia kanatu w trybie chwilowym funkcja podwojnego wcisniecia
jest nieaktywna. W przypadku ustawienia kanatu w trybie bistabilnym
zataczenie nastepuje po dwukrotnym wcisnieciu przycisku pilota,
wytgczenie po jednokrotnym nacisnieciu.

W celu ustawienia funkcji podwdjnego przycisniecia dla kanatu (rys.16),
nalezy:

- przyciskami gora-dot pilota wybrac opcje 2P, zatwierdzi¢ przyciskiem A
odbiornika,

- na wyswietlaczu pojawi sie numer kanatu, ktéremu mozna
przyporzadkowa¢ funkcje podwojnego wecisniecia, ustawiajac
przyciskami goéra-dot pilota symbol *C’ dla vaktywnienia funkgji lub *_’
jezeli podwdjne zatgczenie ma by¢ nieaktywne. Przyciskami lewo-prawo
pilota wybierasie kanatdo edycji.

- przyciskiem A zatwierdzi¢ zmiany i wyjs¢ z ustawien funkgji.

clca]c3] ey s

-~ =

Rys. 16. Ustawienie podwdjnego wcisniecia.
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2.4. Liczba pilotow wpisanych do odbiornika
Funkcja LP stuzy do podgladu ilosci wpisanych do odbiornika
pilotéw. Po wybraniu opcji na wyswietlaczu pokazuje sie liczba

podzielona na dwie czesci: pierwsza sktada sie z jednej cyfry i
P P przedstawia liczbe setek, druga wyswietlana czes¢ od lewej to cyfra
dziesigtek i jednosci. Przetaczanie miedzy czesciami liczby
3 wykonuje sie samoczynnie.
P r W celu sprawdzenia ilosci pilotow dopisanych do odbiornika (rys.17)
: L nalezy:
a - z poziomu menu gtdwnego, przyciskami géra-dét pilota wybrac
KL 3 = p g 9o, przy 9 P Y
LetT opcje LP, zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika,
= = e
(5) L P - na wyswietlaczu wyswietlony zostanie numer odpowiadajacy
Qo@ R, Py liczbie dopisanych do odbiornika pilotdw. W celu powrotu do menu

nacisnac¢ przycisk Alub B odbiornika.

pLOT . g

bd =| ol=|! =
] !
re = = =
. )8 8
P F powro’tw
do opgji LP

Rys. 17. Sprawdzanie liczby pilotéw wpisanych do odbiornika.



Rys. 18. Blokada zdalnego
dopisywania pilotow.

2.5.Globalna/administracyjnablokada zdalnego dopisywania pilotow

Opcja be stuzy do ustawienia blokady zdalnego dopisywania pilotow. Blokade
mozna ustawic¢ w jednymztrzech wariantow:

- blokada globalna on — ustawia blokade dla wszystkich pilotéw dopisanych do
odbiornika

- blokada administracyjna bA — ustawia blokade dla wszystkich pilotow
dopisanych do odbiornika za wyjatkiem pilotow umieszczonych na trzech
pierwszych pozycjach w pamieci odbiornika. Uzycie pilota znajdujgcego sie na
miejscu od 001 do 003 w pamieci odbiornika umozliwia zdalne kopiowanie,
pozostate piloty pozbawione sg tej mozliwosci

- brak blokady off — kazdy wpisany pilot pozwoli na zdalne dopisanie nowego
pilota.

W celu ustawienia jednej z opcji blokady zdalnego dopisywania pilotow (rys.18)
nalezy:

- wcisna¢ przycisk A odbiornika, na wyswietlaczu pojawi sie PP, z poziomu menu
gtéwnego przyciskami gora-dot pilota wybra¢ opcje ‘bc’, zatwierdzic
przyciskiem A odbiornika,

- przyciskami gdra-dot pilota ustawic¢ zadana opcje: ‘oF’ dla braku blokady, ‘on’
dla wtgczenia blokady, ‘bA’ dla wtgczenia blokady administracyjnej, zatwierdzic
wyborprzyciskiemA odbiornika.

A Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu przycisku B na

odbiorniku.

g Blokada zdalnego dopisywania bedzie aktywna réwniez dla pilotow

dopisanychw przysztosci.

A Wiaczenie globalnej blokady zdalnego dopisywania jest nadrzedne

wzgledem indywidualnych ustawieri blokady w pilotach.
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2.6.KodPIN - blokada dostepu do menu

Opcja bd stuzy do ustawienia blokady dostepu do menu gtéwnego
odbiornika. Po wigczeniu blokady kazdorazowa préba wejscia do
menu bedzie wymagata podania pieciocyfrowego kodu PIN.

W celu aktywowania blokady dostepu do menu (rys.19) nalezy:

- wcisnad przycisk A odbiornika, na wyswietlaczu pojawi sie PP, z
poziomu menu gtéwnego odbiornika przyciskami géra-dét pilota
wybrac opcje ‘bd’, zatwierdzi¢ wybor przyciskiem A odbiornika,

- przyciskami goéra-dot pilota wybrac ‘on’, zatwierdzi¢ przyciskiem
Aodbiornika,

- ustawi¢ przyciskami pilota kod PIN, przyciskami géra-dét liczbe,
przyciskami lewo-prawo pilota przechodzimy pomiedzy
kolejnymi cyframi kodu, aktualnie edytowana cyfra miga na
wyswietlaczu, ustawiony kod zatwierdzi¢ przyciskiemA,

- na wysSwietlaczu pojawi sie migajaca opcja ‘on’, nalezy
zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika oraz powtorzy¢
wprowadzony kod, ponownie zatwierdzi¢ przyciskiemA,

- na wyswietlaczu pojawi sie wskazanie A3, nacisnac trzykrotnie
przycisk A na odbiorniku w celu aktywowania blokady dostepu do
menu, od tego momentu kazdorazowa proba wejscia do menu
gtéwnego odbiornika wymagata bedzie wprowadzenia kodu PIN.

UTRATA KODU PIN TRWALE BLOKUJE DOSTEP DO
MENU ODBIORNIKA. ODBLOKOWANIE DOSTEPU
WYMAGA INTERWENCJI W UKEAD PAMIECI EEPROM

PRZEZPRODUCENTA.

do opcji bd

Rys. 19. Wiaczenie blokady dostepu do menu.
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W celu wytaczenia blokady dostepu (rys.20) nalezy:

- wcisngd przycisk A odbiornika, po wprowadzeniu kodu PIN na
wyswietlaczu pojawi si¢ opcja PP, z poziomu menu gtéwnego
przyciskami goéra-dot pilota wybrac opcje ‘bd’, zatwierdzi¢ wybor
przyciskiemA odbiornika,

- przyciskami gora-dét pilota wybrac ‘oF’, zatwierdzi¢ przyciskiem
Aodbiornika,

- na wyswietlaczu pojawi sig wskazanie A3, nacisngc¢ trzykrotnie
przycisk A na odbiorniku w celu wytaczenia blokady

58}

Wycofanie z dokonywanych zmian nastepuje po wcisnieciu
7 A przycisku B na odbiorniku.
PILOT

!
po\v?ét

do opcji bd

Rys. 20. Wytaczenie blokady dostgpu do menu.
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2.7.Klonowanie pamieci odbiornika

Opcja CE odbiornika pozwala na archiwizacje lub przenoszenie miedzy
odbiornikami danych dotyczgcych wpisanych pilotéw oraz ustawien
konfiguracyjnych. Do skorzystania z funkcji klonowania pamieci niezbedny jest
modutB700 dostepny u producenta.

W celu sklonowania pamieci odbiornika (rys.21) nalezy:

- umiesci¢ w gniezdzie odbiornika oznaczonym B700 modut klonowania
pamieci,

- wcisngc przycisk A odbiornika, na wyswietlaczu pojawi sie PP, z poziomu menu
gtownego odbiornika, przyciskami géra-dot pilota wyprac¢ opcje ‘CE’,
zatwierdzi¢ przyciskiem A odbiornika,

- przy wskazaniu A3 odbiornika, wcisngc trzykrotnie przycisk A odbiornika w
celuzaakceptowania,

- odbiornik rozpocznie kopiowanie danych, co sygnalizowane jest
charakterystycznym pulsowaniem na wyswietlaczu odbiornika. Pomysine
kopiowanie sygnalizuje ponowne pojawienie sie wskazania ‘CE’ na
wyswietlaczu.

Nalezy uwazac¢ aby zfgcze szpilkowe modutu B700 byto doktadnie
A wtozone w gniazdo odbiornika (rys.22). Nieprawidtowe wtozenie modutu
moze doprowadzi¢ do uszkodzeniamodutu lub odbiornika.

| =

powrét Nad g A W przypadku uszkodzenia modutu na wyswietlaczu odbiornika na

do opdji CE przemian pojawia¢ sie bedzie symbol ‘EE.Er".
Rys. 21. Klonowanie pamigci. b)
B700
a)
o E ey
— 000 srasunes =
Rys. 22. Sposéb podtgczenia modutu B700. ‘ﬂ 1 O 3 '—:

Widok odbiornika z boku (a) i z goéry (b).
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2.8.Przywrdcenie ustawien fabrycznych
Opcja PF odbiornika stuzy do przywracania ustawien fabrycznych ustawien
producenta.

Ustawienia fabryczne odbiornika:

- brak pilotow w pamieci odbiornika,

- ustawienie trybu pracy kanatéw na monostabilny z czasem zataczenia 0,5
sekundy,

-wytgczona blokadazdalnego dopisywania pilotéw,

-wyfgczona blokada dostepu do odbiornika—brak kodu PIN,
-wytgczonafunkcja podwdjnego wcisniecia.

6@

(4] W celu przywrdcenia pamiecifabrycznejodbiornika (rys. 23) nalezy:
— - wcisng¢ przycisk A odbiornika, wyswietlacz wskaze ‘PP’, z poziomu menu
iy T gtownego odbiornika, przyciskami gora-dot pilota wybra¢ opcje ‘PF,

zatwierdzic¢ przyciskiem A odbiornika,
- przy wskazaniu A3 odbiornika, wcisng¢ trzykrotnie przycisk A odbiornika w
celuzaakceptowania.

g Wycofanie zdokonywanych zmian nastepuje po wcisnigciu przycisku B na
odbiorniku.

Skorzystanie z funkcji '‘PF’ spowoduje bezpowrotne wymazanie
m A pamieci odbiornika, wszystkich zaprogramowanych pilotow oraz

ustawien kanatéw odbiornika.

powrét | ]

do opcji PF\ ¢/

Rys. 23. Przywrocenie ustawien fabrycznych.
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3.TRYBPRACYZKOMPUTEREM PRZEZPORTUSB

Odbiornik MAX2 wyposazony jest w ztgcze microUSB do podtgczenia do komputera. Obudowa odbiornika wyposazona
zostata w otwor umozliwiajgcy dostep do ztgcza microUSB, dzieki czemu mozliwe jest podtgczenie kabla bez koniecznosci
zdejmowania pokrywy. Potgczenie odbiornika z komputerem sygnalizowane jest wyswietleniem ‘U’ na wyswietlaczu.
Zarzadzanie odbiornikiem odbywa sie za pomocg dedykowanego oprogramowania: PROGRAMATOR USB. Interfejs
programu jest prostyiintuicyjny.

Dzieki programowi mozliwe jest:

- przypisanie dodatkowego identyfikatora dopisanym pilotom (np. imieg i nazwisko uzytkownika),

- rejestracjazdarzen odbiornika,

- kopiowanie i archiwizacja pamieciodbiornika do pliku lub do pamieciinnego odbiornika,

- sterowanie kanatamiodbiornika przez komputer.

W celu podtaczenia odbiornika do komputeranalezy:
- podtaczy¢ odbiornik do komputera za pomocg standardowego kabla microUSB, na wyswietlaczu pojawi sie wskazanie 'U’,
- zainstalowac dedykowane oprogramowanie PROGRAMATOR USB oraz sterowniki dostepne na stronie www.dtm.pl.
Szczegdty opcji oprogramowania zawiera instrukcja PROGRAMATORA USB.
A Zasilanie odbiornika moze sie odbywac przez port USB komputera bez koniecznosci podtaczenia zasilacza
zewnetrznego.

elementamiuziemionymi.

W przypadku podtaczenia komputera poprzez kabel USB do juz zasilanego odbiornika, nalezy pamieta¢, aby oba

A W przypadku potaczenia odbiornika z komputerem i stosowania anteny zewnetrznej nie nalezy taczy¢ jej z
A urzadzenia (zasilaczikomputer) zasila¢ z tej samejfazy.

25



INHALTSVERZEICHNIS

ALLGEMEINE INFORMATIONEN ...
TECHNISCHE DATEN
1. INSTALLATION DES FUNKEMPFANGERS
2. PROGRAMMIEREN DES FUNKEMPFANGERS
2.1. Hauptmeni des Funkempfangers

2.2. Programmieren der Handsender

2.2.1. Zuschreiben des Handsenders zum Funkempfanger

2.2.2. Bearbeiten eines zugeschriebenen Handsenders

2.2.2.1. Ubernahme der Einstellungen vom Handsender Nr. 001

2.2.2.2.Verknipfung der Tasten mit den Kanalen des Funkempfangers .37

2.2.2.3. Die Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung der Handsender .38

2.2.2.4. Loschen eines Handsenders .............c.ccoeiiviiciiciccic i 39

2.3 Programmieren der Kanale des Funkempfangers ............ccccooiiiiiciiiiccin e 40

2.3.1. Einstellung des Betriebsmodus auf monostabilen und bistabilen Modus...... 40

2.3.2. Einstellung des Betriebsmodus auf kurzzeitigen Modus

2.3.3. Funktion des DoppelKlicks ..........cccooireriiicininnns

2.4. Anzahl der beim Funkempféanger hinzugefigten Handsender.

2.5. Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung der Handsender .

2.6. PIN Code - Zugangssperre zum Menu. ..........ccccocoerivicneniennns
2.7.Klonen des Speichers des Funkempfangers....

2.8. Zuriicksetzen der Werkseinstellungen

3. BETRIEB MIT DEM COMPUTER DURCH DEN USB ANSCHLUSS ......ccccciiiiiiiiiiiiiiciic e

26



ALLGEMEINE INFORMATIONEN

MAX2 steht fur fortgeschrittenen 4-Kanal-Funkempféanger, der fir Zusammenarbeit mit den Einfahrtstor-, Rollos-
Steuerungen sowie mit anderen Anlagen der Automatiktechnik, bei denen Sendung eines Steuerungsimpulses
erforderlich ist, ausgelegt ist. Der Funkempfanger macht es méglich, Funktionalitat der Anlage um einen Handsender
einfachzuerweitern.

TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung des Funkempfangers: 12..24VAC/IDC

Speicher des Funkempféangers: 700 Handsender der Serie DTM433MHz
(MULTIVersion -auch die Handsender mit wechselbarem Code
KeeLoq® andererHersteller)

Betriebstemperatur des Funkempféangers: von-20°Cbis +55°C

Gehéuse Aufienmal?: 79x138x33mm

Schutzart: IP-53

Montageart: drauRenbzw.indenGehdusenvonanderenGeraten
Gewicht: 125¢g

Betriebsfrequenz: 433MHz

Relaisausgénge des Funkempfangers: 4AusgangeTyp NO/NC

Betriebsarten: monostabil, bistabil, kurzzeit

Einschaltzeit des Ausgangsim monostabilen Betriebsmodus: von 0,15 bis 6553,5 s (ca. 110 min) mit Auflésungvon 0,15s;
Sehrtransparente und einfache Schnittstelle des Benutzers auf Basis vom Display, Leuchtdioden LED und zweiTasten;
Funkgesteuertes Hinzufiigen der Handsender ohne notwendige Benutzung derTasten des Funkempfangers moglich;
Administration des Funkempfangers durch den USB Anschluss mdglich;

Uberprifung derAnzahl der hinzugefigten Handsender méglich.

Administration des Handsenders ohne seine physische Verfiigbarkeit méglich;

Kopieren des Speichers mitdem optionalen Modul B700 méglich.
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1.INSTALLATION DES FUNKEMPFANGERS
Der Funkempfanger besteht aus einem spritzwasserdichten Gehduse in einer Aufputz-Ausfihrung mit einem
eingeschraubten Antennenstab (Abb. 1) und einer gedruckten Schaltung (Abb. 2).

Das Gehause des Funkempfangers
mit der Schutzart IP-53 macht es
moglich, den Einbauort beliebig
auszuwahlen. Der Funkempfanger
darf direkt unter dem Deckel des
Torantriebs sowie am Zaunpfosten
angebracht werden. Der Zugang zu
den Schraubenklemmen und zur
Schnittstelle des Funkempfangers
ist nach Abschrauben der
AuBenantenne und Ausschieben des
Deckels des Funkempféangersmégli
ch.Vordem Anschluss sind die Kabel

Zugang zur
Micro-USB
-Schnittstelle

durch die Kabeldurchfihrung@ 8 mm durchzufihren.
Das Gehduse des Funkempfangers wurde mit einer Zugangséffnung zur Micro-USB-Schnittstelle ausgeristet. Dadurch
istder Anschluss des Kabels méglich, ohne die Abdeckung abnehmenzu missen.

BeiderAuswahl des Einbauortesist Folgendes zu beachten:
- negative Auswirkungen der Antenne des Funkempféngers in der Nahe von Starkstromanlagen und Gegenstanden aus

Metall

eingeschraubte
Auf3enantenne

@ ausziehbarer
Gehéusedeckel

® Kabeldurchfilhrung
®8mm

Montagehalterung mit Bohrléchern ® 5 mm

Abb. 1. Ansicht des Gehé&uses des Funkempfangers

-negative Auswirkungen der Funkstérungen aus anderenQuellen als der Handsender
-negative Auswirkungen der dichten Bebauung, der nassen Wande bzw. derWénde aus Stahlbeton

—verminderte Reichweite bei schwachen Batterien des Handsenders

—Anstiegder Reichweite, nachdem die Standorthohe der Antenne des Funkempféngers erhéht wurde.
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Beschreibungen der Schraubklemmen ~ Versorgung

Abb. 2. Ansicht der gedruckten Schaltung
des Funkempféangers mit Beschreibung der Ausgénge
und der grundlegenden Funktionselemente.

Gedruckte Schaltung des Funkempfangers (Abb.2) verfigt Uber eine
Mikroprozessor-Steuerung mit Display und den Leuchtdioden LED,
ausfuhrendes System auf 4 Relais sowie die Schraubklemmen fir den
Anschluss der Spannungsversorgung, der Auf3enantenne sowie der
angesteuerten Gerdte. Das angesteuerte Gerat ist an die Klemmen des
ausgewdhlten Ausgangs des Funkempféngers anzuklemmen. Falls das
Gerat Normal gedffnete Steuerung (NO) erfordert, ist es an die NO und C
Klemmen anzuklemmen. Bei der normal geschlossenen Steuerung (NC), ist
dasGerdtandie NCund CKlemmen anzuklemmen.

Werksseitig wurde der Funkempfanger mit einem Antennenstab am
Gehause ausgestattet. Fur Erweiterung der Funkreichweite kann eine
Standard-AuBenantenne unter Anwendung des Koaxialkabels mit einer
Impedanz von 50'Q verwendet werden. Das Koaxialkabel der Antenne ist an
die mit dem Symbol Y (die mittlere Kabelader) gekennzeichnete Klemme
sowie an die mit dem GND Symbol (Kabelschirm zur Masse des Systems)
gekennzeichnete Klemme anzuschlieBen.

Der Funkempfénger ist mit einer Micro-USB Schnittstelle ausgestattet,
wodurch die Zusammenarbeit des Funkempfangers mit Computer méglich
ist (siehe Pkt. 3). Auf der gedruckten Schaltung des Funkempféngers MAX2
befindet sich die Steckverbindung B700 fir das Speicher-Klonen-Modul.
Das Speicher-Klonen-Modul macht es méglich, einen Backup des Speichers
herzustellen bzw. Daten an einen anderen Funkempféangerzu ibertragen.
Nachdem der Funkempfanger an die Spannungsversorgung angeschlossen
worden ist, wechselt das Gerat automatisch in den Betriebsmodus, der mit
Aufleuchten des roten Punktes auf dem LED Display angezeigt wird (Abb.
4). Im Betriebsmodus ist es moglich, die Kandle des Funkempfangers
anzusteuvern. Nachdem die Taste des programmierten Handsenders
gedrickt worden ist, wird der zugeschriebene Kanal des Funkempfangers
eingeschaltet. Jede Einschaltung des Kanals wird mit Aufleuchten der
Kanal-Diode sowie mit Anzeige der gedriickten Taste des Handsenders und
seiner Nummerim Speicheram Funkempféangersignalisiert (Abb. 4).
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2.PROGRAMMIEREN DES FUNKEMPFANGERS
2.1. Hauptmeni des Funkempfangers
Der Funkempfanger macht es méglich, die Betriebsparameter zu programmieren. Der Aufbau des Hauptmenis des
Funkempfangers wurde in der Abb. 5 dargestellt. Programmieren erfolgt unter Anwendung von LED Display, A und B
Tasten des Funkempfangers sowie Tasten eines beliebigen, moglichst mit 4-Tasten bestehenden Handsenders der Serie
DTM433MHz. Nach dem Dricken der Taste A des Funkempfangers erscheint das Hauptmeni. Umschalten der
nachfolgenden Optionen wird mit Tasten des Handsenders vorgenommen.

Beachten Sie! Der erste nach der Menioffnung eingesetzte Handsender wird in der jeweiligen
A Programmiersitzung zur Navigationim Meni verwendet.

Die Meninavigation von verschiedenen Handsendern wurde in der Abb. 3 dargestellt. Beim 2-Tasten-Handsender sind
furdie Bewegungnach oben gleichzeitig die erste und zweite Taste des Handsenders zu dricken.

Die Taste A des Funkempfangers steht fir Bestatigung und die Taste B des Funkempféngers — fir Zuriickvorgang im
Menistruktur bzw. Abbrechen der vorgenommenenAnderungen.

Der Punkt auf dem Display
zeigt den Ruhezustand an.

@ -8 ©) @ Beispiel:
VICTORY/ ‘!"‘ 8 P1 steht fir die Wahl der Taste Nr. 1

< ECOVICTORY des Handsenders. Im nachfolgenden
NEON Zyklus wird die Nummer des eingesetzten
NEO Y Handsenders angezeigt.
o

Abb. 3. Die Menunavigation des Funkempfangers
von verschiedenen Handsendern. Abb. 4. Die Anzeigen auf dem Display
des Funkempféangers im Betriebsmodus.
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Abb.5. Der Mentiaufbau des Funkempféangers. r P
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Abb. 6. Zuschreibung
des Handsenders

2.2.Programmieren der Handsender

2.2.1.Zuschreiben des Handsenders zum Funkempfanger

Zuschreiben mit denTasten des Funkempfangers

Die Option PP des Funkempfangers dient dazu, die Handsender zum Funkempfanger
zuzuschreiben.Um einen Handsender

zum Funkempfanger (Abb. 6.)zuzuschreiben, ist folgenderweise vorzugehen:

—beiderAnzeige PP aufdem Display die Taste A des Funkempfangers driicken

— drei Mal die Taste des zuzuschreibenden Handsenders driicken, bis auf dem Display die
Anzeige -0’ erscheint

— die Taste A des Funkempfangers zur Bestatigung driicken. Die laufende Nummer des
Handsenders im Speicher des Funkempfangers wird angezeigt. Zuerst wird die Anzahl der
Hunderter, anschlieRend die Anzahl der Zehner und der Einer angezeigt (Abb. 6). Nach der
Anzeige der laufenden Nummer ist die Bestatigung durch Dricken der Taste A des
Funkempfangersvorzunehmen.

— durch einmaliges Dricken der Taste B werden die Einstellungen zur Option PP sowie
Maglichkeit der Zuschreibung des weiteren Handsenders zurickgestellt. Durch zweimaliges
DrickenderTaste Bwird OptionderZuschreibungder Handsender verlassen.

In den Werkseinstellungen wird der Handsender mit den folgenden Einstellungen
zugeschrieben:

—die ersteTaste wird zum Kanal 1zugeschrieben

—diezweite Taste wird zum Kanal 2 zugeschrieben

—die dritte Taste wird zum Kanal 3zugeschrieben

—dievierteTaste wird zum Kanal 4 zugeschrieben

Abbrechen der vorgenommenen Anderungen erfolgt durch Driicken der Taste B am
Funkempfanger.

Es wird empfohlen, die Angaben Uber zugeschriebenen Handsender in der Tabelle der
Handsender (Tab. 1) zu hinterlegen bzw. sie mit USB Kabel und dedizierter Software
herunterzuladen (siehe Pkt. 3). Archivierung der zugeschriebenen Handsender kann
auch mit Hilfe eines zusatzlichen Speichermoduls EEPROM durch die Schnittstelle B700
aufdergedruckten Platte des Funkempféngers vorgenommen werden.
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Funkgesteuerte Zuschreibung des Handsenders

Sehr nitzliche Funktion, die es méglich macht, neue Handsender hinzufiigen, ohne physischen Zugang zur Taste des
Funkempfangers zu haben. Eine Voraussetzung fir erfolgreiches Zuschreiben ist es, sich in der Funkreichweite des
Funkempféngers notwendigerweise aufzuhalten sowie Uber einen vorher zugeschriebenen Handsender zu verfigen.
Furfunkgesteuerte Zuschreibung des Handsenders st folgenderweise vorzugehen (Abb. 7):

—eine beliebige Taste des vorher hinzugefigten Handsenders zu driicken und ca. 15 Sekunden lang gedriickt zu halten

- nach max. 3 Sekunden nach Loslassen eine beliebige Taste des zu zuschreibenden Handsenders zu driicken und 15
Sekundenlang gedricktzu halten.

DerHandsendererbtnachZuschreibung die Einstellungen des vorherigen an Zuschreibung beteiligten Handsenders.

HANDSENDER IN DER HANDSENDER IN DER]
FUNKREICHWEITE DES FUNKREICHWEITE DES)
FUNKEMPFANGERS

g FUNKEMPFANGERS]

DIE TASTE DES "ALTEN" DIE TASTE DES "NEUEN" i ¥
HANDSENDERS FUR 155 | | NACH MAXIMAL 3 SEKUNDEN HANDSENDERS FUR 15 S Abb. 7. Ferngesteuertes Hinzufiigen
DRUCKEN DRUCKEN der Handsender

A Die Funktion der ferngesteuerten Hinzufiigung des Handsenders ist ausschlieBlich bei den Handsendern der
Serie DTM433MHz verfiigbar.

Die Maglichkeit der funkgesteuerten Zuschreibung der Handsender hangt mit der Verfigbarkeit der Option bc im

Programmmeni des Funkempféngers zusammen (siehe Pkt.2.5).

Eine mogliche Ursache fir fehlgeschlagene Zuschreibung des Handsenders kann sein:

—schwache Batterie eines der Handsender,

—Funkstorungen, die beimVorgang derferngesteuerten Zuschreibung auftreten konnten,

—derSpeicherdesFunkempfangersistvoll (einVersuch, den701. Handsender zu speichern).

—AnwendungderTaste des Handsenders, die den jeweiligen Kanal im kurzzeitigen Betrieb ansteuert,

—eingeschaltete Sperre derfunkgesteuerten Zuschreibung.
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Abb.8. Meldung des physisch
verfigbaren Handsenders
zur Bearbeitung.

2.2.2.Bearbeiten eines zugeschriebenen Handsenders

Option PP des Funkempfangers verfigt neben der Hauptfunktion der Zuschreibung
derHandsender ebenfalls

Uberdie Suboptionen fir Bearbeitung eines bereits zugeschriebenen Handsenders.
Die Suboptionenfir Bearbeitung des Handsenders:

— Suboption CE - die Einstellungen des Handsenders vom Handsender Nr. 001
Ubernehmen (Pkt.2.2.2.1)

— Suboption P1, P2, P3, P4 — die Tasten des Handsenders zu den Kandlen des
Funkempfangers zuschreiben (Pkt.2.2.2.2)

— Suboption bc — die Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung der Handsender
einschalten/ausschalten (Pkt.2.2.2.3)

— Suboption UP — Handsender vom Speicher des Funkempfangers I6schen
(Pkt.2.2.2.4)

Vor derBearbeitungist es notwendig, den zu bearbeitenden Handsender zu melden.
Eskann ein Handsender gemeldet werden, der physisch verfigbarist bzw. ohne seine
physische Verfigbarkeit. Im letzten Fall ist es notwendig, Uber die laufende Nummer
deszubearbeitenden Handsenders zu verfigen.

Meldung des physisch verfigbaren Handsenders zur Bearbeitung (Abb.8):
—beiderAnzeige PP auf dem Display die Taste A des Funkempfangers driicken

—drei Mal die Taste des zu bearbeitenden Handsenders drisicken, bis auf dem Display
dieAnzeige -0’ erscheint
—die Taste A des Funkempfangers zur Bestatigung driicken. Es wird die Nummer des
Handsenders im Speicher angezeigt. Die Wahl ist erneut zu bestdtigen — durch
Dricken der Taste A. Seither ist die Bearbeitung des Handsenders durch Zugang zur
Suboption mdglich, mit denen die Einstellungen des jeweiligen Handsenders
gedndertwerdenkénnen.

Abbrechen der vorgenommenen Anderungen kann durch Driicken der Taste B
A am Funkempféangererfolgen.
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Meldung des Handsenders zur Bearbeitung ohne seine physische
Verfiigbarkeit (Abb.9):

— bei der Anzeige PP auf dem Display die Taste A des Funkempfangers
dricken

— bei Anzeige von '-3" erneut die Taste A des Funkempfangers driicken.
Das hat die Anzeige der ersten Ziffer der Hunderten von der laufenden
Nummer des Handsenders zu Folge. Mit den Tasten ,oben-unten” den
entsprechenden Wert einstellen, anschlief3end mit den Tasten ,links-
rechts” zur Einstellung der Ziffer der Zehner und der Ziffer der Einer der
laufenden Nummer des zu bearbeitenden Handsenders bergehen. Die
aktuell bearbeitete Ziffer blinkt. Die Ziffer der Hunderter wird als 1-
Ziffer-Angabe angezeigt. Die Ziffer der Zehner und der Einer werden
gleichzeitig neben einander angezeigt: vorm links die Ziffer der Zehner
undZifferderEiner.

— ausgewahlte laufende Nummer des zu bearbeitenden Handsenders
durch Dricken derTaste A des Funkempféangers bestatigen

— fur den Zugang zur Suboption der Bearbeitung des Handsenders
erneutdieTaste Ades Funkempfangersdriicken.

Abb. 9. Meldung des Handsenders zur Bearbeitung

ohne seine physische Verflgbarkeit.
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2.2.2.1.Ubernahme derEinstellungen des Handsenders vom Handsender Nr. 001
Funktion CP zur Ubernahme der Einstellungen des Handsenders Nr. 001 mit vorher
eingestellten Parametern beschleunigt deutlich den Vorgang der Zuschreibung, falls
mehr als ein Handsender Uber andere Einstellungen als Werkseinstellungen zu
verfigen hatund die zugeschriebenen

Handsender Uber eine mit dem Handsender Nr. 001 identische Konfiguration zu
verfigenhaben.

Zur Ubernahme der Einstellungen vom Handsender Nr. 001 (Abb. 10) ist
folgenderweise vorzugehen:

—denHandsenderzurBearbeitung melden (Pkt.2.2.2)

—beiderAnzeige CP aufdem Display die Taste A des Funkempfangers dricken

—wenn aufdem Display die Anzeige A3 erscheint, die Taste A des Funkempféangers drei
Mal zur Bestétigung driicken. Der bearbeitete Handsender wird Gber eine mit dem
Handsender Nr. 001 Ubereinstimmende Konfiguration verfigen.

A Abbrechen der vorgenommenen Anderungen kann durch Driicken der Taste B
am Funkempfangererfolgen.

A Verfugbarkeit des Handsenders Nr. 001 ist bei Ubernahme der Einstellungen
desHandsenders nichterforderlich.

Abb. 10. Einstellungen vom Handsender 001 tbernehmen.
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2.2.2.2. Verknipfung der Tasten des Handsenders mit den Kanidlen des
Funkempfangers

Die Funktionen P1, P2, P3, P4 machen es moglich, die Zuschreibung der Tasten des
Handsenders zu den Kanédlen des Funkempfangers zu andern. Es ist méglich, mehrere
Kanéle zu einerTaste sowie mehrere Tasten zu einem Kanal zuzuschreiben.

Um dieTasten des Handsenders mit den Kanalen des Funkempfangers zu verknipfen,
istfolgenderweise vorzugehen (Abb. 11):

-"': —denHandsenderzur Bearbeitung melden (Pkt.2.2.2)

— mit den Tasten ,oben-unten” eine der Suboptionen auswahlen: P1, P2, P3, P4 — je
nachdem, welche Taste des Handsenders bearbeitet werden sollte; die Auswahl mit
derTaste A des Funkempfangers bestatigen

—mitdenTasten links-rechts des Handsenders den zu zuschreibenden / zu I6schenden
Kanalauswahlen.

— mit den Tasten des Handsenders oben-unten das Zeichen *_’ einstellen — um zu
: I6schen bzw. das Zeichen ‘C’ einstellen — um den jeweiligen Kanal zur bearbeiteten
! Taste zuzuschreiben

—dievorgenommenenAnderungen mit derTaste A des Funkempfangers bestatigen.

™
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Abb. 11. Verknlipfung der Tasten des Handsenders mit den Kanélen des Funkempfangers.
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2.2.2.3.DieSperre derfunkgesteuerten Zuschreibung der Handsender
Dieimfolgenden Punkt beschriebene Funktion bc beziehtsich aufindividuelle Sperre
des jeweiligen Handsenders. Um die Sperre fir alle Handsender einzustellen, ist die
Option der Globalsperre der funkgesteuerten Zuschreibung vom Hauptmeni zu
verwenden (siehe Pkt. 2.5).

Um die Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung des jeweiligen Handsenders
einzuschalten/auszuschalten (Abb.12)

istfolgenderweise vorzugehen:
—denHandsenderzur Bearbeitung melden (Pkt. 2.2.2)
—mitdenTasten des Handsenders oben-unten die Suboption bc auswahlen; Wahl mit
derTaste A des Funkempfangers bestatigen

— mit den Tasten des Handsenders oben-unten die Sperre einschalten bzw.
ausschalten, indem entsprechend on (Sperre eingeschaltet) bzw. off (Sperre
ausgeschaltet) eingeschaltet wird; die Auswahl mit der Taste A des Funkempféangers

bestatigen

Abbrechen der vorgenommenen Anderungen kann durch Driicken der Taste
A Bam Funkempfangererfolgen.

Abb. 12, Die Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung des jeweiligen Handsenders.
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Zurick zur PP %&

Abb. 13. Handsender l6schen.

2.2.2.4.Loéscheneines Handsenders
Die Funktion UP dient dazu, die Handsender vom Speicher des Funkempfangers zu
|6schen. Léschen des Handsenders vom Speicher macht seine laufende Nummer frei.
Die Nummer wird dann an einen anderen zukinftig hinzugefigten Handsender
zugeteilt. Die Nummerierung der sonstigen Handsender bleibt unverandert. Um
einen Handsender vom Speicher des Funkempfangers zu I16schen, ist folgenderweise
vorzugehen (Abb.13)
—denHandsenderzur Bearbeitung melden (Pkt. 2.2.2)
—mitdenTasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘UP’ auswahlen; Auswahl
mit derTaste Ades Funkempfangers bestatigen
— bei der Anzeige A3 auf dem Display die Taste A des Funkempfangers drei Mal
driicken. Der Handsender wurde gel6scht.
Abbrechen dervorgenommenen Anderungen kann durch Driicken der Taste B
A am Funkempféangererfolgen.
Umdie laufende Nummer beitemporéren Loschung des Handsendersund die
A Nummer-Reihenfolge der weiteren hinzugefiigten Handsender aufrecht zu
erhalten, kénnen alle zu den Tasten zugeschriebenen Kanéle abgetrennt
werden, anstatt den Handsender zu l6schen (siehe Pkt. 2.2.2.2).
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2.3. Programmieren der Kanale des Funkempfangers

Die Option PC des Menis des Funkempfangers dient dazu, den Betriebsmodus und Einschaltzeit der Kanéle zu andern.

2.3.1.Einstellung des Betriebsmodus des Kanals auf monostabilen und bistabilen Modus.

Einschaltzeit des Kanalsim monostabilen Modus befindet sichim Bereich von 0,15 bis 6553,5s (ca. 110

Min.). Die Einschaltzeit kann mit einer Auflosung von 0,1 s gedndert werden. Mit der Zeiteinstellung Uber 0 wird der

Betriebin den monostabilen Modus mit der eingestellten Einschaltzeit eingeschaltet.

Mit der Zeiteinstellung von 0 Sekunden wechselt der Kanalbetrieb in den bistabilen Modus.

Um die Einschaltzeit des Kanals einzustellen und damitin monostabilen bzw. bistabilen Modus zu wechseln (Abb. 14), ist

folgenderweise vorzugehen:

— mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option PC auswahlen; mit der Taste A des Funkempfangers

bestatigen

—mit den Tasten des Handsenders ,,oben-unten” den gewiinschten Kanal C1, C2,

(3,C4auswahlen; den gewiinschten Kanal durch Driicken derTaste A bestatigen

—mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die blinkende Ziffer bearbeiten,

mitdenTastendesHandsenders, links-rechts” die bearbeitete Ziffer andern.

— die in Sekunden eingestellte Zeit mit der Taste A des Funkempfangers
bestatigen

. Mit Zeiteinstellung von 0 Sekunden wird die bistabile Betriebsart des Kanals

~ A eingestellt.

Abbrechen der vorgenommenen
Anderungen kann durch Driicken der

T '@®€[ ~£ Taste Bam Funkempfangererfolgen.

Tausender Sek. Hunderter Einer Der im kurzzeitigen Modus
und Zehner Sek. und Zehntel Sek.

Zuriick zur C1...C4 eingestellte Kanal (siehe Pkt. 2.3.2)

ANZEIGE zeigt bei Zeitbearbeitung an: '--'. Mit

1 2 3 A der Zeiteinstellung des Kanals wird der
0| 00 0,5 | sekunden kurzzeitige Modus automatisch

ausgeschaltet und es wird der Modus
nach der eingestellten Zeit
Abb. 14. Einstellung des Betriebsmodus des Kanals auf monostabilen eingeschaltet
und bistabilen Modus. 20 9 :



2.3.2.Einstellung des Betriebsmodus des Kanals auf kurzzeitigen Modus

Mit der Einstellung des Kanals auf kurzzeitigen Betriebsmodus ch wird der Kanal fir die Drickzeit des Handsenders
eingestellt. Einmaliges Einschalten des Kanals kann fir max. 25 Sekunden erfolgen. Das hangt mit der Zeit der
SignalUbertragung vom Handsender zusammen. Um mit den Kanalbetrieb fortzusetzen, ist die Taste erneut zu driicken.

Zur Einstellung des Kanals auf kurzzeitigen Betriebsmodus (Abb. 15)
istfolgenderweise vorzugehen:

— mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option PC
auswahlen; mit derTaste Ades Funkempfangersbestatigen

— mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ch
auswahlen; mitderTaste Abestatigen

—aufdem Display erscheint die Kanal-Nummer, fur die mit den Tasten
des Handsenders ,oben-unten” das Symbol C fir Freigabe des
kurzzeitigen Modus bzw. *_’, falls der Kanal nicht im kurzzeitigen
Modus betrieben werden sollte, einstellen kann. Mit den Tasten des
Handsenders ,links-rechts” wird der zu bearbeitende Kanal
ausgewahlt.

- die Anderungen mit der Taste A bestétigen und Einstellungen des
kurzzeitigen Modus verlassen.

i lce ||’3I|“f|

Abb. 15. Einstellung des kurzzeitigen Modus.
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2.3.3. Funktion des Doppelklicks

Freigabe der Funktion 2P bewirkt Einschalten des ausgewahlten Kanals
erst nach dem zweiten Driicken der Taste des Handsenders. Das zweite
Dricken derTaste hat nach max. 3 Sekunden nach dem ersten Driicken zu
erfolgen. Bei Einstellung des Kanals im kurzzeitigen Modus ist die
Funktion des Doppelklicks inaktiv. Bei Einstellung des Kanals im bistabilen
Modus erfolgt die Einschaltung nach dem Doppelklick der
Handsendertaste. Die Ausschaltung dagegen — nach dem einmaligen
DrickenderTaste.

Um die Funktion des Doppelklicks fir den jeweiligen Kanal einzustellen
(Abb.16)ist folgenderweise vorzugehen:

—mitdenTasten des Handsenders,,oben-unten” die Option 2P auswahlen;
mitderTaste A des Funkempféngers bestatigen

— auf dem Display erscheint die Kanal-Nummer, der Funktion des
Doppelklicks zugeschrieben werden kann, indem mit den Tasten des
Handsenders ,oben-unten” das Symbol C fur Freigabe der Funktion bzw.
*_', falls der Doppelklick inaktiv werden sollt, eingestellt wird. Mit den
Tasten des Handsenders ,links-rechts” wird der zu bearbeitende Kanal
ausgewahlt.

— mit der Taste A die Anderungen bestétigen und Einstellungen der
Funktionverlassen.

i}

0

Abb. 16. Einstellung des Doppelklicks.
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2.4, Anzahl der beim Funkempfanger hinzugefigten
Handsender

Die Funktion LP dient dazu, die Anzahl der beim Funkempfanger
hinzugefigten Handsender anzuzeigen. Nach der Auswahl der
Option erscheint auf dem Display die Zahl, die in zwei Teile
aufgeteiltist. Der erste Teil besteht aus einer Ziffer und steht fur die
Zahl der Hunderter, der zweite angezeigte Teil vom links besteht
aus den Ziffern der Zehner und der Einer. Umschaltung zwischen
denZahlteilen erfolgt selbsttatig.

Um die Anzahl der beim Funkempfanger hinzugefigten
Handsender zu Uberprifen (Abb.17) ist folgenderweise
vorzugehen:

—mitdenTasten des Handsenders ,oben-unten” die Option LP vom
Hauptmeny auswéhlen; mit der Taste A des Funkempfangers
bestatigen

— auf dem Display erscheint die Nummer, die der Zahl der
hinzugefigten Handsender beim Funkempféanger entspricht. Die
Taste A bzw. B des Funkempfangers dricken, um zum Meni
zurickzukehren.

A
A

(.

Zuriick zur LP

Y

<<

Abb. 17. Uberpriifung der Anzahl der beim Funkempfanger hinzugefiigten Handsender.
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Abb. 18. Sperre der funkgesteuerten
Zuschreibung der Handsender.

2.5. Globale / administrative Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung der
Handsender

Option bc dient dazu, die Sperre der ferngesteuerten Zuschreibung der
Handsender einzustellen. Die Sperre kann in einem derdreiVarianten eingestellt
werden:

- globale Sperre on - stellt die Sperre fur alle beim Funkempfanger
hinzugefigten Handsenderein

— administrative Sperre bA — stellt die Sperre fir alle beim Funkempfanger
hinzugefiigten Handsender ein, ausschlieBlich Handsender in drei ersten
Positionen im Speicher des Funkempféngers Anwendung des Handsenders vom
Platz 001 bis 003 im Speicher des Funkempfangers ermdglicht funkgesteuertes
Kopieren. Die sonstigen Handsender verfiigen Uber die Méglichkeit nicht;

— keine Sperre off — jeder hinzugefiigter Handsender macht es méglich, einen
neuen Handsenderfunkgesteuertzuzuschreiben.

Um eine der Optionen der Sperre fir funkgesteuerte Hinzufigung der
Handsender einzustellen (Abb. 18), ist folgenderweise vorzugehen:

— die Taste A des Funkempfangers dricken; auf dem Display erscheint PP, mit
den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘bc’ vom Hauptmeni
auswahlen; mit derTaste Ades Funkempfangers bestatigen,

— mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die gewinschte Option
einstellen: ‘oF’ — fur keine Sperre, ‘on’ — fur Einschaltung der Sperre, ‘bA’ — fir
Einschaltung der administrativen Sperre, die Wahl mit der Taste A des
Funkempfangers bestatigen.

g Abbrechen der vorgenommenen Anderungen kann durch Drijcken der Taste

Bam Funkempfangererfolgen.
Die Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung wird aktiv auch for die in der
Zukunftzugeschriebenen Handsender sein.

g Einschaltung der globalen Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung ist

Ubergeordnet in Bezug auf individuelle Einstellungen der Sperre in den
Handsendern.
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Abb. 19. Einschalten der Zugangssperre

zum Men.
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2.6.PINCode - Zugangssperre zum Mend.
Die Option bd dient dazu, eine Zugangssperre zum Hauptmen( des
Funkempfangers einzustellen. Nach Einschaltung der Sperre wird
jeder Versuch des Menuzugangs die Eingabe des funfstelligen PIN
Codeserfordern.
Um die Zugangssperre zum Meni zu aktivieren (Abb. 19), ist
folgenderweise vorzugehen:
—die Taste A des Funkempféangers driicken; auf dem Display erscheint
PP, mitdenTasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘bd’ vom
Hauptment des Funkempféangers auswéhlen; die Wahl mit der Taste A
des Funkempféangers bestatigen,
— mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘on’
auswahlen; Auswahl mit derTaste A des Funkempfangers bestatigen
— mit den Tasten des Handsenders PIN Code, mit den Tasten oben-
unten — die Zahl einstellen, mit den Tasten des Handsenders links-
rechts - zwischen den nachfolgenden Ziffer des Codes wechseln.
Aktuell bearbeitete Ziffer blinkt auf dem Display; den eingestellten
Code mitderTaste A bestatigen,
—aufdem Display erscheint die blinkende Option on’, Auswahl mit der
Taste A des Funkempfangers bestatigen und den eingefihrten Code
wiederholenund erneut mitderTaste A bestétigen,
— auf dem Display erscheint die Anzeige A3; die Taste A am
Funkempfanger drei Mal dricken, um die Zugangssperre zum Men{
zu aktivieren; von diesem Zeitpunkt wird jeder Versuch, zum
Hauptment des Funkempfangers zu gelangen, die Eingabe des PIN
Codeserfordern.
VERLUST DES PIN CODES SPERRT DAUERHAFT DEN
ZUGANG ZUM MENU DES FUNKEMPFANGERS. AUFHEBEN
DER ZUGANGSPERRE BEDARF EINES EINGRIFFES INS
SPEICHERSYSTEM EEPROMDURCHDENHERSTELLER.
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Abb. 20. Ausschalten der Zugangssperre zum Men(.

Um die Zugangssperre auszuschalten (Abb. 20), ist
folgenderweise vorzugehen:

—die Taste A des Funkempfangers driicken; nach Eingabe des PIN
Codes erscheint auf dem Display PP Option, mit den Tasten des
Handsenders ,oben-unten” die Option ‘bd’ vom Hauptmeni
auswahlen; die Wahl mit der Taste A des Funkempfangers
bestatigen,

— mit den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘oF’
auswahlen; die Wahl mit der Taste A des Funkempfangers
bestatigen

— auf dem Display erscheint die Anzeige A3; die Taste A am
Funkempfanger drei Mal dricken, um die Sperre zu
auszuschalten;

A Abbrechen der vorgenommenen Anderungen kann durch
Dricken derTaste Bam Funkempfangererfolgen.
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2.7.Klonen des Speichers des Funkempféangers
Option CE des Funkempfangers macht es méglich, die Daten der zugeschriebenen
Handsender sowie Konfigurationen im Archiv zu hinterlegen bzw. zwischen den
Funkempfangern zu Ubertragen. Fir die Verwendung der Funktion fir Speicher-
Klonenistdasbeim Hersteller erhaltliche Modul B700 erforderlich.
Um den Speicher des Funkempfangers zu klonen (Abb.21), ist folgenderweise
vorzugehen:
— in die Steckverbindung B700 des Funkempféangers das Speicher-Klonen-Modul
einstecken,
— die Taste A des Funkempfangers driicken; auf dem Display erscheint PP, mit den
Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘CE’ vom Hauptmeni des
Funkempfangers auswéhlen; die Wahl mit der Taste A des Funkempfangers
bestatigen,
—wenn auf dem Display die Anzeige A3 erscheint, die Taste A des Funkempfangers
dreiMal zur Bestatigung driicken.
— der Funkempfanger beginnt mit Kopieren der Daten, das auf dem Display des
Funkempfangers durch spezifisches Pulssignal angezeigt wird. Der erfolgreiche
Abschluss des Kopiervorgangs wird mit erneuter Anzeige ‘CE’ auf dem Display
signalisiert.
Es ist zu beachten, dass der Pin-Stecker des Moduls B700 genau zur
A Steckverbindung des Funkempfangers passt (Abb. 22). Nicht sachgemaRes
Einstecken des Moduls kann Schaden des Moduls bzw. Funkempfangers zu
Folge haben.
Zurick ZurCE\/ A Bei Beschddigung des Moduls wird auf dem Display des Funkempféngers
wechselweise das Symbol ‘EE.Er’ erscheinen.
Abb. 21. Speicher klonen. b)

B700

Abb. 22. Die Anschlussmethode a) X

des Moduls B700. — Q000 r=xnnes
Funkempfanger — Seitenansicht (a) ‘ﬂ ]
und Draufsicht (b). 47
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2.8.Zuriicksetzen derWerkseinstellungen
Die Option PF des Funkempfangers dient dazu, den Funkempféanger auf
herstellerspezifischen Werkseinstellungen zuriickzusetzen.

DieWerkseinstellungen des Funkempféangers:
—keine Handsenderim Speicher des Funkempfangers,
— Einstellung des Betriebsmodus der Kanale auf monostabil mit der
Einschaltzeit0,5s,
—ausgeschaltete Sperre der funkgesteuerten Zuschreibung der Handsender,
—ausgeschaltete Zugangssperre zum Funkempfanger—kein PIN Code,
—ausgeschaltete Funktion des Doppelklicks.
Um den Speicher des Funkempfangers auf den Werksspeicher zuriickzusetzen
(Abb. 23)ist folgenderweise vorzugehen:
— die Taste A des Funkempféangers driicken; auf dem Display erscheint PP, mit
den Tasten des Handsenders ,oben-unten” die Option ‘PF’ vom Hauptmeni
des Funkempféangers auswéhlen; die Wahl mit der Taste A des Funkempfangers
bestatigen,
- wenn auf dem Display die Anzeige A3 erscheint, die Taste A des
Funkempfangers dreiMal zur Bestatigung dricken.
Abbrechen der vorgenommenen Anderungen kann durch Driicken der
A Taste Bam Funkempféangererfolgen.
Anwendung der Funktion '‘PF’ hat unwiderrufliches Format des
A Speichers des Funkempfangers, aller programmierten Handsender
und Einstellungen der Kanale des Funkempfangers zu Folge.

|5
Zurick zur PF \,/ E

Abb. 23. Zuricksetzen der Werkseinstellungen.
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3.DERBETRIEBMITDEMCOMPUTER DURCHDENUSBANSCHLUSS

Der Funkempfanger MAX2 ist mit einer Micro-USB-Schnittstelle fir Computer-Anschluss ausgestattet. Das Gehduse
des Funkempféangers wurde mit einer Zugangsoffnung zur Micro-USB-Schnittstelle ausgeristet. Dadurch ist der
Anschluss des Kabels mdglich, ohne die Abdeckung abnehmen zu missen. Die Verbindung des Funkempfangers mit
dem Computer wird mit der Anzeige ‘U’ auf dem Display angezeigt. Administration des Funkempféangers erfolgt mit der
dedizierten Software: PROGRAMATOR USB. Die Schnittstelle der Software ist einfach und benutzerfreundlich. Mit der
Softwareistes moglich:

—denhinzugefiigten Handsendern eine zusatzliche ID (z.B.Vor- und Nachname des Benutzers) zuzuschreiben,

—die Ereignisse des Funkempfangersregistrieren,

— den Speicher des Funkempfangers in einer Datei bzw. Speicher vom anderen Funkempfanger kopieren oder
archivieren,

—Kanéle des Funkempfangers durch Computeransteuern.

Um den FunkempfangerandenComputeranzuschlief3en, ist folgenderweise vorzugehen:

—den Funkempfanger mit einem Standard-Micro-USB-Kabel an den Computer anschlie8en; auf dem Display erscheint
dieAnzeige'U’,

— dedizierte Software PROGRAMATOR USB sowie die auf der Webseite www.dtm.pl verfigbaren Steuerungen
installieren.

Die Details der Software-Option sind der Bedienungsanleitung PROGRAMATOR USB zu entnehmen.

A Die Spannungsversorgung des Funkempfangers kann durch den USB Port des Computers erfolgen, ohne das
Geratan externen Netzteil anschliefenzu mussen.
A Bei Verbindung des Funkempfangers mit dem Computer und Verwendung einer AufRenantenne darf die
AuBenantenne nichtan geerdete Elemente angeschlossen werden.
Beim Anschluss des Computers an den bereits an die Spannungsversorgung angeschlossenen Funkempfanger
A durch den USB-Kanal ist zu beachten, dass die beiden Gerdte (Netzteil und Computer) aus derselben Phase
versorgtwerden.
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GENERAL INFORMATION

MAX2 is advanced, four-channel receiver intended for the cooperation with drivers of gates, roller-blinds and other
automation devices where giving steering impulse is required. It allows to extend the functionality of the installation for
the function of the remote controlinavery simple manner.

TECHNICALDATA

Powersupply: 12...24VAC/DC

Memory of thereceiver: 700 DTM433MHz series remote controls
(MULTI version-also variable KeeLoq® codes of other producers)

Operational temperature: from-20°Cto +55°C

Size of external case: 79x138x33mm

Splash-proofness: IP-53

Installation manner: outside orinthe case of otherdevices

Weight: 1259

Operationfrequency: 433MHz

Relay outputs: 4NO/NCoutputs

Operationmode: monostable, bistable, momentary

Outputswitch ontime inmonostable mode: from 0,1sto 6553,5s (about 110min.) with resolution of 0,1s;
Verytransparentand simple userinterface based on the display, LED diodes and two buttons;
Possibility of remote assigning remote controls without the need to use buttons of the receiver;
Possibility of managing the receiver by the USB connector;

Possibility of checking the number of assigned remote controls;

Possibility of managing the remote control without its physical presence;

Possibility of copying the memory by using the optional B700 module.
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1.INSTALLATIONOFTHERECEIVER

The receiver consists of splash-proof
external case with screwed rod aerial
(fig.1)and main board (fig.2).
Receiver case of IP-53 allows
flexibility in selecting the installation
location. The receiver can be placed
directly under the gate driver cover
as well as on the post of the fence.
Access to the screw terminals and
interface of the receiver is possible
after removing the external aerial
andslidingthe receiver cover.

Before connecting the wires must be
carried through the cable hole of
8mmdiameter.

screwed rod
antenna

microUSB
connector
opening

@ retractable
housing cover

® cable hole ®8mm

mounting bracket
with ®5mm holes

Fig. 1. View of receiver housing.

Receiver case is equipped with the USB connector opening, it is possible to access the connector without removing the

cover.

Choosinganinstallation locationitis necessary to be aware of:

-the negative impact of electricity and metal objects neighborhood toreceiver aerial
-the negativeimpact of radiointerference from sources otherthan the remote control
-the negativeimpact of dense building, humid concrete walls

-reducing the range with drained battery

-increasingtherange withincreasing the height of the receiveraerial.
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power
supply
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description of screw terminals

Fig. 2. View of receiver board with description
of leads and main functional elements.

Receiver board (fig.2) has a microprocessor control unit with display
and LED diodes; executive system is realized on 4 relays and screw
connectors for connecting the power supply, external aerial and
controlled devices.

The controlled device must be connected to the chosen terminals of
the receiver output. If the device requires normally open control (NO),
connect the device to the terminals NO and C. If device requires
normally closed control (NC), connect the device to the terminals NC
andC.

The receiver is factory-made with a rod aerial on the case. In order to
increase the radio range it is possible to use an external aerial using
coaxial cable with an impedance of 50Q). Connect aerial coaxial cable
to the terminal marked with the Y symbol (central cord) and to the
terminal marked with GND symbol (cable braiding to the ground of
thesystem).

The receiveris equipped with the microUSB connector which enables
theinteraction of the receiver with the computer (see pt.3).

A B700 connector is the main board of MAX2 receiver for connecting
with the module of memory cloning, which enables creating a backup
copy of the memory ortransferring datato otherreceiver.

After switching on the power of the receiver, there is an automatic
transition to the operational mode of the receiver signaled with
lighting the right dot on the LED display (fig. 4). In the operational
mode it is possible to control the channels of the receiver. After
pressing the button of programmed remote control, the assigned
channel of the receiver is activated. Every activation of the channel is
indicated with lighting of the diode of the channel and displaying on
the receiver the pressed button of the remote control and its number
inthe memory (fig. 4).
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2.PROGRAMMINGOFTHE RECEIVER

2.1.Main menu of the receiver

The receiver has ability to program parameters of work. The structure of the menu of the receiver is presented on the
fig.5. The programming takes place with the help of the LED display, A nad B buttons of the receiver and buttons of any
DTM433MHzseries remote control, the best with 4 buttons. After pressing A button on the receiver, main menu appears.
Switching next options takes place with buttons of the remote control.

A ATTENTION! The first remote control used after entering main menu of the receiver will be used to move on
the menuinthissession.

The way of moving in the menu using different types of remote controls is presented on fig. 3. In case of using 2 button
remote control formoving up itis necessary to press the firstand second button of the remote simultaneously.

A button of the receiver is used to confirm, B button of the receiver for coming back in the structure of the menu or
resignation fromapplied changes.

The right dot on the display

‘ o] indicates the operational mode.

@ =% [0 Pi
VICTORY / ‘!_" Example:

> ECOVICTORY M| Plindicates the use of button no. 1,
Y1 inth le the numb
NEON in the next cycle the number
NEO of used remote is displayed.
Fig. 3. The way of moving in the menu using B l’

different types of remote controls.

Fig. 4. Display indication of receiver in operating mode.
54



Fig.5. The structure of the menu. E P remote edition

T -
]
OPERATING |P ‘I_-’IC "|®|-E|®|-3|®|-L‘|
T

MODE -
-

T -
—
REMOTE m B declaration of remot |P33|—-|_ ,‘|®|_ 8|®|C 3|®|_ L{I

PROGRAMMING
g

CHANNEL E & ;» |Pﬁ"f|—§’|_ 1|®|_8|®|-3|®|E "fI

PROGRAMMING

g < 8 a £
NUMBER PP - - bc or|<lon
OF REMOTES L . E

s = ' "
ASSIGNING - uP
BLOCKING bc of .

3 $ g

§ B 7k

ACCESS | l’: '-{ I = =>| G Iﬁﬁl D 8 m@* 85 |ﬁ channel time edition
LOCK 88 | 5 Y - -

k3

MEMORY

CLONING EE 3 _
T £ L ¥ B N B

FACTORY
SETTINGS

55



AN
P ...
)

assign
remote

Fig. 6. Assigning the remote.

2.2.Programming of the remote controls.

2.2.1.Assigning the remote control to thereceiver

Assigning with the use of receiver buttons.

PP option of the receiver is used to assign remote controls to the receiver. To assign the
remote control to the receiver (fig.6):

- pressA button of the receiver while PP option onthe display

- press three times the button of the remote that is to be registered, until * -0’ appears on
thedisplay

- press A button to confirm registering. The position number in the memory of the
receiver will be shown onthe display. At first, hundreds of the number, thentens and ones
(fig.6). Press Abutton of the receiverto confirm the displayed position number

- pressing B button once causes returning to PP option and enables to assign the next
remote, pressing B twice causes exit from the remote controls assigning options.

Theremote controlis assignedin factory settings with the following settings:
- firstbutton assigned for channel 1

- second button assigned for channel 2

- third button assigned for channel3

- fourth button assigned for channel 4

A Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on the
receiver.
Itis suggested to write down all the information about the assigned remotes in
the remote controls table (tab.1) or to save them to the file with the use of USB
A cable and dedicated software (see pt.3). Archiving of assigned remote controls
can be also performed by additional EEPROM memory module with the use of
B700 connector onthe main board of the receiver.
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Remote assigning of the remote control.

This function allows to assign new remotes without the necessity of physical access to the receiver button. The condition
of successistobeintheradiorange of the receiverandto have remote assigned earlier.

To assign the remote to the receiver memory it is necessary to (fig.7):

- pressand hold forabout 15secany button of the remote assigned earlier

- in time no longer that 3 sec from releasing the remote button press and hold for about 15 sec any button on
theremote whichistobe assigned.

Theremote control takes the settings of the “old” remote control which takes place in remote assigning.

REMOTE IN RECEIVER
RADIO RANGE

REMOTE IN RECEIVER
RADIO RANGE

A
&

PRESS AND HOLD PRESS AND HOLD
FOR 15SEC BUTTON AFTER MAX. 3 SEC FOR 15SEC BUTTON
OF ,OLD” REMOTE OF ,NEW” REMOTE Fig. 7. Remote assigning of the remote.

A Remote assigningis available only for DTM433MHz SERIES remote controls.

The possibility of remote assigning the remote controls is connected with the presence of bc option in the main menu of
thereceiver(seept.2.5).

Failed assigning of the remote can be caused by:

- low battery of any of the remotes;

- radio noise which could appear during the process of remote assigning;

- fullmemory of the receiver (attempt to assign701st remote);

- using the remote control button which controls the channelin the momentary mode

- active blocking of the remote assigning.
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Remote
declared
to edition

Fig.8. Edition of the assigned remote.

2.2.2.Edition of the assigned remote control

The PP option of the receiver, apart from the main function of remote control
assigning, hasalsothe sub-optionsused foreditingalready registered remote.
Sub-optionsenabling the edition of the remote control:

-sub-option CE—copying preferences from remote number001(see2.2.2.1)

- sub-option P1, P2, P3, P4- assigning the buttons of the remote control to the
receiverchannels (see pt.2.2.2.2)

- sub-option bc — switching on/off blocking of the remote assigning of the remote
controls (pt.2.2.2.3)

-sub-option UP —removing the remote control from the memory of the receiver (pt.
2.2.2.4)

Prior to the edition it is necessary to declare the remote which is supposed to be
edited. Itis possible to declare the remote control which we physically owe as well as
the remote without its physical presence. In the latter it is necessary to have the
position number of the remote control which is supposed to be declared.

Declaring physically owed remote control for editing (fig.8):

- pressAbutton ofthereceiverwhile PP option on the display

- press three times the button of the remote that is to be registered, until * -0’
appearsonthedisplay

- press A button to confirm. The position number of the remote control in the
memory of the receiver will be shown on the display, confirm again by pressing A
button. Since that moment it is possible to edit the remote control thanks to sub-
options which enable to change the settings of the individual remote control.

A Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on the
receiver.
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Fig. 9. Declaring the remote control
without its physical presence.

Declaring the remote control withoutits physical presence (fig.9):

- pressAbutton of the receiver while PP option onthe display

- with'-3'onthe display press A button again, it causes the first digit of
hundreds of remote position number to show on the display. Using up-
down buttons set the appropriate value, next using right-left buttons set
appropriately the digits of tens and unity of the position number of the
remote control thatis supposed to be edited. At this moment the edited
digit pulses. Digit of hundreds is shown as single digit and digits of tens
and unity as shown next to each other at the same time, from left tens
and unity digit.

- pressAbutton to confirm the position number of the remote thatis to
be edited

- pressAbuttonagainto getaccesstosub-options enabling the edition
ofthe remote control.

- registering. The position numberinthe memory of the receiver will be
shown on the display. At first, hundreds of the number, then tens and
ones (fig.6). Press A button of the receiver to confirm the displayed
positionnumber
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REMOTE

Fig. 10. Copying the remote preferences
from 001 remote.

2.2.2.1.Copying the remote preferences from 001 remote

CP function of copying settings from the 001 remote which has earlier set
preferences makes assigning procedure much faster when more than one
remote have to have different settings than the factory settings and assigned
remotes should have identical configuration with 001 remote control..

To copy the preferencesfrom 001 remote (fig.10) isis necessary to:

- declare the remote control for edition (pt. 2.2.2)

- pressAbutton of the receiver while CP option onthe display

- press A button 3 times to confirm while A3 option shows on the
display. The edited remote has the preferences copied from 001 remote
control

Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on
thereceiver.

The presence of 001 remote controlis not necessary in the procedure of
copyingthe preferences.

> >
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2.2.2.2.Connecting remote control buttons with the channels of the receiver
Functions P1, P2, P3, P4 allow to change the assignment of the buttons of the remote
control tothe receiver channels. Itis possible to assign few channels to one button and
fewbuttonsto one channel.

To change the connection of remote control buttons and receiver channels (fig.11) it is
necessary to:

- declaretheremote control foredition (pt. 2.2.2)

- choose with up/down buttons of the remote one of the sub-options: P1, P2, P3, P4
dependingwhich button should be edited, confirm the choice with A button

- choose with left/right buttons of the remote the channel which should be
assigned/removed.

- setwith up/down buttons of the remote the *_’ symbol to remove or ‘C’ to assign
the channelto the edited button

- confirmimplemented changes withAbutton of the receiver.

back to P1...P4

Fig. 11. Connecting remote buttons
with the channels of receiver.



2.2.2.3.Blocking of remote assigning of remote controls

The bc function described here concerns individual blockade for a particular remote.
To change the blockade forallremotesitis necessary to use global blocking of remote
assigning onthe level of main menu (see pt.2.5)

To switch on/off the blocking of remote assigning of remote controls (fig.12) it is
necessary to:

- declaretheremote control foredition (pt.2.2.2)

- choose with up/down buttons of the remote bc sub-option and confirm the choice
withAbutton of the receiver

- switch on/off the blockade with up/down buttons of the remote: on (blockade on)
oroff (blockade off), confirmthe choice with Abutton of the receiver

[}
0

o?@
(4 A Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on the
receiver.
" REMOTE

o O le| Ol <>
x!"’! ! H:

cz

back to bc

Fig. 12. Blocking of remote assigning
of remote controls.
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backto PP %&

Fig. 13. Removing the remote.

2.2.2.4.Removing theremote control

UP option is used to remove remote controls from the memory of the receiver.
Removing the remote from the memory shall leave its position number free. It will be
assigned to the remote assigned in the future. All the other numbers of the existing
remotesshallnotchange.

To remove the remote control from the memory of the receiver (fig.13) it is necessary
to:

- declaretheremote control foredition (pt.2.2.2)

- choose with up/down buttons‘UP’ option, confirm the choice with A button

- pressAbutton3timesto confirm while A3 option shows on the display. The remote
isremoved.

Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on the
A receiver.

To keep the position number and the order of remaining remote controls in
case of temporarily removed remote control instead of removing the remote it
is possible todisconnect all channels fromthe buttons (see pt. 2.2.2.2).
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2.3.Programming the channels of the receiver
The PC function of receiver’s menu allows changing operation modes and the channel’s turn on times.

2.3.1Setting the channel operating mode on monostable and bistable
The turn on time is between 0,1 sec and 6553,5 sec (about 110 min.) . Turn on time can be changed with resolution of 0,1
sec. Setting the time over 0 turns on the operation mode in the monostable mode with the turn on time according to the
setone. Setting 0 sec.turnsonthe operation mode to the bistable mode.
To edit the time settings of the channel activation and the operation mode on monostable or bistable (fig.14) it is
necessary to:
- choose with up/down buttons ‘PC’ option, confirm the choice with A button
- choose with up/down buttons the channel C1, C2, C3,C4, confirm the
chosen channel with Abutton of the receiver
- edit with up-down buttons of the remote the pulsating number, change it
with left-right buttons of the remote.
- confirmthe time setin seconds with A button of the receiver
A Setting the time O secturns onthe operation mode inthe bistable mode
A Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on
thereceiver.

+ +
'IE'@@@.£ The channel set to work in
thousands Sec. hundreds and dozens unity and decimals } momentary mode( see pt.2.3.2)
back to during the time edition the display

INDICATION C1.C4 A shows '—. Setting the time of this

2 3 channel turns the momentary

0| 00 0,5 mode off automatically and turns
onthe mode accordingtothetime

set.

seconds

Fig. 14. Setting the channel operating mode

on monostable and bistable. 64



2.3.2.Setting the channel operating mode on momentary

This option sets the channel into momentary mode when the output relay is turned on as long as the remote's button is
depressed (after buttonrelease the relay goes off).

The setting of the channel in momentary operation mode turns it on for the time of pressing the remote control. The
maximum single turn on time can take place max. every 25 sec It is connected with remote control signal transmission
time. To continue the operation of the channel it is necessary to press
the buttonagain.

Tosetthe channelin momentary operating mode(fig.15) itis necessary
to:

- choose with up/down buttons PC option, confirm the choice with A
button

- choose with up/down buttons the ch option, confirm with A button of

. ﬁ thereceiver

— - - channel number appears on the display, to this channel set with up-
OOG) down buttons C symbol for activation the momentary mode or*_’if the
(4] channel should not work in momentary mode. Choose the channel for

ﬁ editing with left-right buttons.
N> - confirm the changes with A button of the receiver and exit the

REMOTE b settings of momentary mode.

|

chl 2 i [ce] [ 3] oy

=S | = <= ~

i
CALACI L

Z |

backto ch

Fig. 15. Setting the channel operating mode on momentary.
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REMOTE

Fig. 16. Dobule-click function.

2.3.3. Double-click function

Activating of 2P function results in turning on the chosen channel only
after second pressing (clicking) the button. The second click have to be
within 3 seconds from the first one. If the channel is set in momentary
mode this function is disabled. If the channel is set to work in the bistable
mode, the remote's button has to be pressed twice for activating the
channeland only one for deactivatingit.

Tosetthe double-click function forthe channel (fig.16) itis necessary to:

- choose with up/down buttons 2P option, confirm the choice with A
button,

- channel number appears on the display, to this channel it is possible to
assign 2P function by setting with up-down buttons C symbol for
activation the function or *_" if the double-click should not be active.
Choose the channelforediting with left-right buttons.

- confirm the changes with A button of the receiver and exit the function
settings.

-~
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2.4.The number of remote controls savedin the receiver

The LP option shows the actual number of remotes saved in the
receiver. After choosing the option, the display shows the number
divided in two parts: first consists of one digit and presents the
number of hundreds, second part shown from the left is the digit of
tens and unity. The change between the parts of the number is
automatic.

To check the number of remote controls saved in the receiver
(fig.17)itis necessary to:

- from the level of main menu choose with up/down buttons LP
option, confirmwith A button,

- the number corresponding to the quantity of saved remotes
appearsonthedisplay. Toreturn press A or B button of the receiver.
- confirm the changes with A button of the receiver and exit the
function settings.

backtoiLP

Fig. 17. The number of remotes saved in the receiver.
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Fig. 18. Blocking of remote assigning
of remotes.

2.5.Global/ administrative blocking of remote assigning of remote controls
The bcoptionis used to set the blockade of remote assigning of remote controls.
There arethree possibilities to set the blockade:

-globallock’on’ —setsthe blockade forallremotesin receiver's memory

- administrative lock on 'bA’ — sets the blockade for all remotes assigned to the
receiver apart from the remote controls on the first three positions in receiver's
memory. Using the remote control assigned on the 001-003 position enables
remote copying, the rest of the remotes is deprived of this possibility.

- no lock ‘off’ - all remotes in receiver's memory allow to assign the new remote
control remotely.

Tosetone of the blocking function (fig.18) itis necessary to:

- press A button of the receiver, PP appears on the display, from the level of main
menu choose with up/down buttons *bc’ option, confirm with A button of the
receiver,

- setthe necessary option with up-down buttons: : ‘oF’ for lack of blocking ‘on’ for
turning on the blockade, 'bA’ for administrative blockade, confirm the choice
withAbutton of thereceiver.

- confirmthe changes with A button of the receiver and exit the function settings.

Withdrawing from the changes takes place after pressing B button on the
receiver.

The blockade will also be active for all remotes that will be registered in the
future.

>

Turning on the global blocking of remote assigning is superior with
individual settings of the blockade in remote controls.
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2.6.PIN code - blockingthe menu access

After activating the blockade every attempt to enter the main
menu needsfive digit PIN code.

Toactivate the blocking of menu (fig.19)itis necessary to:

- press A button of the receiver, PP appears on the display, from
the level of main menu choose with up/down buttons ‘bc’ option,
confirmwith Abutton ofthereceiver,

- choose ‘on’ option with up-down buttons, confirm with A button
ofthereceiver,

- set PIN code with the remote control buttons, with up-down
buttons the number, with left-right buttons of the remove move

3]
<2=:>|_.'

[

O°@ LP between the code digits, currently edited digit pulses on the
° display, confirm the set code with A button,
—) - blinking ‘on" option appears on the display, it is necessary to

confirm with A button of the receiver and repeat the entered
code, confirm again with A button,

- press A button 3 times to confirm while A3 option shows on the
display to activate the blocking of the main menuy, since this
moment every attempt to enter the main menu needs giving PIN
code.

- confirm the changes with A button of the receiver and exit the
function settings.

REMOTE "+ b

E-EHE-E-
121

|H 3 H A E H A | LOOSINGTHE PIN CODE PERMANENTLY BLOCKSTHE
ACCESS TO THE MAIN MENU OF THE RECEIVER.
back\tcl)/bd A UNLOCKING THE ACCESS REQUIRES THE
INTERVENTION IN EEPROM MEMORY BY THE

MANUFACTURER.

Fig. 19. Blocking the menu access.
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Fig. 20. Deactivating the menu blocking.

back to bd

To deactivate the blocking of menu (fig.20)itis necessary to:

- pressAbutton of the receiver, after entering PIN code PP appears
on the display, from the level of main menu choose with up/down
buttonsbc’ option, confirm with A button of the receiver,

- choose ‘of” option with up-down buttons, confirm with A button
ofthereceiver,

- set PIN code with the remote control buttons, with up-down
buttons the number, with left-right buttons of the remove move
between the code digits, currently edited digit pulses on the
display, confirm the set code with A button,

- press A button 3 times to confirm while A3 option shows on the
display to deactivate the blocking of the main menu,

g Withdrawing from the changes takes place after pressing
Bbuttononthereceiver.
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2.7.Cloning of the memory of the receiver

CE option allows to archive or transfer the data concerning assigned remote
controls and configuration settings between the receivers. B700 module is
necessary to use the cloning function. The module is available at the
manufacturer.

To clone the memory of thereceiver (fig.21) itisnecessary:

- place the cloningmodule in the output marked with B700,

- press A button of the receiver, PP appears on the display, from the level of
main menu choose with up/down buttons ‘CE’ option, confirm with A button
ofthereceiver,

- press A button 3 times to confirm while A3 option shows on the display to
confirm,

- the receiver starts copying the data what is signaled with characteristic
pulsing on the receiver display. Successful copying is signaled by
reappearing of ‘CE’ onthe display.

&

. 0- ’ — -‘ ~D .’.
T EEGE]

<>

REMOTE

Pay attention to place B700 module precisely in the output of the
receiver (fig.22). If itis placed in the wrong way it may lead to damage
ofthe module orreceiver.

> P

Ifthe module is damaged the display shows ‘EE.Er’ symbol.

back to CE

Fig. 21. Cloning of the memory. b)
B
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Fig. 22. B700 module connection.
View of receiver on side (a) and top (b).
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back toi PF \/‘ E

Fig. 23. Restoring the factory settings.

2.8. Restoring factory settings
PF optionisusedtorestore the factory settings of the receiver

Factory settings of the receiver”

-noremotesregistered inthe memory,

-channels mode set on monostable mode with 0.5 secturnontime,
- remote assigning of remote controls blockade: off,

-PINblockade switched off—no PIN number,

-double-click option: off

Torestore the factory settings of the receiver (fig.23) itis necessary to:

- pressAbutton of the receiver, after entering PIN code PP appears onthe
display, from the level of main menu choose with up/down buttons ‘PF’
option, confirmwith A button of the receiver,

- press A button 3 times to confirm while A3 option shows on the display to
confirm.

A Withdrawing from the changes takes place after pressing B button

onthereceiver.

g Using 'PF’ option causes irreversible removal of all registered

remote controls and channel settings from the receiver’s
memory.
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3.0PERATING MODEWITHCOMPUTERBY USB PORT

MAX2 receiver is equipped with the microUSB connector for connecting to the computer. The case of the receiver is
equipped with the opening which enables the access to the microUSB connector. Thanks to this it is possible to connect
the cable without the need to take off the cover. Connecting the receiver with the computerisindicated by showing 'U' on
the display. Managing of the receiver takes place with the dedicated software: USB PROGRAMMER. Programinterfaceis
simple andintuitive.

Toconnectthereceivertothe computeritisnecessaryto:

- connectthe receiverto the computer with standard microUSB cable, ‘U’ appears on the display,

-install dedicated USB PROGRAMMER and drives available at www.dtm.pl.

Details of programming option areincluded in USB PROGRAMMER manual.

A Powering of the receiver can be with the use of USB port of the computer without the need to connect the outside

power unit.

In case of connecting the receiver with the computer and using outside aerial do not connect it with its earthed
elements.

A In case of connecting the computer with USB cable to the already powered receiver, remember that both devices
(the power unitand the computer) should be powered from the same phase.
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- 2|PrayciskTasteiButon i - fprayciskTaste Buton v -

NiiNiiNo. | Identyfikator uzytkownika pilota / ID des Handsender- il il
" | Benutzers / Remote user ID C1[C2[C3|C4]C-1[C2[C3|C4]C1[C-2[C3|C4|C1[C2[C3|C4
001

002
003
004
005
006
007
008
009
010
011
012
013
014
015
016
017
018
019
020

Tab. 1. Przyktadowa tabela identyfikacyjna dla 20 pilotow.
Tab. 1. Beispiel einer ID-Tabelle fur 20 Handsender.
Tab. 1. Example identification table for 20 remotes.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

EU DECLARATION OF CONFORMITY C €

EU KONFORMITATSERKLARUNG
06/2017

Producent  Hersteller | Manufacturer

komandytows ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska

Wyrsb
Odbiornik zdainego sterowania radiowego 433, 92MHz.
Erzeugnis

plénger 433, g
Funkwellen

Product:

Radio receiver 433,32MHz.

Model(e) / Die Modell(s) | Model(s): MAX2, MAX2 MULTI

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej
Das Erzeugnis st mit den Richtlinien der Europaischen Union
bereinstimmend

Product is compatible with European Directives

RED directive 2014/53/EU

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1WEDEUG DYREKTYWY RED
FUNKANLAGE IN DER 1. KLASSE NACH RED-RICHTLINIE
RADIO DEVICE IN CLASS 1 ACCORDING TO RED DIRECTIVE.

Wyréb spefnia wymagania norm zharmonizowanych
Das Erzeugnis erfolit die Vorgaben der harmonisierten
Normen

Productis compatible with harmonized norms.

EN 300 220-1V2.4.1: 2013-02; EN 300 220-2V3.1.1: 2016-11
EN 301489-1V1.9.2: 2012; EN 301 489-3V1.6.1: 2014-03

Prezes Zarzqdy Komplementarivsza
Vorstandsvorsitzender des Komplementrs
Chairman of the Board of the General Partner

Daniel Kujawski —

27-04-2017 Bydgoszcz, Polska

UTYLIZACJIA

Urzadzer elektrycznych lub
elektronicznych nie mozna wyrzuca¢
razem z odpadami gospodarczymi.
Prawidlowa utylizacja urzadzenia daje
mozliwosé zachowania naturalnych
zasobéw Ziemi na diuzej i zapobiega
degradacjiérodowiskanaturalnego.

WARUNKIGWARANCJI
Producent DTM System, przekazuje
urzadzenia sprawne i gotowe do
uzytku. Producent udziela gwarancji
na okres 24 miesiecy od daty zakupu
przez klienta koricowego. Okres
gwarandji okreslany jest na podstawie
plomb gwarancyjnych producenta,
umieszczanych na kazdym wyrobie.
Producent zobowiazuje sig do
bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli
w okresie gwarancji wystapity wady z
winy producenta. Niesprawne
urzadzenie nalezy dostarczy¢ na
wiasny koszt do miejsca zakupu,
zataczajac kopie dowodu zakupu i
krétki, jednoznaczny opis
uszkodzenia. Koszt demontazu i
montazu urzadzenia ponosi
uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje
baterii w pilotach, wszelkich
uszkodzet powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania,
samowolnych regulacji, przerobek i
napraw oraz uszkodzen powstatych w
wyniku wytadowania
atmosferycznego, przepiecia lub
2warcia sieci zasilajacej. Szczegétowe
warunki udzielania gwarancji reguluja
stosowne akty prawne.
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ENTSORGUNG

Entsorgung der Elektrogerite bzw.
Elektronik darf nicht in Rahmen der
Haushaltsabfalle erfolgen. Eine
sachgerechte Entsorgung des Gerétes
macht es moglich, natirliche
Erdressourcen langer aufrecht zu
erhalten sowie der Umweltzerstérung
vorzubeugen.

GARANTIEBEDINGUNGEN

Der Hersteller DTM System ubergibt
funktionsfahige und nutzungsbereite
Geréte. Der Hersteller erteilt eine
Garantie von 24 Monaten nach
Einkaufsdatum vom Endkunden
gerechnet. Die Garantiezeit wird auf
Basis von Garantieblomben des
Herstellers, die an jedem Erzeugnis
angebracht werden, festgelegt. Der
Hersteller verpflichtet sich dazu, das
Gerat kostenfrei zu reparieren, wennin
der Garantiezeit Mangel durch
Verschulden des Herstellers auftreten.
Nicht funktionsfshiges Gerat ist auf

DISPOSAL

Electrical or electronic devices cannot
be removed with everyday waste. The
correct recycling of devices gives the
possibility of keeping natural resources
of the Earth for a longer time and
prevents the degradation of natural
environment.

WARRANTY

DTM System provides operational and
ready to use devices and gives 24
months warranty from the selling date
to the end customer. This time is
counted according to the producer
warranty labels or serial numbers
placed on every product. DTM System
obliges itself to repair the device for
free if during the warranty period there
are problems which come because of
its fault. Broken device should be
supplied on customer’s expense to the
place of purchase and enclose clearand
brief description of the breakage. The
cost of ttis covered by

eigene Rechnung an die
zu liefern. Der Lieferung ist eine kurze,
nachvollziehbare Beschreibung des
Schadens beizufigen. Die
Demontage- und Montagekosten
gehen zu Lasten des Betreibers. Die
Garantie gilt nicht fur Batterien in den
Handsendern, sémtliche Schaden, die
durch unsachgemiRe Verwendung,
selbsttdtige Regelungen,
Modifikationen und Reparaturen
sowie Schaden infolge von
atmospharischen Entladungen,
Uberspannungen bzw. Kurzschlissen
des Stromnetzes entstanden sind.
Detaillierte Bedingungen fir
Garantieerteilung werden in den
einschlagigen Rechtsnormen geregelt.

the user. The warranty does not cover
any faults caused by improper usage,
user self repairs, regulations and
adaptations, lightning strikes, voltages
or short circuits in the electrical grid.
Appropriate legal acts regulate details
of thewarranty.
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DTM System spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig spotka komandytowa
ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska, tel. +48 52 340 15 83, www.dtm.pl



