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BEZPIECZENSTWO REALIZACJISYSTEMUAUTOMATYKI

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ catg instrukcje instalacji i obstugi
produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie¢ do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzic¢ do
wypadku w ktdrym ucierpia ludzie lub wystgpig szkody rzeczowe.

Sterownik zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i uzytkowanie
jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczenistwa. DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za
wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnejinstalacji urzadzen.

e Nie nalezy pozostawia¢ materiatow z opakowan w miejscu dostepnym dla dzieci, poniewaz
stanowig one potencjalnezagrozenie;

e Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytacznie w celu uzytkowania zgodnie z
przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie go w innym celu, moze
niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie urzadzenia i stanowi potencjalne zrédto
zagrozenia;

e Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnegoz przeznaczeniem;

¢ Nie nalezy instalowac urzadzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub agresywnym
powietrzem;

e Automatyczne bramy powinny by¢ zgodne z normami jak réwniez z kazdym obowigzujgcym
przepisem lokalnym, muszg odpowiada¢ wymogomnorm EN 12604;

e Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych napedzanych
elementdw lub zaich odksztatcenia, ktére moga wystgpic podczas uzytkowania;

e Instalacjamusiodpowiada¢ wymogom norm EN12453.

e Przedrozpoczeciemjakichkolwiek praczsystemem nalezy odtaczyc wszystkie zrodta zasilania;

e Instalacja elektryczna, do ktdrej podtaczana jest automatyka, musi odpowiadac¢ obowigzujgcym
normom i byc prawidtowo wykonana;

e Instalator powinien dostarczy¢ z urzadzeniem wytacznik réznicowopradowy zapewniajgcy
odciecie urzadzen od zasilania gtdwnego. Standardy wymagaja odseparowania stykow na co
najmniej 3mm w kazdym biegunie (EN60335-1). Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6A z
wytgcznikiem wszystkich obwodow;

¢ Nalezyzadbad ozabezpieczenie obwodu zasilania wytgcznikiem réznicowym o progu 30maA;

e Mechanizmy zabezpieczajace (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed zagrozeniami
zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych, takimi jak zmiazdzenie,
zaczepienie czy oderwanie;

e Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie urzgdzenia w przypadku
zastosowania komponentow nie bedacych produktami oferowanymiprzez DTM System;

e Przyserwisowaniu nalezy stosowac wytacznie oryginalne czesci;

¢ Nienalezy wzaden sposob modyfikowad elementéw urzadzenia;

¢ Nalezy poinformowac uzytkownika koncowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w przypadku
awarii oraz o zagrozeniach wynikajacych zuzytkowania urzadzenig;

e Obstugaurzadzeniajest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone

¢ Urzadzenia sterujgce powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatyki przed przypadkowym uruchomieniem;

e Serwisdozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel;

e Podczas montazu lub prac naprawczych, nalezy zachowac ostroznos¢, nie nosi¢ bizuterii,
zegarkow czy luznejodziezy;

e Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy urzadzenie jest prawidtowo ustawione i czy
urzadzenia sterowane, system zabezpieczajacy dziatajg prawidtowo;

e Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomoérek) musza
poprawnie pracowac pozamontowaniui podfgczeniu napedu do sieci;

e Zdalne sterowanie radiowe mozna stosowac tylko woéwczas, gdy ustawiona jest bezpieczna
wartosc¢ uzywanejsity;

e Zdalnego sterowania radiowego wolno uzywac tylko wowczas, jesli mozliwa jest obserwacja ruchu
bramy, a w strefie ruchu nie przebywajg zadne osoby i nie sg umieszczone zadne przedmioty.
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BEZPIECZENSTWOUZYTKOWANIASYSTEMUAUTOMATYKI

Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktorym ucierpia ludzie lub wystapig szkody rzeczowe. Konieczne jest uwazne zapoznanie sie z
ponizszymi ostrzezeniami. Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy
instalacjai uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczernstwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej instalacji
urzadzen.

o W czasie pracy sytemu automatyki zaréwno dzieci jak i osoby doroste muszg zachowa¢ bezpieczna
odlegtosé od pracujgcejautomatyki.

o Obstuga systemu automatykijest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone.

o Urzadzenia sterujgce powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatykiprzed przypadkowym uruchomieniem.

e Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni
otwarta.

 Nie nalezy utrudniac ruchu elementéw automatyki, wszelkie przeszkody utrudniajgce ruch nalezy
usunad.

o Nalezyzapewni¢sprawnosc¢idobrg widocznosclamp sygnalizacyjnychitablicinformacyjnych.

e Recznaobstuga systemu mozliwa jest wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu.

o W przypadku awarii, nalezy odfaczy¢ zasilanie, a nastepnie wezwac serwis, ktory dokona
niezbednych napraw.

« Nie nalezy wykonywac samodzielnie zadnych napraw i konserwacji urzadzenia. Serwis urzgdzenia
dozwolony jest wytgcznie przez wykwalifikowany personel.

o Nalezy upewniésie, czy osoby, ktore montujg, konserwuja czy tez obstugujg urzadzenie, postepuja
zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy trzymac te instrukcje w takim miejscu, aby mozna byto szybko
siegna¢donich wrazie potrzeby.

GWARANCJA

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku i udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta koricowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych lub oznaczen partii produkcyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. DTM
System zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie
obejmuje, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji,
przerobek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub
zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegotowe warunki udzielania gwarancjireguluja stosowne akty prawne.
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1. Informacje ogolne

Sterownik GO-CB przeznaczony jest do wspodtpracy z sitownikami bram garazowych serii GO.
Umozliwia zaréwno zdalne jak i reczne sterowanie pracg sitownika garazowego. Dzieki wejSciom
zabezpieczajgcym spetnia wymagania norm bezpieczenstwa w automatyce bramowej.

2.Danetechniczne

e zasilanie 230 VAC/50Hz

* pobdr pradu / w spoczynku 1A/0,04A

* bezpiecznik 3A (wymiary 6,3x32mm)

e klasa ochrony IP-20

* zakres temperatur -20 °Cdo +50°C

* wbudowane o$wietlenie/czas swiecenia state LED /4min.

* sterowanie automatyka przycisk nascienny / piloty radiowe

* czestotliwosdé 433MHz / w wersji Duo 433MHz i 868MHz

* pamiec pilotow 150 pilotow facznie

* wejscie dla urzadzen zabezpieczajacych tak, wejscie foto

* wyjscie zasilania akcesoridw: tak, +24VDC max. 100mA

* tryby pracy: otworz, zamknij, krok po kroku, zamknij po czasie, wietrzenie

* tryby pracy wejscia foto: stop, rewers przy zamykaniu, stop, cofniecie 100mm przy
otwieraniu

* cofniecie wdzka po zamknigciu: tak

3. Instalacja

3.1.Wazne przypomnienie

wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisamiprawa.

W urzadzeniach wystepujg niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie potaczenia nalezy
wykonywac przy wytgczonym napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposob
na tyle bezpieczny, aby zminimalizowac ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujaca
instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie przepisow, jest
odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktore urzgdzenie moze spowodowac.

A UWAGA! Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i

3.2.0pis poszczegolnych elementow sterownika

Gtowica napedu to silnik i sterownik umieszczone w jednej obudowie. W celu uruchomienia nalezy
wykonac¢ odpowiednie podtaczenia elektryczne elementéw zabezpieczajgcych i sterujgcych (ztacze
akcesoriow), zasili¢ prawidtowo naped (wtyczka zasilania 230VAC) i zaprogramowac sterownik przy pomocy
przyciskdw na panelu sterujgcym.
Obecnos¢ napieciazasilania sygnalizowana jest swieceniem kropki na wyswietlaczu LED.

UWAGA!

Ustawienia centrali niedostosowane do warunkoéw instalacji mogg w niedtugim czasie doprowadzic do jej
zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakonczeniu etapu tworzenia instalacji i podtgczania urzadzen, koniecznie
nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowac parametry pracy do biezacej instalacji. W szczegdlnosci nalezy
zawsze ustawic czasy otwierania i zamykania oraz moc napedu - poprzez wyznaczenie pozycji krancowych
bramy podczas autonauki. Ewentualnie po autonauce zwiekszyc¢ prég zabezpieczenia przecigzeniowego

Nalezy skrupulatnie przestrzegal przewidzianych potaczen. W sytuacji niepewnosci nie probowac, lecz
zapoznac sie zodpowiednimi szczegdtowymi kartami technicznymiinstalowanych urzadzen. Btedne wykonanie
potaczer moze spowodowac powazne szkody w sterownikui pozostatych urzadzeniach.

Informacje ogélne / Dane techniczne




bezpiecznik

kabel zasilajgcy 230VAC

Rys.1. Widok napedu serii GO z zaznaczeniem wazniejszych elementow.

3.3. Opis potaczen elektrycznych sterownika GO-CB
3.3.1. Zasilanie sieciowe, wtyczka 230VAC, 50Hz

panel sterowania

ztgcze akcesoriow

016010
1111

+24V PE COM PB

Naped zasilany jestzgniazda sieciowego umieszczonego maksymalnie 0,5m od gtowicy napedu.

3.3.2. Zaciski zasilania akcesoriow 24VAC

Zasilanie akcesoriow znajduje sie na zaciskach +24V (DC) i COM. Maksymalne obcigzenie wyjscia

zabezpieczonego elektronicznie (PTC) wynosi 100mA.

3.3.3. Zaciskido podtaczeniafotokomorek

Fotokomorki podfagczamy do zaciskow PE i COM. Fabrycznie fotokomorki pracuja w trybie rewers przy

zamykaniu.W menu sterownika mozna dokona¢ modyfikacji trybu pracy.

3.3.4. Zaciski sterowaniarecznego

Przycisk sterowania recznego podtagczamy do zaciskow PB i COM. Podtaczony musi by¢ przycisk

chwilowy typu NO. Wejscie dziata tylko w trybie sterowania krok po kroku (SBS).




4. Programowanie sterownika GO-CB
Programowanie odbywa sie przy pomocy siedmiosegmentowego wyswietlacza LED oraz przyciskow
SET, CODE, UP, DOWN znajdujgcychsie na panelu napedu.

Powcisnieciu przycisku SET przez 1,5 sekundy pojawia sie menu programowania ustawien sterownika.

Po wcisnieciu przycisku CODE przez 1,5 sekundy pojawia sie menu programowania pilotow.

Przetaczanie kolejnych opcjimenu odbywa sie za pomoca przyciskow UP i DOWN.

Wejscie w dang opcje programowania nastepuje po wcisnieciu przycisku SET. Wyjscie z danej opcji
programowania o jeden poziom wyzejnastepuje po wcisnieciu przycisku CODE.

A Sterownik automatycznie wychodziz menu programowania po 45 sekundach bezczynnosci.

Fabrycznie sterownik nie posiada zapamietanej charakterystyki obcigzenia dlatego wymagane jest
przeprowadzenie nauki. Bez przeprowadzonej nauki automatyka nie uruchomi sie. Proba uruchomienia
sterownika bez przeprowadzonej nauki skutkuje pojawieniem sie komunikatu w postaci mrugajacej przez trzy
sekundy litery "L".

Komunikat pojawia sie rowniez w przypadku przerwania nauki.

4.1. Programowanie ustawien sterownika
Wejscie do menu ustawien sterownika polega na wcisnieciu na 1,5 sekundy przycisku SET. Kolejne
funkcje wmenu oznaczone sg symbolamiwyswietlanymina panelu sterownika.
Zmenu programowania mozliwe jest ustawienie nastepujacych funkcji sterownika:
A -nauka automatyczna (uproszczona)
H - nauka potautomatyczna (rozszerzona)
P - requlacja przecigzenia
F-tryb pracy fotokomorki
b - odprezanie bramy
c-czasautozamykania
n-liczba cyklibramy
r-resetustawien

4.1.1. Nauka automatyczna. Nauka w trybie uproszczonym[A]

Jest to prosta i szybka forma ustalenia pozycji krancowych bramy. Aby uruchomic¢ proces nauki
automatycznej nalezy wejs¢ w menu sterownika przytrzymujac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET. Na
wyswietlaczu pojawi sie symbol A. Nalezy zatwierdzi¢ rozpoczecie procesu nauki automatycznej przyciskiem
SET.

Nauka automatyczna przebiega w nastepujacych etapach:

szukanie skrajnej pozycjidolnej. Miga dolna kreska na wyswietlaczu.
szukanie maksymalnej pozycji gornej. Miga gorna kreska na wyswietlaczu.
powrét do pozycjidolnej. Animacja ruchu bramy na wyswietlaczu.
cyklotwarciaizamknieciabramy.

XXX KX

Podczas nauki automatycznej sterownik szuka pozycji skrajnych poprzez wykrycie zablokowania ruchu bramy.
Zaréwno pozycja dolna jak i gérna moga by¢ "wskazane" przez uzycie pilota zdalnego sterowania, dopisanego
do funkcjiSTOP lubSBS oraz przez uzycie przycisku SET na panelu wyswietlacza.

Podczas cyklu otwarcia i zamkniecia w procesie nauki automatycznej nalezy zadbac o to by przejazd bramy nie
bytniczymzaktécony.

Aby nauka automatycznazakonczyta sie prawidtowo konieczne jest wykonanie wszystkich etapow.
Jezeli podczas procesu nauki automatycznej sterownik wykryje przekroczenie maksymalnego dopuszczalnego
pradussilnika, automatyka nie uruchomisie, a przy probie uruchomienia na wyswietlaczu wyswietli sie komunikat

w postaci mrugajacej litery "P.".

A Podczas nauki automatycznej nie dziatajg fotokomarkii wykrywanie przecigzen.

Programowanie




4.1.2. Nauka wtrybie potautomatycznym. Nauka wtrybie rozszerzonym [H]

Daje mozliwos$¢ ustawienia pozycji skrajnych bramy wedtug potrzeb. Aby przeprowadzi¢ nauke nalezy
w menu sterownika przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET. Na wyswietlaczu pojawi sie A, nalezy
przejs¢ przyciskiem DOWN do funkgji nauki, oznaczonej symbolem H. Zatwierdzi¢ rozpoczecie procesu nauki
przyciskiem SET.

Nauka przebiega w nastepujacych etapach:

szukanie skrajnej pozycji dolnej. Miga dolna kreska na wyswietlaczu. Przyciskami UP/DOWN nalezy ustawic¢
brame w pozycjizerowej (skrajnie dolnej). Gdy brama jest we wtasciwej pozycjiwcisng¢ SET.

szukanie maksymalnej pozycji gérnej. Miga gorna kreska na wyswietlaczu.Przciskami UP/DOWN nalezy
ustawi¢ brame w pozycji maksymalnego otwarcia (skrajnie gérnej). Gdy brama jest we wtasciwej pozycji
wcisng¢SET.

powrdt do pozycji dolnej. Animacja ruchu bramy na wyswietlaczu. Brama samoczynnie wraca do pozyc;ji
zerowe;j.

cyklotwarciaizamknieciabramy.

W fazach szukania pozycji dolneji gdrnejmozliwe jest korygowanie pozycji przed zatwierdzeniem etapu.

Podczas cyklu otwarcia i zamkniecia w procesie nauki nalezy zadbad o to by przejazd bramy nie byt niczym
zaktocony.

Aby nauka zakonczyta si¢ prawidtowo konieczne jest wykonanie wszystkich etapow.

Jezeli podczas procesu nauki sterownik wykryje przekroczenie maksymalnego dopuszczalnego pradu silnika,
automatyka nie uruchomi sie, a przy probie uruchomienia na wyswietlaczu wyswietli sie komunikat w postaci
mrugajacejlitery "P.".

A Podczas naukiw trybie rozszerzonym nie dziataja fotokomoérkii wykrywanie przecigzen.

4.1.3.Regulacja przecigzenia[P]

Mozliwe jest zwiekszenie dopuszczalnego przecigzenia pradu silnika. Jego warto$¢ mozna regulowac w
zakresie 0-3 co oznacza dodanie do fabrycznie nastawionego dopuszczalnego przecigzenia wartosci od 0 do
30%.

Aby dokonac regulacji przecigzenia nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET. Na
wyswietlaczu pojawi sie A, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do regulacji przecigzenia, oznaczonejsymbolem P.
Zatwierdzic przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ w zakresie od 0 do 3. Przyciskami UP i DOWN
ustawic¢ zadang wartos¢. Zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Na wyswietlaczu zamruga symbol P sygnalizujac
zapamietanie ustawien.

Reczna korekta zaprogramowanych przez sterownik parametrow moze spowodowac, ze automatyka nie bedzie
spetnia¢ normy PN-EN12453:2002 w zakresie bezpieczenstwa uzytkowania bramznapedem.

4.1.4.Tryb pracy fotokomorki [F]
Fotokomodrka moze pracowac w jednym z czterech trybow pracy:
rewers podczaszamykanial[r]
stop podczaszamykania[S]
rewers podczas zamykania, stop z cofnieciem okoto 100 mm podczas otwierania[r.]
stop podczas otwieraniaizamykania[S.]

XX X X

Aby wybrac tryb pracy fotokomorki nalezy przytrzymad wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET. Na
wyswietlaczu pojawi sie A, nalezy przejsc przyciskiem DOWN do funkcji wyboru trybu, oznaczonej symbolem F.
Zatwierdzic przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie symbol trybu pracy fotokomarkir, S, r., S.. Przyciskami
UP i DOWN ustawic zadany tryb. Zatwierdzic przyciskiem SET. Na wyswietlaczu zamruga symbol F sygnalizujac
zapamietanie ustawien.

Naruszenie fotokomdrki kiedy brama znajduje sie w stanie spoczynkowym sygnalizowane jest mrugajacym
znakiem"F" nawyswietlaczu.




4.1.5. Funkcja "cofnij". Odprezenie bramy [b]

Funkcja umozliwia odprezenie bramy po jej zamknieciu. Jezeli funkcja zostanie wtaczona, wtedy po
zamknieciu bramy sterownik dokona niewielkiego obrotu silnika w kierunku otwierania celem zlikwidowania
naprezen mechanicznych.

Aby wigczyé/wytaczyd funkcje odprezenia bramy nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET.
Na wyswietlaczu pojawi sie A, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do funkcji odprezania bramy, oznaczonej
symbolem b. Zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie symbol parametru. Przyciskami UP i
DOWN ustawic zagdang wartos¢ y dla wiaczenia funkcji, n dla wytaczenia funkcji. Zatwierdzi¢ przyciskiem SET.
Nawyswietlaczu zamruga symbol b sygnalizujgc zapamietanie ustawien.

4.1.6.Czas autozamykania[c]

Mozliwe jest ustawienie czasu automatycznego zamkniecia bramy. Gdy timer jest aktywny odliczanie
rozpoczyna sie tylko po petnym otwarciu bramy. Na wyswietlaczu pojawia sie migajgca cyfra odmierzajgca czas
jaki pozostatdo zamkniecia bramy. Czas mierzony jest w minutach, a gdy jest on mniejszy od 10 sekund wowczas
wyswietlany czas odmierza pozostate do autozamkniecia sekundy.

Aby wiaczyc¢ [ wytaczy¢ czas autozamykania nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET. Na
wyswietlaczu pojawi sie A, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do funkcji autozamykania, oznaczonej symbolem
c. Na wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ w zakresie od 0 do 9. Przyciskami UP i DOWN ustawic¢ zadang wartos,
gdzie 0 oznacza wyfaczenie funkcji a wartosci z przedziatu 1-9 czas w minutach, po ktérym rozpocznie sie
autozamykanie. Zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Na wyswietlaczu zamruga symbol ¢ sygnalizujac zapamietanie
ustawien.

4.1.7. Liczbacykli[n]

Sterownik pozwala na wyswietlenie liczby wykonanych petnych cykli otwarcia/zamkniecia bramy w
tysigcach.
Aby sprawdzic liczbe cykli wykonanych przez brame nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk
SET. Na wyswietlaczu pojawi sie A, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do liczby cykli, oznaczonej symbolem n.
Na wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ w zakresie od 0 do 9 oznaczajaca ilos¢ petnych cykli wykonanych przez
brame wyrazonawtysigcach. W przypadku kiedy brama wykonata wiecej niz 9999 cykli cyfra 9 bedzie mrugac.

Aby wyzerowac licznik cykli wykonanych przez brame nalezy po sprawdzeniu liczby cykli przycisnac przycisk SET
przez 2 sekundy. Nawyswietlaczuzamruga symbol n sygnalizujgc wyzerowanie licznika cyKkli.

4.1.8.Resetustawien [r]
Mozliwe jest zresetowanie ustawien bramy i przywroécenie ustawien fabrycznych.
Reset ustawien:
wymusza koniecznosc¢ przeprowadzenia nauki
usuwa wartosciregulacji przecigzenia
ustawia tryb pracy fotokomarkinarewers przy zamykaniu
wigcza funkcje odprezenia bramy
wytgcza autozamykanie bramy
odblokowuje funkcje zdalnego dopisywania pilotéw
usuwa ze sterownika kod Galactic
nie usuwa dopisanych pilotow!

R

Aby zresetowac ustawienia sterownika nalezy przytrzymad wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk SET. Na
wyswietlaczu pojawisie A, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do resetu ustawien, oznaczonego symbolemr. Na
wyswietlaczu pojawi sie licznik z wartoscig 3. Po trzykrotnym wcisnieciu przycisku SET, gdzie kazde wcisnigcie
zmniejszy wartos¢ licznika, nastgpi przywroécenie ustawien fabrycznych. Na wyswietlaczu zamruga symbol r
sygnalizujac przywrocenie ustawien fabrycznych.




4.2 Menu pilotow
Wejscie do menu ustawien pilotow polega na wcisnieciu na 1,5 sekundy przycisku CODE. Kolejne
funkcje w menu oznaczone s3 symbolamiwyswietlanymina panelu sterownika.
W menu programowania pilotéow mozliwe jest:
O przypisanie przycisku pilota do funkcji otwierania bramy
Cprzypisanie przycisku pilota do funkcjizamykania bramy
S przypisanie przycisku pilota do funkcji stop
3 przypisanie przycisku pilota do funkcji krok po kroku SBS
P przypisanie przycisku pilota do funkcji wietrzenia
uusuniecie pojedynczego pilota z pamiecisterownika
b wiaczenie / wytaczenie blokady zdalnego dopisywania pilotow
G ustawienie/wykasowanie kodu Galactic
d kasowanie pamieci pilotow

4.2.1. Dopisanie przycisku pilota do funkgji
Dopisanie pilota do sterownika polega na dopisaniu przycisku pilota do funkgji:
O-open-otwieranie
C-close - zamykanie
S-stop-stop
3-SBS-krok po kroku

XXX X

Aby dopisa¢ przycisk pilota do funkcji nalezy przytrzymad wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk CODE. Na
wyswietlaczu pojawisie O, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do wybranejfunkgji, oznaczonejsymbolemO, C, S,
3, zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie licznik, wyswietlajac liczbe 3. Nalezy
trzykrotnie wcisngc przycisk pilota, ktéry ma by¢ dopisany do funkcji. Kazde wcisniecie powoduje zmniejszenie
wskazania licznika. Po trzykrotnym wecisnieciu przycisku pilota, wyswietlacz wskazuje o nalezy zatwierdzi¢
dopisanie przyciskiem SET lub odrzuci¢ przyciskiem CODE. Prawidtowe dopisanie sygnalizuje mruganie
symbolu o nawyswietlaczu.

Aby zmieni¢ przyporzadkowanie funkcji do przyciskdw nalezy ponownie przeprowadzic¢ procedure dopisywania.

4.2.2. Funkcja wietrzenia[P]

Funkcja wietrzenia zapewnia lekkie rozszczelnienie bramy (uniesienie na 1lcm) dla zapewnienia
wentylacjiw garazu.
Korzystanie z funkcji wietrzenia wymaga dopisania przycisku pilota do funkcji wietrzenia P.
Aby dopisac przycisk pilota do funkcji wietrzenia nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy przycisk CODE.
Na wyswietlaczu pojawi sie O, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do funkcji wietrzenia, oznaczonej symbolem P,
zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie licznik, wyswietlajgc liczbe 3. Nalezy trzykrotnie
wcisnac przycisk pilota, ktory ma by¢ dopisany do funkcji wietrzenia. Kazde wcisniecie powoduje zmniejszenie
wskazania licznika. Po trzykrotnym wcisnieciu przycisku pilota, kiedy licznik wskazuje o nalezy zatwierdzi¢
dopisanie przyciskiem SET lub odrzuci¢ przyciskiem CODE. Prawidtowe dopisanie sygnalizuje mruganie
symbolu o nawyswietlaczu.

Uzycie przycisku wietrzenia kiedy brama znajduje sie w innej pozycji niz wietrzenie spowoduje ustawienie bramy
w pozycji wietrzenia. Uzycie przycisku wietrzenia kiedy brama jest w pozycji wietrzenia spowoduje zamkniecie
bramy.




4.2.3.Szybkie dopisanie pilota
Sterownik umozliwia szybkie dopisanie pilota.

W procedurze szybkiego dopisywania mozliwe jest przypisanie przycisku tylko do funkgji krok po
kroku (SBS).

Aby dopisac przycisk pilota do funkcji SBS w procedurze szybkiego dopisania nalezy wcisnac i przytrzymac
powyzej2s przycisk UP, wtym czasie nalezy wcisngc¢ wybrany przycisk pilota.
Prawidtowe dopisanie sygnalizuje mruganie symbolu 0. na wyswietlaczu.

Jezeliw procedurze szybkiego dopisywania zostanie uzyty pilot, ktérego przycisk jest juz dopisany do
sterownika, pilottenzostanie usuniety. Usuniecie sygnalizowane jest mruganiem d na wyswietlaczu.

( N\ N\ [ \

SET

) ) MRUGA ,,0.”
WCISNAC UP WCISNAC PRZYCISK PILOTA u DOPISANIE UDANE
J / 7/

Rys. 2. Szybkie dopisanie pilota.
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4.2.4.Usuniecie pojedynczego pilota[u]

Sterownik umozliwia usuniecie pojedynczego pilota. Usuniecie jest mozliwe jedynie w przypadku fizycznie
posiadanego pilota.

Usuniecie pojedynczego pilota mozliwe jest z uzyciem funkcji usuwania pilota, oznaczonejw menu symbolemu,
oraz przy pomocy funkcji szybkiego usuwania.

Aby usunac pojedynczego pilota ze sterownika przez menu, nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy
przycisk CODE. Na wyswietlaczu pojawi sie O, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do funkcji usuwania pilota,
oznaczonej symbolem u. Zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie licznik, wyswietlajac liczbe 3.
Nalezy trzykrotnie wcisnac przycisk pilota, ktéry ma zostac usuniety. Kazde wcisnigcie powoduje zmniejszenie
wskazania licznika. Po trzykrotnym wecisnieciu przycisku, kiedy licznik wskazuje d nalezy zatwierdzic¢ usuniecie
przyciskiem SET lub odrzuci¢ przyciskiem CODE. Prawidtowe usuniecie pilota sygnalizuje mruganie symbolu d
nawyswietlaczu.

Aby usunac pojedynczego pilota ze sterownika za pomocg szybkiego usuwania nalezy wcisnac i przytrzymacd
powyzej 2s przycisk DOWN i nastepnie wcisngc przycisk pilota, ktory ma zostac usuniety. Prawidtowe usuniecie
pilotajest sygnalizowane przez zamruganie symbolu d na wyswietlaczu.
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Rys. 3. Usuniecie pojedynczego pilota przez menu.
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4.2.5.Zdalne dopisywanie pilotow

Funkcja zdalnego dopisywania pilota pozwala na dopisanie pilota bez koniecznosci fizycznego dostepu do
sterownika. Warunkiem powodzenia jest koniecznos¢ znajdowania sie w zasiegu radiowym sterownika oraz
posiadanie wczesniejdopisanego pilota.

Aby zdalnie dopisac pilota nalezy:
w zasiegu sterownika wcisng¢ na 15 sekund przycisk juz dopisanego pilota. Po 15 sekundach na wyswietlaczu
zamruga symbol o.
w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy wcisnac i przytrzymac przez 15 sekund przycisk pilota, ktéry ma zostac
dopisany. Po 15 sekundach na wyswietlaczu zamruga symbol 0. sygnalizujgc zdalne dopisanie pilota. "Nowy"
pilot zostanie dopisany z konfiguracjg przyciskow "starego", uzytego w procedurze.

N\ (

PILOT W ZASIEGU)
STEROWNIKA

(PILOTW ZASIEGU
STEROWNIKA

Ae

WCISNAC NA 15 SEKUND WCISNAC NA 15 SEKUND
1 PRZYCISK ,,STAREGO” PO MAKSYMALNIE PRZYCISK ,NOWEGO”
3 SEKUNDACH
PILOTA Y, PILOTA Y,

Rys. 4. Zdalne dopisywanie pilota.

Funkcjazdalnego wpisywania jest niedostepnaw przypadku:
wiaczonejblokady zdalnego dopisywania pilotow,

uzyciaw procedurze pilotow roznych typow lub pracujgcych naréznej czestotliwosci
Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:

stabg baterig ktéregos z pilotdw,

zaktdceniamiradiowymi, ktére mogty pojawic sie wtrakcie procedury zdalnego dopisywania
zapetnieniem pamieciodbiornika

4.2.6.Zablokowanie/ odblokowanie zdalnego dopisywania pilotow [b]

Chcac zabezpieczy¢ urzadzenie przed nieuprawnionymi probami dopisania dodatkowego pilota, nalezy
zablokowac funkcje zdalnego dopisywania pilotow.

W celu zablokowania / odblokowania funkcji zdalnego dopisywania pilotow nalezy przytrzymac wcisniety przez
1,5 sekundy przycisk CODE. Na wyswietlaczu pojawi sie O, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do funkg;ji
blokowania/odblokowania zdalnego dopisywania, oznaczonejsymbolemb. PrzyciskamiUPiDOWN ustawi¢ ,y”
- dla wiaczenia blokady, ,n” - dla wytaczenia blokady. Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem SET. Na wyswietlaczu
zamruga symbol b sygnalizujgc zapamietanie ustawien.

4.2.7.Ustawienie/ usuniecie kodu Galactic ze sterownika[G]

Funkcja GALACTIC umozliwia dopisywanie do sterownika pilotéw zaprogramowanych i skonfigurowanych poza
instalacja, bez koniecznosciuzywania przyciskow sterownika.

FunkcjaGALACTIC dostepna jest tylko dla wybranych pilotdw serii DTM868MHz.

Do wprowadzenia kodu uwierzytelniajgcego do sterownika niezbedne jest posiadanie pilota z funkcja
GALACTIC, zustawionym kodem uwierzytelniajgcym, wprowadzonym programatorem GPROG.

Aby wprowadzi¢ / usuna¢ kod uwierzytelniajgcy do sterownika nalezy przytrzymac wcisniety przez 1,5 sekundy
przycisk CODE. Na wyswietlaczu pojawi sie O, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do funkcji Galactic, oznaczonej
symbolem G. Zatwierdzi¢ przyciskiem SET. Na wyswietlaczu pojawi sie mrugajacy symbol n - jezeli w sterowniku
nie ma kodu GALACTIC lub mrugajgcy symbol y - jezeli sterownik ma juz ustawiony kod. Symbol nly bedzie
mrugat przez 10 sekund. W tym czasie nalezy wcisng¢ dwa dowolne przyciski pilota z wprowadzonym kodem
Galactic. Wprowadzenie kodu sygnalizuje zamruganie symbolu o na wyswietlaczu. Usuniecie kodu Galactic
sygnalizuje zamruganie symbolu d na wyswietlaczu

Do usuniecia kodu konieczne jest posiadanie pilota, ktorym kod zostatwprowadzony.
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4.2.8. Dopisanie pilota z funkcjg Galactic

Warunkiem powodzenia wpisania pilota z funkcjg Galactic do odbiornika jest zgodnos¢ kodow
uwierzytelniajgcych ustawionych w sterownikuipilocie.
W celu dopisania pilota nalezy w zasiegu sterownika nacisnac i przytrzymad przez 5 sekund dwa dowolne
przyciski pilota.

W ZASIEGU STEROWNIKA 2 WCISNAC 2 PRZYCISKI
PILOTA PRZEZ 5 SEKUND
J

J

Rys. 5. Dopisywanie pilota z funkcjg Galactic.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:

niezgodnoscig kodow uwierzytelniajgcych sterownikainadajnika

stabg baterig pilota

zaktdceniamiradiowymi, ktore mogty pojawic sie w trakcie procedury wpisywania pilota,
zapetnieniem pamiecisterownika

4.2.9. Kasowanie pamieci pilotow [d]

Aby usunad wszystkie dopisane do sterownika piloty nalezy przytrzymad wcisniety przez 1,5 sekundy
przycisk CODE. Na wyswietlaczu pojawisie O, nalezy przejs¢ przyciskiem DOWN do kasowania pamieci pilotow,
oznaczonego symbolem d. Na wyswietlaczu pojawi sie licznik z wartoscig 3. Po trzykrotnym wcisnieciu przycisku
SET, gdzie kazde wcisniecie zmniejszy wartos¢ licznika, nastapi usuniecie wszystkich pilotow ze sterownika. Na
wyswietlaczu najpierw zamruga symbol 0. sygnalizujac proces kasowania pamieci pilotdw, nastepnie zamruga d
sygnalizujgc usuniecie pilotow z pamieci.

5.Préby odbiorcze
5.1.Uwagiogodlne

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspotpracujgcych, zwtaszcza zabezpieczajgcych,
nalezy wykonac proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Proby te powinny zosta¢ wykonane przez
kompetentny personel, majacy swiadomos¢ istniejacych zagrozen! Préby ostateczne s3 najwazniejsza faza przy
realizacji automatyki. Poszczegdlne komponenty, jak silnik, fotokomorki, itp. moga wymagac specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych winstrukcjach danych komponentow.
W przypadku rezygnacjiz montazu urzadzen zabezpieczajacych nalezy pamietac o zwarciu na state zaciskdw dla
urzadzen zabezpieczajacych. Brak mostka uniemozliwijakikolwiek ruch napedu.

5.2. Proby ostateczne przewidujg nastepujace etapy
5.2.1.Kontrolakierunku ruchu

Sprawdzic¢ czy przy wysterowaniu funkcji OTWIERANIE, automatyka fizycznie porusza sie w kierunku
otwierania. W sytuacji, gdy ruch odbywa sie w kierunku zamykania, lub brak jest jakiegokolwiek ruchu, nalezy
sprawdzi¢ potaczeniaelektryczne i/lub ponownie przeprowadzié procedure programowania.

5.2.2.Kontrola zabezpieczen
Jesli zainstalowane sg fotokomorki, nalezy spowodowac reczne naruszenie fotokomorki i sprawdzenie
reakcjinapedu. Podobnie nalezy sprawdzic¢ pozostate urzgdzenia zabezpieczajgce jesli wystepuja.

11



5.2.3. Kontrola funkgji sterujacych ruchem sitownika
Sprawdzi¢ przyciski pilota i/lub przycisk sterowania recznego. Po kolejnych impulsach z przyciskow
powinnazosta¢ wykonana prawidtowa sekwencjaruchu bramy.

5.2.4.Kontrola zabezpieczenia przecigzeniowego

Po rozpoczeciu zamykania bramy fizycznie przyblokowac ruch skrzydta bramy. Nalezy to zrobi¢ w
sposob bezpieczny, zachowujac zwiekszong ostroznosc. Ocenic site potrzebna do takiego przyblokowania
bramy, aby sterownik automatycznie zatrzymat ruch bramy. Proces powtdrzy¢ dla kierunku otwierania. W razie
koniecznosci skorygowac ustawiong wartos¢ sity. Po skorygowaniu ustawienia, ponownie przeprowadzic
powyzszy test. Sita konieczna do przyblokowania bramy, ktére spowoduje automatyczne wytaczenie sitownika
musi by¢ natyle mata, aby brama nie stanowita niebezpieczenstwa uszkodzenia ciata (zwtaszcza dziecka).

Jesli zabezpieczenie przecigzeniowe nie daje zadowalajacych efektow, nalezy zastosowac inne
zabezpieczenia (np. listwy bezpieczenstwa, dodatkowe fotokomorki, itp.).
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UTYLIZACJA

Urzgdzen elektrycznych lub
elektronicznych nie mozna wyrzucac
razem z odpadami gospodarczymi.
Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje
mozliwos¢ zachowania naturalnych
zasobow Ziemi na diuzej i zapobiega
degradacji srodowiska naturalnego.

WARUNKIGWARANCJI

Producent DTM System, przekazuje
urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku.
Producent udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta
koncowego. Okres gwarancji okreslany
jest na podstawie plomb gwarancyjnych
producenta, umieszczanych na kazdym
wyrobie. Producent zobowigzuje sie do
bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w
okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzgdzenie
nalezy dostarczy¢ na wiasny koszt do
miejsca zakupu, zatgczajgc kopie dowodu
zakupu i krotki, jednoznaczny opis
uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu
urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja
nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich
uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania,
samowolnych regulacji, przerobek i
napraw oraz uszkodzen powstatych w
wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgce;.
Szczegdtowe warunki udzielania
gwarancjiregulujg stosowne akty prawne.

DTM System niniejszym

oswiadcza, ze urzadzenie
jest zgodne z dyrektywa
2014/30/UE, 2014/35/UE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest
dostepny pod adreseminternetowym.

www.dtm.pl

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych nie mozna wyrzuca¢é razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidiowa utylizacja urzadzenia daje mozliwo$s¢ zachowania naturalnych
zasobow Ziemi na diuzej i zapobiega degradacji Srodowiska naturalnego.




projektowanie i produkcja
d SyeTEM urzadzen elektronicznych

automatyka bramowa

DTM System spodtka z ograniczong odpowiedzialnoscia spotka komandytowa
ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska
http://lwww.dtm.pl, e-mail: dtm@dtm.pl



