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1. Wprowadzenie

Sterownik bramowy BLUE 232 stuzy do sterowania napedami bram dwuskrzydtowych,
zasilanymi napieciem przemiennym 230V, 50Hz, o mocy max. 2 x 350W. Wspdtpracuje z
sitownikami wyposazonymi w wytaczniki kraricowe lub enkodery. Konfiguracja sterownika
odbywa sie za posrednictwem aplikacji Blue Motor Control na urzgdzenia z systemem Android,
dostepnej do pobrania ze sklepu GooglePlay. Aplikacja komunikuje sie ze sterownikiem za pomoca
Bluetooth. Oprogramowanie posiada intuicyjny interfejs, dzieki ktoremu konfiguracja przebiega
szybkoisprawnie.
Sterownik posiada funkcje spowalniania ruchu podczas zatrzymywania oraz regulacje mocy
sitownikéw. Centrala umozliwia ustawienie automatycznego zamkniecia bramy po czasie iflub
foto-zamykania (uruchamiane po naruszeniu i ponownym zwolnieniu fotokomarek). BLUE 232
posiada wyjscie na rygiel bramowy 12/24V DC oraz dodatkowe wyjscie sterowane przyciskiem
recznym oraz radiowo, mogace pracowac w trybie bistabilnym lub monostabilnym, przeznaczone
do zataczania zewnetrznego urzadzenia. Sterowanie radiowe odbywa sie za posrednictwem

nadajnikow serii DTM868MHziopcjonalnie DTM433MHz.
2. Danetechniczne

Parametry podstawowe

* Zasilanie

* Pobor mocy w trybie stand-by:

* Temperatura pracy (min./max.)

* Gabaryty zewnetrzne obudowy (szer. x gteb. x wys.)
* Sposob montazu

*Waga

*IP

Wyjscia / Wejscia

* Wyjscie sitownika (napiecie / maksymalna moc/
wbudowany kondensator / ilos¢)

* Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

* Wyjscie zasilania peryferii (fotokomarki, rygiel, itp.)

* Wyjscie zasilania nadajnikow fotokomorek

* Wyjscie rygla bramowego

* Wyjscie dodatkowe w trybie bistabilnym / monostabilnym
* Wejscia fotokomérki/ liczba

* Wejscie recznego sterowania A, B, C

* Wejscie recznego sterowania STOP

* Wejscie wytacznikow krancowych

* Wejscie enkoderow silnikow

230V AC, 50 Hz
<0,5W

-20°C /+55°C
240x120 x 190 mm
obudowa natynkowa
1,1kg

66

230VAC/2x350W / brak /2
OC max. 24VDC/6W

24V DC, 0,5A

typu OC (patrz funkcja
PHOTO-TEST)

12/24V DC, zataczane na 5 sek.
przy rozpoczeciu otwierania
przekaznikowe
(bezpotencjatowe), max.
1A/30V AC/DC
programowalne, typu NC/3
programowalne, typu NO
typu NC

na otwieraniu i zamykaniu /
typu NC/ 4

cyfrowe /2

Dane techniczne / Wprowadzenie




Czesc sterujaca
* Regulacja czasu otwierania i zamykania / faz
miekkiego stopu

* Regulacja mocy sitownikow
* Zwiekszanie zaprogramowanej mocy sitownikow
* Regulacja opdznienia drugiego skrzydta

* Programowanie pracy sterownika

* Funkcja autozamykania bramy

* Funkcja foto-zamykania

* Dopychanie ze zwiekszong sita po zamknieciu, start ze
zwiekszong sitg

* Wstepna praca lampy sygnalizacyjnej

* Fototest (testowanie fotokomadrek przed ruchem bramy)

* Interfejs uzytkownika

* Pamiec konfiguracji urzadzenia

Czescradiowa

* Czestotliwos¢

* Impedancja wejsciowa anten
* Anteny

* Pojemnos¢ pamieci

* Konfiguracja pilota

* Mozliwos¢ kasowania catej pamieci

* Mozliwos¢ kasowania pojedynczego pilota

* Mozliwosc¢ dodania pilota bez ingerencji w sterownik
* Zablokowanie funkcji zdalnego dopisywania

Moduty dodatkowe
* Modut radiowy SHR433

1-120s/0-15s2
doktadnoscia do 1s

10- 100 osobno dla1i2
sitownika, za pomoca aplikacji
tak, osobno dla kazdego
sitownika 0-50%

tak, czas reg. osobno

dla otw. i zamykania 0-60s

za pomocg aplikacji Bluetooth
tak, czasreg. od 1do 120s
tak, czas reg. osobno 0-120s

programowane
programowane, 5s
programowane dla kazdego
wejscia fotokomérki osobno
przycisk SW, diody syg. LED,
aplikacja do konfiguracji
parametrow pracy sterownika
zapomocg Bluetooth™
nieulotna

868MHz

50w

drutowe, zaciski do ant. zewn.
200 pilotow, kazdy o

indywid. numerze w pamieci
przypisanie funkcji sterownika
do dowolnego przycisku

tak

tak

tak, zdalne dopisyw. pilota /
za pomocg Bluetooth™

tak

433MHz




3.Instalacja

3.1.Wazne przypomnienie

Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa. W urzadzeniu wystepuje
niebezpieczne napiecie 230V / 50Hz, wszystkie potgczenia nalezy wykonywac przy wytgczonym
napieciu. Sterownik BLUE 232 zaklasyfikowany jest do kategorii urzadzern “Bramy i drzwi
automatyczne”, wymagajacej szczegdlnej dbatosci o wzgledy bezpieczenstwa. Zadaniem
instalatora jest zamontowanie systemu w sposob na tyle bezpieczny, aby maksymalnie
zminimalizowac ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujgca instalacje urzadzenia
bez przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie przepiséw, jest odpowiedzialna za
ewentualne szkody, ktore urzadzenie moze spowodowac.

3.2.0pis urzadzeniaisposobuinstalowania

W sktad sterownika BLUE 232 wchodzi ptyta gtdwna oraz obudowa. Obudowa posiada
cztery punkty do zamocowania jej na pionowej powierzchni [1] oraz z kazdej strony przepusty
kablowe. Ptyta gtdwna (rys. 2) powinna zostac przykrecona do punktow [2] z rys.1. Sterownik
wyposazony jest w uktad komunikacyjny Bluetooth petnigcy funkcje interfejsu uzytkownika.
Obudowa sterownika posiada stopien szczelnosci IP66. Przewody nalezy doprowadzi¢ do
urzadzenia poprzez dolng czesc¢ obudowy. Podczas wykonywania otworéw w obudowie nalezy
pamietac o zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”. Obecnos¢ napiecia zasilania
sygnalizowana jest swieceniem diody LED POWER.

Q

_J

Rysunek 1. Widok obudowy sterownika, z zaznaczeniem miejsc montazu obudowy [1] i sterownika [2].

Instalacja
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Rysunek 2. Widok ptyty gtéwnej sterownika, z zaznaczeniem wazn|erzych elementow

1. zwtoczny bezpiecznik topikowy (4A/250V, T)

2. ztacze do podtaczenia zasilania 230V AC

3. ztacze do podtaczenia silnika 1

4. zt3cze do podtgczenia kondensatora silnika 1

5. ztgcze do podtaczenia silnika 2

6. ztacze do podtaczenia kondensatora silnika 2

7. ztacze do podtaczenia przycisku STOP (NC)

8. ztacze przyciskow sterowania recznego A, B, C

9. ztacze zasilania akcesoriow +24 VDC/ potencjat masy (GND)

10. zfgcze do podtaczenia wyjs¢ fotokomdrek OP, CL i OP/CL i potencjat masy dla f. fototest
11. wyjscie przekaznika dodatkowego (NO)

12. ztacze lampy LED (potencjat masy max. 6W), wyjscie rygla bram. 12/24V DC, zasilanie +24V
13. ztacze do podtgczenia wytgcznikow krancowych sitownika 1

14. ztgcze do podtaczenia wytgcznikow krancowych sitownika 2

15. ztacze do podtaczenia enkodera sitownika 1

16. ztacze do podtaczenia enkodera sitownika 2

17. ztacze do podtaczenia anteny 868MHz

18. ztgcze do podtaczenia anteny 433MHz (opcja)

19. przycisk SW uzywany przy komunikacji Bluetooth i resecie sterownika
20. dioda LED sygnalizujgca obecnos¢ zasilania sterownika

21. dioda LED sygnalizujgca prace modutu komunikacyjnego Bluetooth
22. dioda LED sygnalizujaca prace sterownika

23. ztgcze modutu 433MHz
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sieciowego max.350W max.350W

3.3. Opis potaczen elektrycznych sterownika BLUE 232

Podfgczenia do sieci elektrycznej 230VAC moze wykonac wytgcznie wykwalifikowany
fachowiec, posiadajacy odpowiednie uprawnienia. Dostarczony sterownik jest od razu gotowy do
pracy. Wszystkie zainstalowane dodatkowe urzadzenia zabezpieczajgce i sterujgce podtgczamy
do odpowiednich zaciskdw zgodnie ze schematami potgczen.

3.3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz (L, N, PE)

Ztycze to przewidziane jest do podtaczenia zasilania sterownika z sieci elektrycznej
230VAC, 50Hz. Obwdd zasilajacy, do ktérego podtaczony bedzie sterownik, powinien by¢
wyposazony w wytgcznik odcinajacy doptyw pradu do ptyty sterujacej. Standardowo do zacisku L
podfaczamy przewdd fazowy, do zacisku N przewdd neutralny, a do zacisku PE przewod ochronny
(z6tto-zielony).

3.3.2. Zaciski do podtgczenia sitownikow MOTOR 1i MOTOR 2 (PE, OPEN, COM, CLOSE)

Do zaciskow MOTORL nalezy podtaczy¢ sitownik, ktory bedzie otwierat sie jako
pierwszy (istotne gdy skrzydta zamykaja sie “na zaktadke”). Drugi sitownik nalezy podtgczy¢ do
zaciskow MOTOR2. Do zacisku OPEN nalezy podtgczyc przewod otwierania sitownika, do zacisku
CLOSE przewdd zamykania, do zacisku COM przewdd wspodlny a do zacisku PE przewod ochronny
sitownika.

3.3.3. Zaciski do podtgczenia kondensatoréw silnikowych CAP1i CAP2
Do ztacz CAP1 i CAP2 nalezy podtaczy¢ kondensatory silnikowe, odpowiednie dla danego typu
sitownikow.

3.3.4. Zaciski do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej 24V/6W

Zaciski stuza do podtaczenia lampy LED na napiecie 24V, o mocy maksymalnie 6W.
Podtgczamy ja do zaciskow LAMP i +24V (rys. 2.). W przypadku lampy z wbudowanym
przerywaczem, nalezy wytgczyc funkcje przerywacza w sterowniku.

3.3.5. Zaciski do podtgczeniarygla bramowego ()
Sterownik wyposazony jest w wyjscie, ktére moze sterowac ryglem bramowym 12/24V
DC. Nalezy pamietac o maksymalnejobcigzalnosci wyjscia zasilania akcesoriow, facznie 0,5A.

Potaczenia elektryczne
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-nieuzywane wejscia fotokomarek nalezy programowo wytaczy¢

-wejscie STOP, w przypadku gdy nieuzywane, nalezy zmostkowac przewodem
-nieuzywane zaciskitypu NO nalezy pozostawi¢ niepodfgczone.

Rysunek 4. Schemat podtgczenia akcesoriéw do sterownika BLUE232.

3.3.6. Zaciski wyjscia dodatkowego (OUT C)

Sterownik wyposazony jest w przekaznik z wyprowadzonymi stykami typu NO o
maksymalnej obcigzalnosci 30VAC/DC 1A, umozliwiajgcy sterowanie urzadzeniem dodatkowym,
takim jak elektrozaczep, dodatkowy sterownik, oswietlenie (przy zastosowaniu dodatkowego
przekaznika o odpowiedniej obcigzalnosci), itp. Wyjscie zatgczane jest przyciskiem sterowanie
recznego OPEN Club przyciskiem pilota.

3.3.7. Zaciski zasilania akcesoriow (Accesories)
Sterownik posiada wyjscie zasilania akcesoriow 24VDC o obcigzalnosci max. 0,5A.
Wyjscie posiada dwa rownorzedne zaciski srubowe o potencjale masy (0V)io potencjale +24V.

3.3.8.Zaciski do podtaczeniafotokomorek TX, PHOTO OP, PHOTO CL oraz PHOTO OP/CL

Jedli stosowane sg fotokomorki zasilane napieciem 24V, z oddzielnym zasilaniem
nadajnika i odbiornika, wowczas nalezy podtaczy¢ "+" zasilania nadajnika i odbiornika do wyjscia
zasilania akcesoriow +24VDC, natomiast "-" zasilania nadajnika do zacisku TX (typu OC), a "-"
zasilania odbiornika do masy. Jesli fotokomoérki posiadajg wspodlne zasilanie dla nadajnika i
odbiornika, wowczas nalezy podtaczy¢ ich "-" zasilania do wyjscia TX. Taki sposob podfaczenia,
pozwoli na wykorzystanie funkcji PHOTO-TEST, ktora sprawdza dziatanie fotokomoérek przed
kazdym ruchem bramy i blokuje ruch w przypadku wykrycia awarii. Funkcja PHOTO-TEST znacznie
podnosi poziom bezpieczenstwa. Wejscie PHOTO OP dedykowane jest fotokomorce
zamontowanej prostopadle do krawedzi wjazdu, zabezpiecza ona strefe pomiedzy otwartym




skrzydtem, a przeszkoda np. $ciang. Wejscie PHOTO CL dedykowane jest fotokomorce
zewnetrznej (na zewnatrz posesji) zamontowanej ronolegle do krawedzi wjazdu, wejscie PHOTO
OP/CL dedykowane jest fotokomérce wewnetrznej (na terenie posesji), zamontowanej
réwnolegle do krawedziwjazdu.

3.3.9. Zaciski sterowania recznego INPUT STOP oraz A, B, C

Do zaciskéw INPUT STOP nalezy podtaczy¢ przycisk bezpieczenstwa typu NC. Jesli
przycisk nie bedzie zastosowany, nalezy zewrzec zaciski przewodem.
Do zacisku A, B, C mozna podtgczyc przyciski chwilowe typu NO, ktdore beda sterowaty praca
napedu zgodnie z ustawieniami programowymi. Ustawieri dokonujemy z poziomu aplikacji
Bluetooth. Wszystkie nieuzywane wejscia typu NO nalezy pozostawic¢ nie podfaczone.
Uaktywnienie przycisku sterowania recznego polega na jego chwilowym przycisnieciu.

000|00O0O|0OOO(0OOO
Bek\kck 238852
. | Enkoder M2
Wytacznik kraricowy zamicigty bl
silnika M1 _@: L O-
O I
otwarty D ]
+
Wytacznik kraricowy —
y! zamknlety
silnika M2 —o@:_ Enkoder M1
—0__
- o] T
ol _I'L
—0
* e

Rysunek 5. Schemat podtgczenia dodatkowych wytgcznikéw krancowych i/lub enkoderéw silnikowych.

UWAGA!

Ustawienia centrali niedostosowane do warunkoéw instalacji moga w niedtugim czasie
doprowadzi¢ do jej zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakonczeniu etapu tworzenia instalacji i
podfaczania urzadzen, koniecznie nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowac jej parametry
pracy do biezacejinstalacji, w szczegdlnoscinalezy:

-zawsze wyregulowac moc sitownikow
- zawsze zaprogramowac czasy otwieraniaizamykania

Nalezy skrupulatnie przestrzegac przewidzianych potgczen. W sytuacji niepewnosci nie
prébowad, lecz zapoznac sie zodpowiednimi szczegétowymi kartami technicznymiinstalowanych
urzadzen. Btedne wykonanie potaczen moze spowodowaé powazne szkody w sterowniku i
pozostatych urzadzeniach.

NIE PODEACZACROWNOLEGLE DODATKOWYCH SILNIKOW.

Potaczenia elektryczne




3.3.10 Zaciski do podtgczenia wytgcznikéw kraricowych silnikow M1 i M2

Sterownik pozwala na obstuge wytgcznikéw krancowych wbudowanych w sitowniki. Jesli takie
sg nalezy je podfaczy¢ do stosownych zaciskow LSO - rozwarte przy otwarciu, LSC - rozwarte
przy zamknieciu, COM - zacisk wspolny.

3.3.11 Zaciski do podtaczenia enkoderéw silnikow M1 i M2
Sterownik pozwala na obstuge enkoderéw wbudowanych w sitowniki. Jesli takie sg nalezy je
podtaczy¢ do stosownych zaciskdw VCC, GND zasilania oraz linii danych ENC1i ENC2.

3.3.12. Odbiornik radiowy 868MHz i opcjonalny 433MHz
Umozliwia sterowanie sitownikami przy pomocy pilotow serii DTM868MHz i/lub DTM433MHz.
Piloty dodajemy i zarzgdzamy nimi poprzez dedykowang aplikacje z komunikacja Bluetooth.

3.3.13. Oszczednosc energii—tryb ograniczonego poboru mocy stand-by.

Aby zwiekszy¢ efektywnos¢ energetyczng zgodnie z dyrektywa 2009/125/WE,
sterownik automatycznie przechodzi w tryb ograniczonego poboru mocy po 15 minutach od
zakonczenia ostatniego cyklu pracy. W tym trybie wszystkie wyjscia zasilania 24V zostajg
wytaczone, co zmniejsza zuzycie energii. W sytuacjach wymagajacych statego zasilania urzadzen
zewnetrznych, tryb ograniczonego poboru mocy mozna dezaktywowac. W tym celu nalezy wejs¢
domenu sterownika i zmienic ustawienia funkcji,,Oszczedzanie energii”.

4.Opis pracy sterownika

Po wtaczeniu zasilania sterownika, jest on od razu gotowy do pracy. Po wcisnieciu
dowolnego przycisku zaprogramowanego pilota lub wyzwoleniu wejscia sterujgcego, zostanie
wykonana odpowiednia funkcja sterownika. W trybie pracy, biezacy stan sygnalizowany jest przy
pomocy wyjscia sygnalizacyjnego oraz diod LED. Bezposrednio po wigczeniu zasilania sterownika,
pierwszymruchem bedzie otwieranie.

4.1. Synchronizacja skrzydetbramy
Gdy jeden z sitownikow natrafi na przeszkode, ktora uniemozliwi jego dalszy ruch, nie

powoduje to zatrzymania drugiego z nich. W takim przypadku istnieje mozliwos¢
rozsynchronizowania sie skrzydet bramy co moze miec znaczenie w przypadku, gdy istotna jest
kolejnos¢ zamykania skrzydet bramy (jedno ze skrzydet posiada pidro). Konieczne staje sie
wowczas ponowne zsynchronizowanie skrzydet bramy, ktére nalezy zrealizowa¢ w nastepujacy
sposob:

-wywotac¢ ruchOTWIERANIE,

-zaczekac¢ do petnego otwarcia obydwu skrzydetbramy

(konieczne moze okazac sie uprzednie wywotanie

kierunku ZAMYKANIE a nastepnie dopiero

OTWIERANIE).

5. Programowanie sterownika BLUE 232

Sterownik BLUE 232 programuje sie do potrzeb
danej instalacji przy uzyciu dedykowane;j aplikacji Blue Motor
Control, na urzadzenia z systemem Android, komunikujgcej sie
ze sterownikiem zapomoca Bluetooth™.

POBIERZ Z
Aplikacja Blue Motor Control dostepna do pobrania ze sklepu » Google PIay
GooglePlay.




Aby sprawnie przeprowadzi¢ proces programowania sterownika nalezy zachowac
nastepujaca kolejnos¢:
- przeanalizowac potrzeby w stosunku do funkcjonalnosci sterownika;
-nawigzac¢ komunikacje sterownik - aplikacja, patrz pkt.5.2;
-uruchomic¢ Autonauke w aplikacji Blue Motor Control;
- przeprowadzi¢ nauke postepujgc zgodnie zkomunikatamiw aplikacji;
- sprawdzi¢ dziatanie automatyki i ewentualnie dokonac¢ dodatkowych zmian i regulacji przez
aplikacje.

5.1. Przycisk SWi dioda LED STATUS

Przycisk SW (patrz rys. 2, pkt.19) stuzy do przywracania ustawien fabrycznych
sterownika.
Dioda STATUS to dioda statusowa informujgca o pracy sterownika.

5.2. Parowanie sterownikaz urzgdzeniem Bluetooth™.

W celu wykorzystania aplikacji do konfiguracji urzadzenia nalezy wczesniej dokonac
sparowania interfejsu Bluetooth™ sterownika z urzgdzeniem, z ktérego bedzie prowadzona
konfiguracja, np. telefonem.

5.2.1. Uruchomienie Aplikacjii komunikacji Bluetooth™
W tym celu uruchamiamy aplikacje Blue Motor Control i jesli wczesniej nie bytwtaczony
w telefonie Bluetooth™ pozwalamy aplikacji go wtgczy¢.

9:0110,0kB/s ©

blue@

MOTOR CONTROL

9:02|0,0kB/s ©

W celu korzystania z aplikacji
uruchom komunikacije
bluetooth

Bluetooth

Rysunek 6. Wigczanie Bluetooth™ w urzadzeniu konfigurujgcym.

Programowanie




5.2.2.Listacentral

Uruchamiamy w aplikacji wyszukiwanie dostepnych w zasiegu Bluetooth™
sterownikow. Jesliw poblizu bedzie pracowato wiecej central nalezy z listy wybrac ta ktorg chcemy
konfigurowac.
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Witamy w aplikacji
Blue Motor Control
Aby rozpocza¢ prace uruchom
wyszukiwanie dostepnych
urzadzen.

Znalezione urzadzenia:

Blue 232
(C4:C5:AF:62:4B:CE)

Szukaj urzadzenia Blue232 Szukaj

Rysunek 7. Wyszukiwanie i wybieranie sterownika z dostepne;j listy.

5.2.3.Kod PIN do sterownika
Jesli aplikacja taczy sie ze sterownikiem po raz pierwszy zazada kodu pin (fabrycznie
0000).

Pin fabryczny: 0000

Rysunek 8. Rzadanie kodu PIN przy pierwszym uruchomieniu.




5.2.4.Widok potgczonej gotowej do pracy aplikacji Blue Motor control

Jesliwszystko przebiegto prawidtowo urzgdzenia sg gotowe do dalszej pracy. Aplikacja
wyswietligrupe ikon z przyporzadkowanymiim grupami parametrow i funkgji.

Tak sparowane urzadzenia beda sie w pozniejszym czasie taczyé ze soba

automatycznie.
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Autonauka Sitowniki

S

Fotokomarki

i

Sygnalizacja Sterowanie

Serwis

Wybierz inny sterownik
Szablony

Rysunek 9. Widok gotowej do pracy
aplikacji Blue Motor Control.
5.3. Przywracanie ustawien fabrycznych sterownika.

Jesli zajdzie taka potrzeba za pomoca przycisku SW mozna dokonac¢ resetu kodu PIN i
ustawien sterownika. W tym celu naciskamy na 10s przycisk SW, jesli zamrugata dioda STATUS
sterownik przywrécit ustawienia fabryczne sterownika. Przywrocenie ustawien fabrycznych nie
usuwa pilotéw z pamiecisterownika.

UWAGA!
Obnizenie mocy pracy sitownikdw korzystnie wptywa na warunki bezpieczenstwa, a takze na
zywotnos¢ mechanicznych elementow instalacji.

UWAGA!
Naruszenie fotokomoérek i zablokowanie bramy podczas trwania nauki, nie spowoduje
zatrzymania sitownika! W razie koniecznosci, ruch bramy mozna zatrzymac przyciskiem
sterowania recznego STOP. Spowoduje to réwniez przerwanie operacji nauki i przywrocenie
wszystkich parametréw pracy sterownika do wartosci jak przed zainicjowaniem funkcji nauki.
Podczas trwania procedury naukinalezy zapewni¢ bramie swobodny ruch, bez jakichkolwiek
przeszkod najejdrodze.

Aplikacja Blue Motor Control




6.Proby odbiorcze
6.1.Uwagiogolne

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspétpracujacych, zwtaszcza
zabezpieczajgcych, nalezy wykonac proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki.
Proby te powinny zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majacy swiadomosé
istniejgcych zagrozen! Proby ostateczne sa najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Poszczegolne komponenty, jak silniki, fotokomarki, itp. moga wymagac specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych w instrukcjach danych
komponentow. Jesli sitowniki zawierajg wewnetrzne wytaczniki kraricowe przerywajace obwod
pradowy, nalezy upewnic sie, ze na tym etapie nie bedg one roztgczac sitownika w
nieoczekiwanym momencie.W przypadku rezygnacjizmontazu przyciskow sterowania recznego,
nalezy pamietac¢ o zmostkowaniu zaciskow ‘STOP’. Brak mostka uniemozliwi jakikolwiek ruch
sitownikow.

6.2. Proby ostateczne przewiduja nastepujace etapy
6.2.1. Kontrolakierunku ruchu

Sprawdzi¢ czy przy wysterowaniu funkcji OTWIERANIE, automatyka fizycznie porusza
sie w kierunku otwierania. W sytuacji, gdy ruch odbywa sie w kierunku zamykania, lub brak jest
jakiegokolwiek ruchu, nalezy odtaczy¢ zasilanie sterownika i sprawdzi¢ podtaczenia przewodow
odpowiedniego sitownika do odpowiednich zaciskéw. Sprawdzi¢ ponownie. Po podtgczeniu
zasilania sterownika, pierwszym ruchem bedzie otwieranie.

6.2.2. Zaprogramowanie sterownika
Nalezy ustawi¢ wszelkie zadane parametry pracy sterownika, takie jak czasy
zamykaniaiotwieraniasitownikow, ewentualne fazy spowalniania, sity uciggu sitownikéw.

6.2.3. Kontrola zabezpieczen

Jesli zainstalowane sg fotokomorki, nalezy spowodowad recznie naruszenie
fotokomorki OP, na ptycie sterownika powinna zgasna¢ dioda OP. Tak samo postgpic¢ dla
fotokomorki CL i OP/CL jesli jest zamontowana. W stanie spoczynku, gdy bariery optyczne nie sa
naruszone,diody sygnalizacyjne OP, CL, OP/CL powinny swieci¢. Jeli tak nie jest, oznacza to btad
w dziataniu fotokomorek (btedne podtaczenie, nie zsynchronizowanie nadajnika z odbiornikiem
lub awarie fotokomorki).

6.2.4. Kontrola funkcji sterujgcych ruchemssitownika
Sprawdzi¢ funkcje A, B, Ci STOP uzywajac przycisku pilota lub przycisku recznego. Po
kolejnychimpulsachz przycisku brama powinnawykonac ruch zgodnie z ustawieniami.

6.2.5. Ustawienie sity

Zwykle nie jest konieczna praca sitownikow z moca znamionowa, nalezy dostosowac jg
indywidualnie do warunkdw instalacji, np. za pomoca funkcji Autonauki (biorgc pod uwage ciezari
konstrukcje skrzydet bramy, wystepujace opory, narazenie na silny wiatr, itd.). Nalezy zwrdci¢
szczegolna uwage na naprezenia powstajgce po zamknieciu lub otwarciu skrzydet bramy, a takze
przewidzie¢ konsekwencje przypadkowego zakleszczenia przeszkody pomiedzy skrzydtami
bramy. Nalezy pamietac, ze im nizsza wartos¢ parametru, tym mniejsze sity beda dziataty na
ewentualng przeszkode pojawiajgca sie na drodze bramy. Ustawiajgc moc pracy sitownikow,
nalezy zdawac sobie sprawe z opordw jakie stawiajg skrzydta bramy, a takze z ich niestatosci w
czasie (wptyw warunkow atmosferycznych, zuzywanie sie elementéw mechanicznych, itp.) w
zwigzku z czym ustawiona moc pracy nie moze byc¢ zbyt mata, musi zapewni¢ pewne prowadzenie
skrzydta w catym zakresie ruchu bramy. Jesli zajdzie taka potrzeba mozna uzy¢ funkcji zwiekszania
sity, regulowanejw zakresie 0-50% wartosci ustawionej dla sitownikow.




DTM System niniejszym oswiadcza, ze sterownik jest zgodny z dyrektywa
2014/53/UE, 2014/35/UE, 2009/125/WE. Petny tekst deklaracjizgodnosci UE
jestdostepny pod adreseminternetowym: www.dtm.pl

WARUNKIGWARANCII

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Wprowadzajgcy
udziela gwarancji na podstawie prawidtowo wypetnionej karty gwarancyjnej i dokumentu
sprzedazy. Wprowadzajgcy zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie
gwarancji wystapity wady z winy wprowadzajgcego. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczy¢ do
miejsca zakupu, zatgczajgc kopie dowodu zakupu, prawidtowo wypetniong karte gwarancyjng i
krotki, jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi
uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napraw oraz uszkodzen
powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajacej.
Szczegotowe warunkiudzielania gwarancji regulujg stosowne akty prawne.

Przedstawiony symbol informuje, ze danego urzadzenia elektrycznego lub elektronicznego, po
zakonczeniu jego eksploatacji, nie wolno wyrzucac razem z odpadami gospodarczymi. Urzgdzenie
nalezy przekaza¢ do wyspecjalizowanego punktu zbiérki. Szczegétowe informacje o najblizszym
punkcie zbidrki mozna uzyska¢ u wiadz lokalnych. Ponadto produkt mozna oddac lokalnemu
dystrybutorowi podczas zakupu innego urzadzenia o podobnych wiasciwosciach. Odpowiednia
utylizacja urzgdzenia pozwala zachowac cenne zasoby naturalne i unikng¢ negatywnego wptywu
na zdrowie i Srodowisko, ktére moze by¢ zagrozone w przypadku niewtasciwego postepowania z
odpadami.
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