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BEZPIECZENSTWOSYSTEMUAUTOMATYKI
Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ catg instrukcje

instalacji i obstugi produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej
instrukcji moze doprowadzi¢ do wypadku w ktorym ucierpia ludzie lub wystapia szkody
rzeczowe. Naped zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i
uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z powodu niewtasciwego uzytkowania lub
nleprofeSJonaIneJmstalaqlurzqdzen

Nie nalezy pozostawia¢ materiatdw z opakowan w miejscu dostepnym dla dzieci,

poniewaz stanowig one potencjalne zagrozenie;

+ Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytacznie w celu uzytkowania
zgodnie z przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie gow
innym celu, moze niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie urzadzenia i
stanowi potencjalne zrédto zagrozenia;

+ Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego
uzytkowania, niezgodnego z przeznaczeniem;

+ Nie nalezy instalowac urzadzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub
narazonym na dziatanie agresywnego powietrza;

+ Automatyczne bramy powinny by¢ zgodne z normami jak rowniez z kazdym
obowigzujgcym przepisem lokalnym, muszg odpowiada¢ wymogom norm EN 12604;

+ Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych
napedzanych elementow lub za ich odksztatcenia, ktdre moga wystgpi¢ podczas
uzytkowanig;

+ Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac z systemem nalezy odtaczy¢ wszystkie zrodta
zasilania;

- Instalacja elektryczna, do ktorej podtaczana jest automatyka, musi odpowiadac
obowigzujagcym normomi by¢ prawidtowo wykonana;

+ Instalator powinien dostarczy¢ z urzadzeniem wytgcznik roznicowopradowy 30mA
zapewniajacy odtaczenie urzadzen od zasilania gtdwnego. Zaleca sie uzycie
bezpiecznikatermicznego 6A zwytacznikiem wszystkich obwodow;

+ Mechanizmy zabezpieczajagce (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed
zagrozeniami zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych,
takimijakzmiazdzenie, zaczepienie czy oderwanie;

- Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie urzgdzenia w
przypadku zastosowania komponentéw nie bedgcych produktami oferowanymi przez
DTMSystem;

+ Przyserwisowaniu nalezy stosowac wytgcznie oryginalne czesci;

- Nienalezy wzaden sposob modyfikowac elementow urzadzenia;

+ Nalezy poinformowac uzytkownika koricowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w
przypadku awarii oraz o zagrozeniach wynikajgcych zuzytkowania urzadzenia;

+ Obstugaurzadzeniajest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone

- Urzadzenia sterujace powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem
zabezpieczenia systemu automatyki przed przypadkowym uruchomieniem;

+ Serwisdozwolony jest wytgcznie przez wykwalifikowany personel;

+ Podczas montazu lub prac naprawczych, nalezy zachowad ostroznos¢, nie nosic¢
bizuterii, zegarkow czy luznej odziezy;




+ Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy urzadzenie jest prawidtowo
ustawioneiczy urzadzenia sterowane, system zabezpieczajacy dziatajg prawidtowo;

+ Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomorek)
muszg poprawnie pracowac po zamontowaniu i podtgczeniu napedu do sieci;

+ Zdalnego sterowania radiowego wolno uzywac tylko woéwczas, jesli mozliwa jest
obserwacja ruchu bramy, a w strefie ruchu nie przebywajg zadne osoby i nie sa
umieszczone zadne przedmioty.

W czasie pracy sytemu automatyki zarowno dzieci jak i osoby doroste musza zachowac
bezpieczng odlegtos¢ od pracujgcejautomatyki.

+ Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest onaw
petiotwarta.

+ Nie nalezy utrudniac ruchu elementow automatyki, wszelkie przeszkody utrudniajace
ruchnalezy usunad.

+ Nalezy zapewni¢ sprawnos¢ i dobrg widocznos¢ lamp sygnalizacyjnych i tablic
informacyjnych.

+ Recznaobstuga systemu mozliwa jest wytacznie przy odtagczonym zasilaniu.

« W przypadku awarii, nalezy odtaczy¢ zasilanie, a nastepnie wezwad serwis, ktory
dokona niezbednych napraw.

+ Nie nalezy wykonywac samodzielnie zadnych napraw i konserwacji urzgdzenia. Serwis
urzadzenia dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel.

+ Nalezy upewnicsig, czy osoby, ktére montuja, konserwujg czy tez obstugujg urzadzenie,
postepuja zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy trzymac te instrukcje w takim miejscu,
aby mozna byto szybko siegnac do nich wrazie potrzeby.

1. Wprowadzenie
1.1. Informacje podstawowe

Naped elektromechaniczny przeznaczony jest do sterowania bramami przesuwnymi.
Zmontowany i uruchomiony system w wygodny sposob moze by¢ obstugiwany za pomoca
nadajnikéw radiowych. Nalezy sprawdzi¢ czy posiadamy wszystkie elementy z rysunku 1, a nastepnie

zapoznac sie z cata instrukcja.

1.2. Danetechniczne napedu
-zasilanie

-zasilanieawaryjne
-pobdrmocy

-pobdrmocy wtrybie stand-by:
-zabezpieczenie nadpragdowe
-klasaochrony

-maksymalny ciezar bramy
-predkosc ruchu skrzydta:
-sitauciagu:

-intensywnosc¢ pracy
-zakrestemperatur

-tryb pracy zima/lato
-ciezarnapedu

-zdalne sterowanie

230VAC/50Hz

miejsce naakumulator12Vmin.3,6Ah
200W
<0,5W

bezpiecznik 5x20mm zwtoczny 5A
IP-44

500kg

22 m/min

350N

40%/h (24 cykle/h)
-20°Cdo+55°C
automatyczny czujnik temperatury
11,5kg

wbudowane radio DTM868MHz

[ kartarozszerzen 433MHz




- pamied pilotow 35

-wyfacznikikrancowe magnetyczne
- wyjscie lampy sygnalizacyjnej 24V /[5W

- wyjscie zasilania peryferii (fotokomorki, itp.) 24VDC, max.1A
-wyjsciainformacyjne stanu bramy typuOC/3

- wejsciafotokomarki/liczba typuNC/2

- wejscie parametryzowane 8,2kohm typuNC

- wejscie recznego sterowania trybem OTWIERA typuNO

- wejscie recznego sterownia trybem ZAMYKA typuNO
-wejscierecznego sterowania trybem KROKZA KROKIEM typuNO
-wejscie recznego sterowania trybem FURTKA typuNO
-wejscierecznego sterowaniatrybem STOP typuNC

- regulacja czasu otwierania, zamykaniaispowolnien programowane
-regulacja czasu auto zamykania/auto foto zamykania max. 10min.

2. Montaz mechaniczny
2.1. Przygotowanie stanowiska pracy przed montazem napedu

W celu poprawnego zamontowania napedu musimy odpowiednio przygotowac stanowisko
pracy. Niezbedna czynnoscig przed montazem napedu jest zbadanie systemu bramowego. Nalezy
uwzglednic czy mechanizm napedowy bedzie zamontowany w miejscu, w ktérym nie bedzie narazony
nazalanie. Jezelinie, to nalezy zmieni¢ miejsce jego montazu. Nalezy tez sprawdzic¢ czy brama otwiera
izamyka sie swobodnie.

Parametry bramy, wptywajace na dziatanie systemu:

- Wymiar bramy: Wymiar bramy jest bardzo waznym czynnikiem. Duze opory toczenia
(przemieszczania) mogg powodowac hamowanie bramy, zwiekszajac w znaczacy
sposob wielkosc sity wymaganej do jej przemieszczania.

- Waga bramy: Waga bramy podana w danych technicznych napedu jest przyblizonym
parametrem. Duzy wptyw na prawidtowe dziatanie automatyki ma jakosc¢ uktadu
jezdnego bramy. Nie nalezy jednak przekracza¢ maksymalnego dozwolonego ciezaru
bramy.

- Wptyw temperatury: Niskie temperatury zewnetrzne moga utrudniac lub
uniemozliwia¢ uruchomienie (zmiany w gruncie, snieg, 16d itp.).

- Czestotliwosc obstugi / czas wtgczenia: Przekroczenie wartosci grozi uszkodzeniem
napedu. Takie uszkodzenia nie podlegaja naprawie gwarancyjne;.
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@ podstawa pod naped A '

9 elementy mocujgce naped do podstawy

@ instrukcja

@ dwa klucze do sprzegta napedu ‘ A
(@ dwa wytgczniki kranicowe ze $rubami mocujgcymi 4]

ﬁ dodatkowe kotwy do zamocowania w betonowym fundamencie

\ Rys.1. Elementy dostarczane wraz z napedem.

Rys.2. Materiaty i narzedzia niezbedne przy montazu napedu.




UWAGA!

Naped nie moze powodowac kleszczenia bramy na elementach statych konstrukcji. Poprawnie
ustawione wytgczniki kraricowe sitownika zatrzymujg brame zanim ta napotka opor przy skrajnych
pozycjach (pozostaje luz pomiedzy kotem zebatym, a listwg zebatg gdy brama jest zamknieta lub
otwarta). Nie stosowanie sie do tego zalecenia, moze powodowac uszkodzenie sitownika i utrate
gwarancji!

Napedy nie zostaty zaprojektowane do ciggtego dziatania z zachowaniem swego maksymalnego
czasu wiaczenia (pracy ciagtej). Temperatura zewnetrzna oraz parametry bramy sg waznymi
czynnikami, ktore maja wptyw narzeczywisty czas wigczenia.

Ruch bramy musi odbywac sie w sposéb rownomierny, bezudarowy, niczym nie blokowany.

Nalezy pamietac, ze grunt ma tendencje do wysadzania w zimie i moze podnie$¢ zbyt ptytko osadzony
fundament bramy. Brama powinna by¢ stabilna i na tyle na ile to mozliwe wolna od luzédw aby
uniemozliwi¢ niepozadane i wahadtowe ruchy. Nalezy okresli¢, jakie materiaty sa potrzebne do
instalacji zestawu i zapewni¢ je przed rozpoczeciem montazu. Dotyczy to Srub, ogranicznikéw, kabli,
skrzynekrozdzielczych, narzedzi.

2.2. Przygotowanie bramy

Jako podtoze do mocowania listew zebatych, powinno sie stosowac tylko czesci ramy.
Kiedy posiadamy stalowa brame, listwy mocujemy do ramy gtéwnej. Kiedy brama nie jest
wystarczajgco stabilna, wowczas nalezy ja wzmocnic¢. Gdy posiadamy brame drewniang, sruby
skrecamy na wylot. Cienkie drewniane lub wykonane z tworzyw sztucznych bramy muszg byc
dodatkowo wzmocnione, aby wytrzymac wystepujace naprezenia.

fotokomérka

listwa przeciwzgnieceniowa
listwa przeciwzgnieceniowa
fotokomérka zewnetrzna

fotokomérka zewnetrzna
listwa przeciwzgnieceniowa

antena
lampa
sygnalizacyjna

listwa przeciwzgnieceniowa

pilot DTM System @

Rys.3. Widok pogladowy instalacji automatyki bramy.
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Rys.4. Wymiary napedu i zalecane wymiary montazu.

2.3. Podstawa pod naped
Odpowiednie potozenie podstawy ma decydujace znaczenie dla pdzniejszego montazu

samego napedu i dziatania bramy. Pierwsza czynnoscia jest okreslenie odlegtosci pomiedzy punktem
obrotu zebatki, a ptaszczyzng mocowania listew zebatych, a nastepnie wysokosci ptaszczyzny
podstawy do krawedzi tychze listew. Wymiary te moga sie roznic¢ w zaleznosci od typu listwy zebatej.
Zanim okres$lone zostang ostateczne wymiary montazowe, koniecznie trzeba sprawdzi¢, czy bedzie
mozliwe zmontowanie napedu (dostatecznie duzo miejsca nanarzedzia montazowe).

Napedy winstalacjach bram wywieraja bardzo duze sity na podstawe. Dlatego po okresleniu
najlepszych wymiaréw, podstawe najlepiej przyspawac bezposrednio do konstrukcji bramy. W




przypadku fundamentow kamiennych lub betonowych, podstawe mocujemy tak, aby kotki ustalajgce
nie ulegaty luzowaniu podczas dziatania.

2.4, Montaz napedu

Dla wygody montazu naped powinien by¢ odblokowany (informacja o odblokowaniu
napedu znajduje sie w dalszej czesci instrukcji). Usadowi¢ odblokowany naped na podstawie i
przykreci¢ go przy uzyciu dostarczonych Srub i nakretek. Jezeli przy instalacji zostanie wykorzystany
otwor srodkowy do przeprowadzenia instalacji elektrycznej, przed zamontowaniem nalezy
wprowadzi¢ donapedu elementy instalacji elektrycznej.

2.5.Montazlistew zebatych

W zaleznosci od posiadanych listew zebatych ikonstrukcji samejbramy nalezy je przykrecic
lub jesli zachodzi taka potrzeba przyspawac gwintowane tulejki dystansowe, a nastepnie do nich
przykreciclistwy. Montaz mozna utatwic stosujac jako podparcie trzecia listwe, patrzrysunek.

,?&:\i |

Rys.5. Rodzaje listew zebatych.
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Rys.6. Montaz listew zebatych.
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Rys.7. Montaz magnesow wytgcznika krancowego poczatkowego i koricowego.

2.6. Montaz wytacznikow krancowych

Wstepnego montazu dokonujemy przed pierwszym uruchomieniem napedu, w taki sposob
by przed osiggnieciem przez brame skrajnych potozen nastepowato zataczenie odpowiedniego
wytacznika krancowego. Magnes czarny montujemy zawsze z przodu bramy, natomiast magnes szary
(niebieski) nalezy zamocowac na tyle skrzydta bramy. Odlegtos¢ powierzchni czotowej magnesow od
powierzchni pokrywy napedu powinna zawierac sie w przedziale 10...25mm. Aby uzyska¢ wymagana
odlegtos¢ magnesow nalezy dazy¢ do umieszczenia uchwytdw magnesow zgodnie z rysunkiem 7[CJ.
Uruchomienie bramy bez obecnosci magneséw moze doprowadzi¢ do uszkodzenia napedu i/lub
bramyw momencie przekroczenia jednego zdozwolonych skrajnych potozen.

Odlegtos¢ magnesu mniejsza niz 10mm moze skutkowac pojawieniem sie btedu E7 podczas
kalibracjinapeduipdzniejszejpracy bramy.

2.7.Blokowanie/ odblokowanie napedu

Mechanizm napedowy mozna odblokowa¢ w przypadku awarii lub braku zasilania. Brama
moze by¢ nastepnie obstugiwana recznie. Aby odblokowacd naped, nalezy przekreci¢ klucz w stacyjce i
odchyli¢ dzwignie sprzegta. Po zablokowaniu / odblokowaniu napedu, nalezy zastoni¢ miejsce pod
kluczzaslepka. W celu zablokowania napedu postepujemy w kolejnosci odwrotnej: wktadamy klucz do
stacyjki, przekrecamy dzwignie sprzegta tak by cata schowata sie w zagtebieniu dla niej
przeznaczonym, blokujemy mechanizm kluczem.

Po zablokowaniu napedu przed pierwszym uruchomieniem nalezy recznie wykonac ruch brama
do momentu kiedy ustyszymy charakterystyczne "klikniecie" mechanizmu napedu. Czynnos¢ta
znacznie zwieksza zywotnos¢ elementow sprzegta.
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Rys. 8. Rozsprzeglanie / zasprzeglanie napedu bramy.
\

WAZNE PRZYPOMNIENIE

Instalacje elektryczne i automatyki napedu musza by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa. W urzadzeniach wystepuja
niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie potaczenia nalezy wykonywac przy wytgczonym
napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposob na tyle bezpieczny, aby
zminimalizowac ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujaca instalacje urzadzenia bez
przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie przepisow, jest odpowiedzialna za ewentualne
szkody, ktdre urzadzenie moze spowodowac.

2.8.Przygotowanie sktadnikow instalacji elektrycznej

Przed zakupem okablowania nalezy sprawdzi¢ czy posiadamy fotokomorke z
wbudowanym sygnalizatorem optycznym, wowczas musimy przewidzie¢ dwie dodatkowe zyty w
przewodach do fotokomorek. Dtugosc okablowania zalezy od dtugosci bramy, szerokosci i wysokosci
stupkow, oraz miejsca przewidzianego pod puszki rozdzielcze, dlatego samodzielnie powinnismy
oszacowac dtugosci przewodow.. Nalezy rowniez stosowac ochronne rury karbowane do przewodow.

* fotokomorka (nadajnik) * dla wersji z sygnalizacjg $wietlng dodatkowa
min. 2 x 0,5mm’/ para dla nadajnika i odbiornika

* fotokomorka (odbiornik)
min. 4 x 0,5mm’/

Inimpg iyfgﬂ;?iggg VAC) ochronne rury karbowane na przewody

zasilanie napedu
min. 3 x 1,5mm’*

Rys.9. Materiaty niezbedne do wykonania poprawnej instalacji elektrycznej.
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2.9. Montaz napedu - elementy ptyty gtdwnej sterownika
Wszystkich niezbednych potaczen i ustawien dokonujemy w sterowniku napedu. Dla utatwienia
montazu wszystkie ztacza Srubowe sa roztaczne. Zaznaczone narysunku elementy to:
1. Interfejs uzytkownika - wyswietlacz LED;
2. Interfejs uzytkownika - przyciski do obstugi menuiszybkiego dopisywania pilotow;
3.Ztycze programatora MEMO;
4. Bezpiecznik serii Mini (10,9mm) 10A zabezpieczajacy obwdd akumulatora;
5.Bezpiecznik serii Mini (10,9mm) 10A zabezpieczajacy obwdd 24VAC sterownikaisilnika;
6.Zt3cze dlamodutu radiowego 433MHz;
7.Bezpiecznik gtéwny 230V/5A;
8.Ztycze zasilania 230VAC.

(1) oo oo oo
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3.Opis pofaczen elektrycznych sterownika

Ta czes¢ zawiera informacje dotyczace potaczen elektrycznych urzadzen towarzyszgcych
sterownikowi. Sposob reakcji sterownika na zachowanie podtaczonych urzadzen instalator ustala za
posrednictwem menu sterownika.

3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz L, N, PE
Do odpowiednich zaciskow nalezy podfaczyc¢ faze (L), przewod neutralny (N), przewod
ochronny (PE).

3.2. Zaciskiwyjsciasygnalizacyjnego do podtgczenialampy ostrzegawczej LAMP

Zaciski stuzg do podtaczenia sygnalizacji optycznej pracujacej bramy (+, GND). Nalezy uzy¢
lamp na napiecie 24V, max. 5W. Wyjscie sygnalizacyjne jest jednoczesnie wyjsciem informujgcym o
stanie bramyiewentualnych btedach. Szczegdty zachowania wyjscia przedstawia tabela.

3.3. Zaciski zasilania akcesoriow 24VDC

Sterownik posiada wyjscia zasilania akcesoriow 24VDC o obcigzalnosci max. 1A. Wyjscie po
lewej stronie sterownika przeznaczone jest nadajnikom fotokomarek, odbiornikom fotokomarek i
przyciskowi STOP. Pod zaciski po prawej stronie sterownika podtaczyc nalezy pozostate urzadzenia
sterujace i zabezpieczajgce. Nalezy pamietac, ze obcigzalnos¢ wyjs¢ zasilania 24VDC i lampy
sygnalizacyjnejwynosi 1Atacznie.

1s-1s brama / furtka w trakcie otwierania

0,5s - 0,5s brama / furtka w trakcie zamykania

czas AF odliczanie czasu do zamkniecia bramy / furtki

0.1s - 1.9s brama / furtka w trakcie otwierania na zasilaniu
’ ’ awaryjnym, brak zasilania 230VAC

0.1s - 0.9s brama / furtka w trakcie zamykania na zasilaniu
’ ’ awaryjnym, brak zasilania 230VAC

+3s 0,255 - 0,25s | wymagany przeglad serwisowy

3x0,4s - 1s skontrolowa¢ dziatanie fotokomorek / fototestu
6x 0,4s - 1s uszkodzenie wewnetrzne sterownika - serwis
7x0,4s - 1s btad montazu magnesoéw wytgcznika krancowego
8x 0,4s - 1s awaria enkodera silnika - serwis

Tab.1. Sposdb pracy wyjscia dla lamp sygnalizacyjnych.
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Iwyjs’cie informacyjne stanu bramy—I wejscie antenowe 868MHz
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3.4. Zaciski wyjs¢ informacyjnychINFO C,O,P

S3 to wyjscia typu OC do podtaczenia modutéw wejSciowych systemow automatyki
obiektu. Sposob wykorzystania informacji o bramie zamkniegtej [c], otwarte] [0] i bedgcejw posrednim
potozeniu [p] zalezy od potrzeb uzytkownika. Rownie dobrze moze petni¢ funkcje sterowania
semaforami drogowymi. Obcigzenie wyjs¢ wynosi 50mA co jest wystarczajgce do sterowania
elektromagnetycznymi przekaznikamisygnalizacyjnymi. Wyjscie posiada wspolny zacisk GND.

3.5. Zacisk wyjscia zasilania nadajnikow fotokomoérek -FTX (foto-test)

Zasilanie nadajnikow nalezy podfaczyé pomiedzy zaciski +24V oraz -FTX niezalezne od
wykorzystania funkcji foto-testu.

W przypadku ograniczonej liczby przewodow mozna zastgpic potaczenie z zaciskiem -FTX
potaczeniemzGND - jednak wtym wypadku nie ma mozliwosci skorzystaniaz funkcji foto-test.

Podtaczenie zasilania drugiej pary fotokomorek nalezy wykonad tak samo.

Przy wigczonej funkcji foto-test sterownik sprawdza prawidtowe dziatanie fotokomorek.
Odbywasie to przez kontrole reakcji odbiornika fotokomarkina zanik wigzki Swiatta z nadajnika. Jezeli
wszystko jest w porzadku silnik uruchamia sie. Jesli procedura zakoriczy sie niepowodzeniem,
sterownik zgtosi awarie, co jest sygnalizowane za pomocg lampy sygnalizacyjnej i wyswietlacza LED.
Foto-test ustawiamy oddzielnie dla kazdej pary fotokomodrek w menu sterownika. Funkcja foto-test
znacznie podnosi poziom bezpieczenstwa. Wiaczenie funkcji foto-test odbywa sie w menu
serwisowym sterownika.

3.6. Zaciski do podtgczenia odbiornikéw fotokomérek FRX1i FRX2

Wejscia FRX1 i FRX2 dedykowane s3 odbiornikom fotokomorek realizujgcym funkcje
bezpieczenstwa podczas ruchu bramy. Podtaczamy odpowiednio: FRX1 - wyjscie odbiornika pierwszej
pary fotokomdrek, FRX2 - wyjscie odbiornika drugiej pary fotokomérek. Wejscie FRX1 i FRX2 przy
normalnej pracy musi by¢ zwarte do GND przez styk NC. Nieuzywane wejscie nalezy wytaczy¢ w
menu sterownika lub podtgczy¢ do GND.

3.7.Zaciskisterowaniarecznego OP, CL,SBS, PO

Do zacisku OP mozna podfaczyc przycisk chwilowy typu NO, ktory bedzie uaktywniat
OTWIERANIE. Do zacisku CL mozna podtaczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktory bedzie uvaktywniat
ZAMYKANIE. Do zacisku SBS mozna podtaczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktéry bedzie sterowat
automatyka SEKWENCYINIE zgodnie zustawieniamiw menu sterownika. W tym przypadku za pomoca tego
samego przycisku mozna brame otworzyc, zatrzymac i zamknac. Do zacisku PO mozna podtaczyc¢ przycisk
OTWIERANIA CZESCIOWEGO bramy (funkja furtki). Wszystkie nieuzywane wejécia nalezy pozostawic nie
podfaczone. Zacisk wspolny wejs¢ to zacisk GND. Uaktywnienie przycisku sterowania recznego polega na
jegochwilowym przycisnieciu (min.0,1s).

3.8.Zacisk sterowaniarecznego STOP

Do zacisku tego nalezy podtaczy¢ przycisk chwilowy (monostabilny) typu NC. Nieuzywane
wejscie nalezy zewrzec z zaciskiem +24V lub wytaczy¢ w menu sterownika. Naruszenie tego wejscia
spowoduje awaryjne zatrzymanie bramy.

3.9.Zacisk wejscialistwy bezpieczeristwa 8k2 - funkcja zatrzymania awaryjnego

Wejscie typu NC (8k2, GND) po ktdrego naruszeniu sterownik zatrzymuje awaryjnie brame.
Wejscie przeznaczone gtodwnie dla listew krawedziowych z parametrem 8,2kohm. Nieuzywane
wejscie nalezy wytgczyéw menu sterownika lub podtgczy¢ do GND przezrezystor8,2kohm.
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3.10. Zaciski anteny zdalnego sterowania

Sterownik posiada dwie sekcje zaciskow do podtaczenia anteny na czestotliwos¢ 868MHz
orazopcjonalnie anteny 433MHz. Standardowo zamontowana jest antena drutowa 868MHz.
3.11.Ztgcze karty radiowej EXT. CARD

Sterownik posiada ztgcze dla modutu radiowego zdalnego sterowania pracujgcego na
czestotliwosci 433MHz. Przy montazu modutu nalezy pamietac o podtaczeniu anteny 433MHz do
odpowiedniego gniazda antenowego sterownika.

3.12.Ztgcze akumulatora zasilania awaryjnego AKU

Do zaciskow +12V i GND nalezy podfaczy¢ akumulator na napiecie 12V i pojemnosci
min.3,6Ah. W trybie awaryjnym ulega zmianie predkosc z jaka porusza sie brama i zmienia sie sposob
pracy wyjscia sygnalizacyjnego.

Do zamontowania akumulatora przewidziana jest wewnatrz napedu komora o wymiarach:
150x100x65mm (z pokrywa zabezpieczong od gory czterema wkretami).

3.13.Ztgcze programatora MEMO

Podtaczenie programatora serwisowego MEMO pozwala na dokonywanie aktualizacji
oprogramowania sterownika.

W przypadku probleméw przy aktualizacji oprogramowania mozna wymusic tryb
bootloader'a. W tym celu przy wytagczonym zasilaniu wcisng¢ przycisk "CL" i przy nadal
wcisnietym przycisku wtgczyc zasilanie sterownika.

Recznie wymuszony tryb bootloadera jest aktywny przez 10s. Po tym czasie sterownik
przechodzidonormalnejpracy oile pamiec programu nie zostata wczesniejzmodyfikowana.

3.14.0szczednosc¢ energii—tryb ograniczonego poboru mocy stand-by.

Aby zwiekszy¢ efektywno$¢ energetyczng zgodnie z dyrektywa 2009/125/WE, sterownik
automatycznie przechodzi w tryb ograniczonego poboru mocy po 15 minutach od zakonczenia
ostatniego cyklu pracy. W tym trybie wszystkie wyjscia zasilania 24V zostajg wytaczone, co zmniejsza
zuzycie energii. W sytuacjach wymagajacych statego zasilania urzadzen zewnetrznych, tryb
ograniczonego poboru mocy mozna dezaktywowac. W tym celu nalezy wejs¢ do menu sterownika
izmienic ustawienia funkcji,, LP".
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4. Opis pracy sterownika

Po wigczeniu zasilania sterownika, nastepuje automatyczne przejscie do TRYBU PRACY.
W trybie pracy, biezacy stan sterownika i ewentualne btedy sygnalizowane s3 przy pomocy
wyswietlacza LED. Wykaz mozliwych komunikatow dla bramy nieskalibrowanej i bramy

skalibrowanejprzedstawia tabela ponizej.

Brama
NIESKALIBROWANA

Brama
skalibrowana

cr

Opis stanu napedu / bramy

Brama w skrajnej pozycji - rozpoczecie kalibracji mozliwe po ustawieniu bramy

W pozycji posredniej

LP - mruga

Trwa ustalanie pozycji kraricowej bramy podczas kalibracji

cL

Brama zamknigta

- cL - mruga

Trwa zamykanie bramy

CL - mruga L

cL - mruga L

Trwa zamykanie bramy - spowolnienie

Brama zatrzymana podczas zamykania

Brama otwarta

oP
: IR

oP - mruga

Trwa otwieranie bramy

OP - mruga P oP - mruga P

Trwa otwieranie bramy - spowolnienie

Brama zatrzymana podczas otwierania

N -
F

r

Brama czesciowo otwarta - furtka

E1 Naped nieaktywny, zwarcie w obwodzie silnika
E1 - mruga Brama zatrzymana na skutek zwarcia w silniku

E2 Naped nieaktywny, naruszony obwod wytgcznika STOP
E2 - mruga Brama zatrzymana na skutek naruszenia obwodu wytgcznika STOP

E3 Naped nieaktywny, skontrolowa¢ dziatanie fotokomérek / fototestu
E3 - mruga Brama zatrzymana po zadziataniu fotokomarki

E4 Naped nieaktywny, naruszony obwéd zabezpieczajacy 8k2
E4 - mruga Brama zatrzymana na skutek naruszenia wejécia zabezpieczajgcego 8k2
ES5 - mruga Przecigzenie na skrzydle bramy podczas zamykania / otwierania
E6 - mruga Uszkodzenie bezpiecznika / wewnetrzne sterownika - serwis

E6 Uszkodzenie wewnetrzne sterownika - serwis

E7 Blgd w montazu magneséw wytgcznika kraricowego

ES Awaria enkodera silnika - serwis

Er W trakcie kalibracji przekroczony czas pracy silnika powyzej 5 minut

lub za duzy op6r bramy

. - kropka prawa

Temperatura otoczenia powyzej 0°C

. - kropka lewa

Temperatura otoczenia ponizej 0°C - automatyczna korekta ustawien sity

. - kropka mruga

Aktywny tryb STAND-BY lub zasilanie z akumulatora
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5. Programowanie sterownika
Programowanie napedu odbywa sie przy pomocy przyciskow "ESC", "v", "A", "OK",
znajdujacych sie nasterowniku napedu oraz cyfrowego wyswietlacza LED.

5.1. Dostep do menu sterownika i poruszanie sie po nim

Dostep do menu sterownika uzyskuje sie po uprzednim wprowadzeniu czterocyfrowego
kodu serwisowego. Kod wprowadzamy od "lewej do prawej". Wprowadzanie rozpoczyna sie od
nacisniecia dowolnego przycisku. Nastepnie zmiany wartosci cyfr dokonujemy za pomocg przycisku
"A"Jub "v". Na kolejng pozycje w prawo przechodzimy przyciskiem 'OK", natomiast w lewo (do
poprzedniej cyfry) przyciskiem"ESC". Po wprowadzeniu kodu zatwierdzamy go przyciskiem "OK", na
wyswietlaczu powinna pojawic sie pierwsza pozycja w menu sterownika. Fabryczny kod serwisowy to
1234,

Dostep do menu sterownika mozliwy jest jeszcze przez 5 minut od ostatniego wyjscia z
menu. Potym czasie konieczne bedzie ponowne podanie kodu serwisowego.

Bedac w menu sterownika przetaczanie pomiedzy funkcjami realizujemy przyciskami
"Atf'v". Na kolejny poziom menu lub do edycji parametru wchodzimy przyciskiem "OK" i tym samym
przyciskiem zatwierdzamy zmiany. Cofniecie w menu lub wyjscie z edycji bez zmian uzyskamy
naciskajac przycisk "ESC".

5.2. Pierwsze uruchomienie - analiza potrzeb i sprawne dostosowanie ustawien napedu
Aby sprawnie przeprowadzi¢ proces programowania sterownika nalezy zachowad
nastepujaca kolejnos¢:
Krok 1: Przeanalizowac tabele z poszczegdlnymi ustawieniami sterownika i wybrac¢ odpowiednie
funkcje.
Krok 2: Przeprowadzic kalibracje bramy.
Krok3: Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziataniai ewentualnie powtdrzy¢ programowanie.

Funkcja sterownika

Stopier | Stopien | Stopien Definicja

Ustawienia
fabryczne

. . Brama nieskalibrowana - cr, brama skalibrowana - Cr, kasowanie kalibracji
Kalibracja BX"OK"

Uchylanie bramy - funkcja furtki: oF - wylaczona, 1...40% peinego otwarcia

oF, 1..40 Furtka bramy

Foe e il Ustawienia barier podczerwieni

F1. F2 Wybor ustawien fotokomérki F1 lub F2

br/stire ooyierarie Reakcja przy otwieraniu F1/F2: br - brak reakciji, st - stop, re - rewers

br/st/re zamykanie Reakcja przy zamykaniu F1/F2: br - brak reakgj, st - stop, re - rewers

on/oF LA Fototest fotokomorki F1/F2: on - wigczony, of - wytaczony

oF,
0.1.9.9

Autozamykanie po foto F1/F2: oF - wytaczone, 0,1...9,9 minut od

AF zwolnienia bariery do rozpoczecia zamykania

oF auto-foto

Tab.3. Widok funkcji dostepnych w menu sterownika 1/2.
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Funkcja sterownika

Stopieri | Stopier | Stopier

oF,
0,1..9,9

on/oF/rE

0/1/2

oS/oc/or

on/oF

0000..9999

Definicja

Programowanie pilota (programujemy funkcja — przycisk). Na koncu

Piloty wyswietla sie numer pozycji na ktérej zapisano pilota.

o tWore Programowanie dla funkcji otworz

P21y Programowanie dla funkcji zamknij

kolejno Programowanie dla funkcji krok po kroku, otworz - stop - zamknij - stop

furtka Programowanie dla funkcji otworz furtke, otwieranie czgsciowe bramy

stop Programowanie dla funkcji stop - zatrzymanie bramy

Usun pilota Usuwanie pilota ze wskazanego rekordu w pamigci sterownika

Pamigé Wyswietla wolne pozycje w pamieci pilotow. Po zatwierdzeniu 5x"OK'|
[V kasowana jest pamieé pilotow.

GUEEI Czas automatycznego zamykania bramy / furtki w minutach
zamykanie

Sekwencja sterujgca dla wej$¢ sterownika

Zachowanie wejscia STOP w sterowniku:

on - wigczone, oF - wylgczone, rE - cofnigcie i zatrzymanie

Zachowanie wejscia 8k2: 0 - wylgczone, 1 - cofniecie i zatrzymanie,

2 - cofnigcie i zatrzymanie. podczas zamykania, zatrzymanie podczas otwierania
Schemat dziafania sterowania SBS:

0S - open-stop-close-stop, oc - open-close, or - open-stop-close-revers

Blokady Ustawienia blokad

21q) | Blokada funkcji prostego dopisywania pilotow

zdalna Blokada funkcji zdalnego dopisywania pilotow

Sygnalizacja przed ruchem bramy: of - wytgczona, 1..10 czas sygnalizacji w|

sekundach

Cykle Licznik cykli. Po przekroczeniu liczby max. wy$wietlanej dodatkowo $wieci
kropka. Kasowanie licznika - 5x"OK"

Liczba przecigzen Po przekroczeniu liczby max. wyswietlanej dodatkowo

Swieci kropka. Kasowanie licznika - 5x"OK"

Liczba zwar¢ silnika Po przekroczeniu liczby max. wyswietlanej

dodatkowo $wieci kropka. Kasowanie licznika - 5x"OK"

Serwis Prog sygnalizacii serwisowej w tysigcach cykli. Kasowanie licznika - 5x"OK"

Sygnalizacja

Przeciazenia

Zwarcia

Spowolnienia Korekta obszaréw spowolnier

zamykanie Korekta podczas zamykania: wartos¢ x10cm

Yo Korekta podczas otwierania: warto$¢ x10cm

tagodny start przy zamykaniu (0-brak, 1-krotki, 2-diugi, nie jest wymagana
ponowna kalibracja. Nie musi by¢ to start z pozycji krancowe;.

tagodny start przy otwieraniu (0-brak, 1-krétki, 2-dtugi), nie jest wymagana
ponowna kalibracja. Nie musi by¢ to start z pozycji krarcowe;.

Przy niskiej temperaturze rozpoczyna kazdy ruch szarpnigciem

(ruch przez 1s z maksymalng mozliwg predkoscia)

PIN Zmiayr: kodu instalatora - 2 krotne podanie kodu w celu zabezpieczenia przed§
pomyikg

Przywrdcenie ustawien fabrycznych bez kasowania pam. pilotow - 5x"OK"

zamykanie

otwieranie

Jkick”

Reset
ustawien

VLHIELIEE Wigczanie / wylgczanie trybu stand-by dla wyjs¢ zasilania akcesoriow 24V

Zatrzymanie

awaryjne Regulacja przecigzenia

Regulacja szybkosci. Parametr wptywa na predko$¢ bramy zaréwno w fazie|
szybkiej jak i na spowolnieniu.

Predkos¢ bramy podczas zamykania (1-min, 5-max). Zmiana tego parametru
powoduje skasowanie kalibracji - wymaga przeprowadzenia jej ponownie.
Predkos¢ bramy podczas otwierania (1-min, 5-max). Zmiana tego parametru
powoduje skasowanie kalibracji - wymaga przeprowadzenia jej ponownie.

Szybkosé

zamykanie

otwieranie
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5.3.

Dopisywanie pilotow do sterownika
Programowanie pilotdow moze odbywac sie na 3 sposoby.

1. Proste dopisywanie pilotow z wykorzystaniem przyciskow sterownika:

- wcisnadi przytrzymac odpowiedni przycisk na sterowniku: OP-otworz, CL - zamknij, SBS - krok
pokroku, PO - furtka;

- po3snawyswietlaczu zacznie migac¢ odpowiedni komunikat: "oP"/"CL"/"Sb" /"Fr";

- w tym czasie (przy wcigz wcisnietym przycisku sterownika) nalezy nacisna¢ przycisk
dodawanego pilota;

-wybranafunkcja zostanie przypisana wybranemu przyciskowi pilota

-zostanie wyswietlony numer pilota w pamieci sterownika.

Procedura prostego dopisywania pilotow zakonczy sie po prawidtowym dopisaniu pilota lub po
puszczeniu przycisku sterownika. Dany przycisk pilota mozna programowac wielokrotnie, zmieniajac
jegofunkgje.

2. Zdalne dopisywanie pilotow bedgcych w zasiegu radiowym sterownika bez wglgdu w
sterownik

-nalezy nacisnaciprzytrzymac nal5sdowolny przycisk dopisanego wczesniej pilota

-nastepnie wciggu 3s nalezy nacisna¢ dowolny przycisk w dopisywanym pilocie na 15s

- jesli wszystko przebiegto prawidtowo nowy pilot bedzie posiadat ustawienia pilota wczesniej
uzytegow procedurze zdalnego dopisywania.

Procedura dziata wytacznie w zasiegu radiowym sterownika do ktérego chcemy dopisac pilota!

3. Procedura dopisywania pilota przez menu sterownika:

-wejs¢ do menuza pomoca kodu serwisowego;

- przejs¢ do funkcji,PP”;

- nastepnie nalezy wybrac funkcje ktorg przycisk pilota ma realizowac (OP-otworz, CL - zamknij,
SBS - krok po kroku, PO - furtka);

-wcisngéwybrany przycisk pilota;

- prawidtowe dopisanie pilota sygnalizowane jest wyswietleniem pozycji pod jakg zostat zapisany
anastepnie trzykrotnym zamruganiem kropkina wyswietlaczu;

- nastepnie sterownik wrdci do wybranejwczesniej funkcjiumozliwiajac dodanie kolejnego pilota.

5.4.Zmianalub usuwanie ustawien przyciskow pilota

Aby zmienic ustawienia przyciskow w pilocie nalezy ponownie dopisac przyciski do nowo

wybranych funkgji. Jesli nie chcemy wykorzystywac dopisanego wczesniej przycisku nalezy usungc z
pamiecisterownika pilotaiew. ponownie doda¢ wybrane przyciskitakiego pilota we wtasciwy sposob.

5.5.Usuwanie pilota, kasowanie pamieci pilotow

Usuwanie pilota moznazrealizowac¢ na dwa sposoby:
1.Usuwanie pojedynczego, wybranego pilota z poziomu menu sterownika:
-wejs¢ domenu zapomocg kodu serwisowego;
- przejsc do funkcji "UP”
-wybrac¢ komorke pamieciw ktorej zapisany jest usuwany pilot;
-nacisnac 5x przycisk "OK" w celu zatwierdzenia funkcji usunigcia pilota.
2.Usuwanie wszystkich pilotow z poziomu menu sterownika, kasowanie pamieci pilotow:
- wejs¢ do menu za pomocg kodu serwisowego;
- przejs¢ do funkcji "PF”
-nacisngd 5x przycisk "OK" w celu zatwierdzenia usuniecia pilota.
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5.6.Sposdb reakcji wejsc¢ fotokomorek
Ustawieniatrybu pracy fotokomaorek:
- po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika przejs¢ do funkcji,,.bA”;
-nastepnie nalezy wybrac wejscie dla ktérego chcemy dokonac¢zmian: F1lub F2;
-wybractryb pracy dla otwierania: br - bez reakgji, st - stop, re - rewers, zamykanie;
-wybractryb pracy dlazamykania: br - bezreakgji, st - stop, re - rewers, otwieranie;
Dodatkowo w ustawieniach fotokomdrki mozna: wiaczy¢ / wytaczy¢ funkcje foto testu oraz
aktywowac auto foto zamykanie (zamykanie automatyczne bramy jesli nie bedzie naruszen bariery
przezustalony czasie). Ustawieniadomysine fotokomarki: F1-wytgczona, F2 - wytgczona.

5.7.Programowanie "szerokosci" furtki

Funkcja furtki - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika przejs¢ do funkcji
4Fr”. Nalezy wybrac procentowa wartosc szerokosci otwarcia przyjmujac petne otwarcie bramy jako
100%.Zakresregulacjidla otwierania w trybie furtkiwynosi od 1% do 40%.

5.8. Programowanie funkcji automatycznego zamykania bramy

Automatyczne zamykanie - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika
przejsc do funkcji ,Au”. Nalezy wybrac czas, w minutach, po jakim nastgpi automatyczne zamkniecie
bramy.

5.9.Kalibracjabramy przy pierwszymuruchomieniu napedu
Przed rozpoczeciem kalibracji nalezy upewni¢ sie, ze na drodze bramy nie stojg zadne
przeszkody. Podczas kalibracji naped automatycznie dobiera ustawienie przecigzenia. Podczas
kalibracji nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc¢ - wszystkie zabezpieczenia sterownika sg
nieaktywne. Poprawnie przeprowadzona procedura kalibracji gwarantuje niezawodng i bezpieczng
prace bramy.
W celu kalibracji bramy po wykonaniu petnejinstalacjinapedu nalezy:

Krok1: Wtgczyc zasilanie.

Krok 2: Dopisa¢ do napedu nadajnik lub podtaczy¢ akcesorium do jednego z wejs¢ sterowania

niezbedne do sterowania bramgw procesie kalibracji.

Krok 3: Kluczykiem odblokowac naped. Ustawic skrzydto bramy w pozycji posredniej. Nastepnie

zablokowad naped.

Krok 4:Za pomoca nadajnika lub podtaczonego akcesorium wywotac ruch bramy. Bramazacznie

sie poruszac zwolnionym ruchem w kierunku jednej z pozycji kranicowych, wyswietlacz LED

wskaze mrugajace "LP".

Krok 5:Za kazdym razem gdy brama osiggnie pozycje krancowa, wywotac przyciskiem pilota lub

wybranego akcesoriumruch bramy.

Krok 6: Kalibracja bedzie zakoniczona gdy wskazanie na wyswietlaczu przy zamknigtej bramie

zmienisiez"cL"na"CL".

Krok 7: Sprawdzi¢ dobdr obszaréw spowolnienia. Brama powinna porusza¢ sie ruchem

zwolnionym na co najmniej 0,5m przed osiggnieciem potozen krancowych. W razie potrzeby

przeprowadzi¢ korekte obszaréw spowolnienia.

Krok 8: Sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie fotokomorek oraz jezeli wystepuja takze listew

rezystancyjnych. Wykonac pomiar sity na krawedzi zamykajacej. Sprawdzic czy ograniczenie sity jest

zgodne ze specyfikacjg podang w zatgczniku A normy PN-EN 12453. Sita dynamiczna gtéwnej

krawedzi zamykajacej nie moze przekracza¢ 400N na obszarze 50cm od stupka, 1400N na
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pozostatym obszarze, czas dynamiczny nie moze przekracza¢ 750 [ms] wg normy PN-EN12453.
Znaczne poprawienie parametrow w zakresie sitdynamicznych mozna uzyskac stosujac na krawedzi
skrzydtabramy specjalny amortyzujacy profilgumowy.

5.10. Kasowanie automatycznejkalibracji. Ponowna kalibracja napedu.

Przed wykonaniem tego punktu ustaw brame w pozycji posredniej lub upewnij sie, ze
posiadasz kluczyk do odblokowania bramy.

W przypadku koniecznosci przeprowadzenia ponownej kalibracji napedu nalezy najpierw
skasowac dotychczasowe ustawienia kalibracji. Po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu
sterownika przejs¢ do funkcji "Cr". Aby skasowac kalibracje nalezy wcisng¢ 5x"OK". Po skasowaniu
kalibracji kolejne uruchomienie bramy rozpocznie proces kalibracji, ktory nalezy przeprowadzic tak
jakw przypadku pierwszego uruchomienia napedu.

5.11. Ruchze zmniejszong predkoscia (spowolnienia), funkcja duzejsity w niskiej temperaturze -, kick”
Korekta obszaréw spowolnienia - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu sterownika
przejsc do funkcji,Lo”. Nastepnie nalezy wybra¢ pomiedzy:
« korektg obszaru spowolnienia przy otwieraniu / zamykaniu - ,to” / ,tc”. Obydwa obszary mozna
korygowac w zakresie od -5 (skrocenie) do 5 (wydtuzenie). Jednostkowa zmiana parametrow
Jtc” lub ,to” zmienia obszar spowolnienia o okoto 10 cm. Po kazdej zmianie obszaru
spowolnienia sterownik kasuje ustawienia kalibracji. Wymagane jest ponowne
przeprowadzenie automatycznej kalibracji, zaczynajac od ustawienia bramy w pozycji
posredniej;
« spowolnieniem na poczatku ruchu za kazdym razem przy otwieraniu/zamykaniu - ,ro”/ ,rc”;
« wtaczeniem ,,on"iwytaczeniem, oF” zwiekszonejsity przy starcie w niskiej temperaturze.

5.12.Zatrzymanie awaryjne - regulacja przecigzeniaw sterowniku

Regulacja przecigzenia w sterowniku bramy umozliwia dostosowanie czutosci wykrywania
przeszkdd, co wptywa na bezpieczenstwo uzytkowania. Parametr"rP" pozwala na ustawienie wartosciw
zakresie od 1do 9, gdzie nizsza wartosc oznacza wiekszg czutosc na przecigzenie. Domyslnie parametr
ustawiony jestna4.W przypadku wykrycia przecigzenia, naped zatrzymabrame.

5.13.Ustawieniafabryczne sterownika

Przywracanie ustawien fabrycznych - po wpisaniu kodu serwisowego nalezy w menu
sterownika przejs¢ do funkgji ,FA”. Aby przywrdci¢ ustawienia fabryczne nalezy wcisna¢ 5x"OK".
Wartoscifabryczne ustawien pokazane sg w tabeli funkcji. Funkcja nie kasuje pamieci pilotow.

5.14.Kod zabezpieczajgcy menu

Zmiana kodu serwisowego: nalezy w menu sterownika przejsc do funkcji ,Pn”. Nastepnie
nalezy dwukrotnie wprowadzi¢ nowy kod serwisowy. Utrata kodu spowoduje koniecznos¢ wystania
sterownika do serwisu producenta.

5.15. Diagnostyka napedu - nieprawidtowosci podczas uzytkowania napedu

Sterownik napedu wyposazony jest w szereg mechanizmoéw diagnostycznych
pozwalajgcych okresli¢ czy naped wymaga przegladu technicznego lub naprawy. Po odpowiednim
skonfigurowaniu sterownika potrzeba konserwacji serwisowej lub naprawy bedzie automatycznie
sygnalizowana.
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Maksymalna wartosc licznikow wskazywana na wyswietlaczu to 9999. Po przekroczeniu tej
wartoscijezeli wskazanie nie zostanie skasowane obok wskazania wyswietli sie kropka. Aby skasowac
liczniki nalezy wej$¢ do menuiwybrac¢ wtasciwy licznik anastepnie nacisng¢ 5x"OK".

Dostepne sa nastepujace funkcje diagnostyczne:

- licznik cykli pracy - jako cykl pracy zaliczany jest peten ruch bramy od zamkniecia do otwarcia i
ponownie do zamknigcia;

- licznik przecigzen - bardzo wazny parametr sygnalizujacy najczesciej potrzebe naprawy bramy,
ktora zaczyna stawiac zbyt duzy opor napedowi co doprowadzi do uszkodzen samego napedu. Tego
typu uszkodzenia nie podlegajg naprawom gwarancyjnym.

- licznik serwisowy - po ilu cyklach w tysigcach naped ma zgtaszac na wyjsciu lampy sygnalizacyjnej
koniecznos¢ wykonania prac konserwacyjnych automatyki.

- sygnalizacja btedow napedu za pomocg wyjscia sygnalizacyjnego i wyswietlacza LED - znaczenie
poszczegolnych komunikatow opisane jest w tabeli pokazujgcej sposob pracy lampy oraz tabeli
komunikatéw sterownika. Wymagana w takim przypadku interwencja osoby wykwalifikowanej w
celuustaleniaiusuniecia awarii automatyki.

5.16. Automatyczny tryb zima/lato.

Naped wyposazony jest w czujnik temperatury. Wykrycie spadku temperatury otoczenia
sterownika ponizej 0°C spowoduje automatyczne skorygowanie ustawien sity napedu. W przypadku
wykonywania prac uruchomieniowych (kalibracji) napedu w temperaturze ponizej 0°C nalezy
wtqczyc zasilanie napedu i odczekac¢ minimum 1h.

6. Kontrola prawidtowosci dziatania automatyki

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzgdzen wspatpracujgcych, zwtaszcza
zabezpieczajacych, nalezy wykonac proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki.
Proby te powinny zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majacy swiadomos¢
istniejacych zagrozen! Proby ostateczne sy najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki.
Poszczegdlne komponenty, jak silnik, fotokomorki, itp. moga wymagac specyficznej kontroliiz
tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych w instrukcjach
danych komponentéw. UWAGA! Brama, zaréwno podczas otwierania jak i zamykania, powinna
stawiac jednakowy opor sitownikowi. Ptaszczyzna bramy powinna by¢ usytuowana wzgledem
ziemi w taki sposob, aby podczas otwierania i zamykania bramy nie nastepowato zréznicowanie
oporow na skutek dziatania sit grawitacji.

7.Konserwacja zespotu automatyki
Czynnosci mozliwe do wykonania przez przeszkolonego uzytkownika po doktadnym

zapoznaniu sie z instrukcja dostarczong wraz z wyrobem. W bramach z napedem elektrycznym co
najmniejrazna3miesigce nalezy:

- sprawdzi¢ prawidtowos¢ wyregulowania wytgcznikow krancowych,

- sprawdzi¢ prawidtowosc dziatania elektrycznych urzadzen zabezpieczen poprzez
zasymulowanie warunkow pracy,

- sprawdzic¢ fotokomorki - poprzez zasymulowanie warunkow,

- sprawdzi¢ wytgcznik przecigzeniowy - brama powinna zatrzymac sie i cofna¢, gdy skrzydto
napotka przeszkode,

-sprawdzi¢ mechanizm recznego odblokowania napedu,

-sprawdzic¢ czy przewody elektryczne nie wykazujg oznak zuzycia,
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UTYLIZACJA

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych nie mozna wyrzucad razem z odpadami gospodarczymi.
Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje mozliwosc zachowania naturalnych zasobow Ziemi na dtuzeji
zapobiega degradacji srodowiska naturalnego.

WARUNKIGWARANCIJI

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Wprowadzajacy udziela gwarancji
na podstawie prawidtowo wypetnionej karty gwarancyjnej i dokumentu sprzedazy. Wprowadzajacy
zobowiazuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
wprowadzajgcego. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu, zatgczajgc kopie
dowodu zakupu, prawidtowo wypetniona karte gwarancyjna i krotki, jednoznaczny opis uszkodzenia.
Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w
pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych
regulacji, przerébek i napraw oraz uszkodzer powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecia lub zwarcia sieci zasilajacej. Szczegotowe warunki udzielania gwarancji reguluja stosowne
akty prawne.

DTM System niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z dyrektywa 2014/53/EU; 2014/30/EU;
2014/35/EU; 2006/42/EU, 2009/125/WE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
adreseminternetowym: www.dtm.pl
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